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Capitulo 1 - Informagdes do Produto

Capitulo Um - Informacdes do Produto:
1.1 Informacgdes e Precaucoes de Seguranca

1.1.1 Simbolos e definicdes de informacdes de seguranca

As informacoes de seguranga neste manual do usuario sdo essenciais para o uso seguro do inversor de
frequéncia, para evitar gue vocé ou as pessoas proximas sofram ferimentos e causem danos & sadde. Por
favor, analise completamente os seguintes simbolos e significados e observe todas as precauces antes de
ler este manual.

[>

RISCO DE CHOQUE ELETRICO > A ndo observancia deste requisito pode causar morte ou ferimentos graves.

>

ALTA TEMPERATURA > A ndo observancia deste requisito causara ferimentos moderados ou leves ou
alguma perda de propriedade.

>

Indique a precaucao para operacio ou uso.

1.1.2 Escopo de Aplicacido

>

Este inversor de frequéncia & aplicdvel a motores assincronos CA trifdsicos industriais de uso geral.

>

« Esteinversor de frequéncia ndo deve ser usado se sua falha ou erro de funcionamento puder ameacar a
vida ou causar danos ao corpo humano. Consulte nossa empresa antes de usar o inversor de frequéncia
para fins especiais.

» Este produto & fabricado sob estrita supervisao do sistema de gestio da qualidade. Quanda for utilizado
em equipamentos criticos, medidas de protecio de seguranga devem ser tomadas para evitar a
propagacao de acidentes em caso de falha.

1.1.3 Precaugdes de seguranca para instalacao

A\

« Mao use este produto com as maos molhadas.

+ Nao conecte cabos energizados ao equipamento.

« MNao abra a tampa, nem conecte os cabos quando o conversor de fregquéncia estiver ligade. Caso
contrarie, pode ocerrer chogue elétrico.

* Apenas opere os cabos do eguipamento 10 minutos apds desligar a fonte de alimentagao. Caso contrario,
pode ocorrer chogque elétrico.
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Capitulo 1 - Informagdes do Produto

AVISO

+ Nioinstale ou use o inversor de frequéncia com componentes danificados ou ausentes, para evitar
ferimentos pessoais.
« Caonecte os terminais do circuito de poténcia de forma segura. Caso contrario, um mau contato pode causar
danos ao inversor de frequéncia.
» Por questdes de seguranca, o terminal terra do inversor de frequéncia deve ser aterrado, Para evitar a
influéncia de interferéncia de impedancia do aterramento comum, todos os inversores de frequéncia
devem ser aterrados no mesmo ponto.

1.2 Padroes eespecificagoes do produto

1.2.1 Especificacoes Técnicas

Item Especificacio téenica
Voltagem de saida OV para tensio de entrada
r . Modo de baixa frequé : 0,00 Hz ~320,00 Hz Modo de
Salda Frequéncia de salda B
alta fraquéncia: 0,0 Hz ~3200,0 Hz
Frequéncia de Chaveamento 0,8 kHz a 16,0 kHz (ajustavel com base na carga)
Capacidade de Sobrecarga 150%/ Lmin
teneanft o sl Monofasico: 220 W, 50/60 Hz
ensdo/frequéncia nomina i =
i ' Trifasico: 380 V, 50/60 Hz
Entrada

Faixa de flutuagdo de tensio

Trifasico: 380V+15%. Faixa permitida: AC 323V ~ 437V
Monofasico: 220V+15%. Faixa permitida: AC 187V ~ 253V

Faixa de fluteagdo de fraquéncia

+5%

Controle de
Performance

ZeenTec Eletronics

Resolugio de Frequéncia

Modo de contrele

Configuracao Digital 0.01Hz

Configuracan Analogica | Configuracas Analogica

= -
CONTROLE W/F, CONTROLE VETORIAL SENSORLESS SVC)

Torgue inicial SVC Torgue nominal de 0,25 Hz/150%
Faixa de controle de velocidade SVE 1:200
SN e grea_iséc_de velocidade em syE | welocidade Masima + 0,5%

estado esfacionans

Elevacio de torgue

Elevagio de torgue da 0,0% a 30,0%

Curva ViF

Separagao completa linear, multiponto, WF e semi-separagdo W F

Limite de corrente ciclo a ciclo

Resposta rapida e operagdo normal no maodo V/F

Curva de Aceleragio e Desaceleragio

Regulagio automatica de fenséo

Aceleracio e desaceleracdo linear da curva 5; 4 tipos de tempo de aceleracio e

desaceleragan, 0,15 a 6.500,0s

Manter automaticamente a tensio de saida constante em caso de alteragies na
tensdo da rade

Frenagem CC

Fraquéncia de franagem CC:
Cormrente de franagem
Tempo de frenagem CC: 0,08

0,00 Hz - Fraquéncia maxima

Contrele de Corrida

Faixa de frequéncia de jog: 0,00 Hz ~ frequéncia maxima
Tempo de aceleragio e desaceleragio do jog: 0,15 - 6.500,0 5

PLE & Multi-Velocidade

Controle de parada por
sobretensio/sobrecorrente

Fungao PLE integrada, suportando no maximo 16 velocidades

Limitag&o automatica da corrente & tenso de funcionamento para evitar disparos
fraquentes

Limite e Controle de Torque

Lirnite automatico de corrente de torque, para controle de torque no moda de
controle vetorial
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Capitulo 1 - Informagées do Produto

Entrada de Contrale

Comando em execugio

Painel de operagdo, terminal de controle e configuragio de comunicagao
seral, para comutagio de varios modes

Comando de frequéncia priméria

Configuragao digital, configuragdo de tensdo analdgica, configuragio de
corrente analdgica, configuragdo de pulso e configuragio de comunicagio,
para comutagdo de varios modos

Porta de comunicagao serial

Comands frequéncia Combinado com a frequéncia priméria para ajuste fino & sintese de
auxiliar frequéncia
« Entrada para potenciometro de teclado, 0,5V
, = 5 terminais de entrada programéveis, sendo um com suporte para
Terminal de .
Entrada entrada de pulso de alta velocidade de até 50 KHz
fieatk = Um terminal Al com suporte para entrada de tensdo de 0-10 V e entrada
de corrente de 0-20 mA e 4-20 mA
Sinal de saida « Um terminal de saida de pulso de alta velocidade {ou saida de coletor
Terrninal da aberto E}rc-grama\.fel: y
, » Uma saida de relé programavel
Saida

Duas saidas AD, uma com suporte para saida de tensao de 0-10 Ve a
outra com suporte para saida de corrente de 0-20 mA ou 4-20 mA

Forta RS-485

indicador de status

1.2.2 Tabela de Saida de Corrente Nominal

Fungao de Sobretensao, subtensio, sobrecorrente, imitagdo de corrente, sobrecarga, superaquecimento, térmico eletrénico,
Protegao rele de sobrecarga, parada por sobretensdo, protegao de dados, ete. de Saida
Configuragao de pardmetros: Exibir
o numers e o valor do parimetro
Visor digital de 5 digitos (LED) e 1
Display = 2018 (LED) Codigo de fungdo, dados, status

Exibigdo de execucdo: frequéncia
de execugdo, corrente, etc.

Exibigdo de falha: codigo de falha

Modelo I Puaténcia (kW) Tensde (V) Poténcia de Saida (A)
0,7551-220V 0.75 4
1,551-220V 1:,_ Monotasico 220V 7
2.251-220V 22 9.6
0,75G2-380V 0.75 21
1,5G3-380V 15 38
2.2G3-330V 22 Trifasico 380V 51
4.0G3-330V 40 Lj
5.5G3-330V 55 13

1.2.3 Contorno do Produto e Dimensdes do Furo de Montagem

1) 0, 75kW-2,2kW

ZeenTec Eletronics
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Capitulo 1 - Informagdes do Produto
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Capitule 2 - Fiagio

Capitulo Dois - Fiacao:

2.1 Terminal do Cireuito Principal

+ Layout dos terminais do circuito principal

1) 0,75k

2,2kWCA 220V

2) 0,75kW-5,5kW CA 380V

PE P+ U VW

+ Descngao da fungdo dos terminais do circuite principal
Simbolo do Terminal Nome do Terminal Descricao da Funcao

Conecte uma extremidade do resistor de freioa P+ e a outra

F+, FB Terminal do conector do resistor de frenagem N =
extremidade a PE

Conecte o terminal CA 3B0V 4 fonte de alimentagdo CA trifasica da
rede eletrica (R, 5, T}

R.5TiLN eminel di entrads da alanentacae A Conecte o terminal CA 220V & fonte de alimentagao CA monofasica
(L, N}
U v w Terminal de saida CA Trifasico Conecte ac motor CA tritasico
Terminal Térreo Aterramento
2.2 Terminal do Circuito de Controle
= Layout dos terminais do circuito de controle
2av 1ov ATl GND 011 DIz2 D13 D14 DIS
TA TB TC AQV ADI GND FM A+ B-

Pagina 6 de 40

ZeenTec Eletronics




ZeenTec

MANUAL TECNICO HS310 / HS320

Capitule 2 - Fiagio

# Descrgdo da fungao dos terminais do circuito de controle

Simbolo do

Categoria Descrigao da Fungao Especifi
Eol Terilaal crig ung pecificagio
D11
DIz Esta disponivel quando X (DI1, DI2, DI3, D14) esta
em  curto-circuito com COM, e sua fungao @ ENTRADA. sinal de nivel 0-24V. ative de
DIz definida pelos baixo niv=-l SmA x
Terminal de parimetros P4-00 a P4-03. O terminal comum & 2 E
entrada digital o4 GND.
multifuncianal
|
| O DIS pode ser usado come um  terminal
DIS multifuncional comum e programado como uma ENTRADA, sinal de nivel 0-24V, ative de
porta de entrada de pulso. Consulte os codigos de baixo nivel, 5mA_
fungao P4-28 a P4-32 para obter detalhes.
Fode ser definido como um terminal de saida de
colator
bert gramavel multif 1 amads
5 = o pronr‘arr' ‘je e un_c_:na 2:program _3 OUTPUT, corrente de carga méaxima ndo
Terminal de saida como um terminal de saida de comutagdo R
FM ey superior a 50maA.
de sinal digital multifuncional. Terminal comum: GHD. '
Defina a saida de pulso de alta velocidade pelos
parimetros P5-00 & P5-09.
i ooy ENTRADA. Faixa de tensao de entrada:
it AIl recebe .E'|t ad.a analoguf da tEns_=|:|_.-cc—rrEn te, 0-10V (impedancia de entrada: 100K).
dependendo de P4-39. Terminal de aterramento de Faixa de corrente de antrada: 0-20méA
tafermnsia; GND. (impedéncia de entrada: 5000).
Terminal de SA.Z' DA, te '\55; 0-10V CFI. Atensdo de
entrada/saida % A : saida do terminal ADV & a forma de onda
analélrgica AV :0'1",5"'['9‘:2 o HGEN e Terminal | pviM da CPU. A tensio de saids &
il bl Bk e oL * proporcional a largura da forma de onda
PWM.
ADI fornece apenas a saida de corente analogica,
dependendo de P5-23. Veja o codigo de fungio P5- :
ADT 07 para detalhes. Terminal de aterramento de SAIDAI0mIC a0 4=20mA,
referéncia: GND.
TA TAL-TEL: normalments fechado;
. . TAL-TC1: normalments aberto.
TB Pode ser programado como um terminal de saida Capanidais da Santabe:
Terminal de Saida de relé muttifuncional. Consulte a descricdo da i Js i
] fungdo do terminal de saida P5-02 ZEOVAC/ZAODS@u1),
de Rele G . t 250VAC/1A(COSD=0,4),
TC 30VCC{1A.
L34y Fc-fne fe all m_a'naq.aa de 24V para terminais de Carrants midma de saida 200mA
entrada de sinal digital
Porta de 2 5
Energia V1OV Fonte de alimentagdo de 10V para terminais Carrente mixdma de salda 20maA
analégicos de entrada e saida e
GND Terminal de aterramento de referéncia de poténcia
B RS485 Sinal+ Terminal
Porta de Porta de comunicagao RS485 padrio,
Comunicagao o . que ndo & isolada do GND. Use cabos de
B- RS485 Sinal- Terminal par trangado ou cabos blindados.

2.3 Fiacio Basica

Afiagdo do conversor de frequéncia & dividida em circuitos principais e circuitos de controle. 0s usuarios podem levantar a2 tampa para ver os
terminais do circuito principal e os terminais do circuite de contrele. Conecte os cabos de acorde com os seguintes circuitos de fiagao.

ZeenTec Eletronics
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Capitule 2 - Fiagio

M

Figura 2-1 Diagrama de fiagao basica
2.4 Precaugoes para fiagao do circuito de controle
Nao guarda os cabos de sinal e os cabos do circuito principal no mesma slot. Caso contrario, pode ocorrer interferéncia. Os cabos de

sinal devem ser cabos blindadaos (tamanha: 0,5 mm?® a 2mm?) aterrados em uma das extremidades. Cabos blindados do Grupo 1 sdo
recomendados para cabos de controle. Use os terminais de controle no painel de controle corratamente, conforme necessario.
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Capitulo 3 - Operagao e Exibigio

Capitulo Trés - Operacao e Exibicao:
3.1 Painel de Operacio

D000
00O

Figura 3-1 Diagrama Esquemdtico do Painel de Operagéo

Conforme mostrado na figura acima, o painel de operagio pode serusado para configuragio/modificagdo de parBmetros, monitoramento do status de
trabalho, controle de operagio [partida e parada) e outras operagdes do conversor de frequéncia.

3.2 Botdes
Simbolo do botao l Nome Descrigio da funcio
Modo de operagdo do menu de nivel 3: Pressione-o no
FRG Batin de Programacio :'nad& de menu de n vel 0 para entrar mo menu de nivel 1.. Se
or p'ESSIOﬂadi em outros modos, o sistema retornara ao
menu anterior..
T
Pressione=o0 no modo de menu Mivel 1 e 2 para entrar no
EMTER Botao ENTER menu no praxime nivel. Se for pressionado no medo Nivel 3,
as configuragdes dos parametros serdo confirmadas.
A BotSo “Aumentar” Aum_ente ?:a—d go de fungdo, grupo de menu ou detina o
valor do pardmetro.
v Botio "Diminuir Dlmnu_lr o codigo de fungio, grupo de menu ou definir valor
da pardmatro.
Pressione-o no modo de menu Mivel Opara alterar
SHIFT/» Botdo Shift -ci:Ii:amente o pardmetros ::Ie 'nur!i toramento  de
uncionamento/desligamenta. Se for pressionado no modo
de programacan, o bit modificado serd alterado.
RUN Botae Run Pressione=o no mnEIca de controle do teclado para iniciar o
| conversor de frequéncia.
I
Pressione=o no modo de execugdo para desligar o sistema.
STOR{REST Botdo Stop/Rest Mo modo de alarme de falha, € usado para reiniciar o
sistema.
T
M-FUNC Bot&o multifuncional Altere as fungdes de acordo com as configuragdes P7-01.
3.3 Indicadores de Funcio
MNome do Indicador Descrigio
Hz Unidade de Frequéncia
A Unidade atual
v Unidade de tensao
RPM{Hz+A) Unidade de welocidade
W (A+) Percentagem

LOCAL/REMOT: Operagao do teclade, operagio do terminal e indicador de operagio
Loc remata (controle de comunicagao)
LOCAL/REMOT OFF: Controle de partida/parada do painel
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Capitulo 3 - Operagdo e Exibigio

ZeenTec Eletronics

LOCAL/REMOT NO: Controle de partidafparada do terminal
LOCAL/REMOT Piscando: controle iniciar/ parar comunicagio

Indicador de marcha a frente e a re. Se este indicador estiver LIGADO, o produto

F/R estd no status de execugdo direta. Se este indicador estiver piscando, o produto
estd no status de operagdo reversa.
RUN Se este indicador estiver DESLIGADD, o conversor de frequéncia estd desligado.

Se este indicador estiver LIGADQ, o conversor de frequéncia esta funcionanda.
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Capltulo 4 - Tabela de Pardmetros de Fungio

Capitulo Quatro - Tabela de Parimetros de Funcao:

PP-00 para configuracio de senha do usuario: Se o valor ndo for zero, os usuérios devemn inserir a senha correta para habilitar o parfmetro
de fungdo e o modo de alteragdo de parametro. Defina PP-00 como zero para cancelar a senha do usuario.

A senha do usudrio & apenas para blogueio do painel. Depois que a senha & definida, os pardmetros podem ser lidos e escritos por meio do
teclado. E necessario digitar a senha para habilitar o sistema novamente aps cada saida. No modo de comunicagdo, leitura e escrita direta
sem senha sao suportadas (exceto para grupos PP e PF).

Observacio: os grupos P e d consistem em parimetros de funcdo basica e o grupo U consiste em parimetros de funcio de monitoramente.
Os simbolos de atributos na tabela de parametros sao descritos a seguir:

*: Dados gerados pelo conversor de frequancia, somente leitura;

#: Oz parimetros 86 podem ser modificados durante o tempe de inatividade;

# : Os parametros podem ser modificados durante a operagio e o tempo de inatividade.

Grupo PO -Parimetros Basicos

Pardmetr : 8 | Walor padrao v
PR oy Nome Faixa de ajuste de fibrica Atributo
Dependand
PO-00 Tipo G/P 1: Tipo G (tipo de carga de torque constante) denl:::c-::lc}o
; 1 1
PO-01 Mada de controle do matar 1| 9 Gontrole vetorial sem sensor (SVC) 2 +
2: Controle W/F
% e 0: Canal de comando do painal (LOC desligado)
PO-02 ::fciaz :E Sonando o 1: Canal de comando do terminal (LOC ativado) o #
= 2: Canal de comando de comunicagio (LOC piscando)
T T
0 Configuraggo digital {frequéncia predefinida PO-08, UP/DOWN,
mdifica mermidria de falha de energ
1: Configuracio digital (frequéncia predefinida PO-08, URDOWMN,
madificavel, com memdria de falha de energia)
Al
- P 3: potencidmetro local A12
Fonte de frequéncia
Fo-02 priméria X s:.el;io ! me.nciém.e(ro de teclado externc AL3 E d
onfiguragao de pulso HDI (DI5)
1 multivel scidade
7. CLP Simples
& FID
9 Configuragao de comunicagao
PO-04 Selegin ¥ ua fonte de i PO-03 (selegan da fonte de frequénci aria X o +
frequéncia ausiliar Zuala selecao da fonte de frequéncia primaria X)
Reteréncia de fonte de 0: relativo 4 frequéncia maxima 1: relativo 4 frequéncia primaria "
PO-05 frequéncia auxiliar em a #
superposicio
FO-06 Frequéncia aux_l-ar Y ganho 0% ~ 150% 100% &
M SUpETpoSGaD
Digito das unidades: selecio de comando de frequéncia
0: Frequéncia primaria ¥
Dpera;a? de su Eer?c.-s . 1: Resultado da operagio das frequéncias primaria e auxiliar o0 -
FO-07 de frequéncia primaria e Z = i L
auxiliar {determinado pelo digito das dezenas)
2: comutag3o entre a frequéncia priméria X e a frequéncia
auxiliar Y
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3: comutagio entre a frequencia primaria X e o resultado da
operagio das frequéncias primaria e auxiliar
4: comutagio entre a frequéncia auxiliar¥ e o resultado da
operagio das frequéncias priméria e auxiliar
Digito das dezenas: Operacdo das frequéncias priméaria e
auxiliar
de acordo com o comando de frequéncia
0: primario + awxiliar
1: primério - auxiliar
2: maior dos dois valores
3:menor dos dois valores
4: priméario x auxiliar
T T
PO-0B E;‘:ﬂg”ra‘;a“ de frequencia | o 50 Hz -~ Frequéncia maxima (P0-10) 50,00 Hz #
T 1
BO-09 Direcdo de rotagio do o: clleqaalaad'ac_- . ) &
motor 1: oposte a diregae padrio
e e 50.00Hz~320.00Hz(P0-22=3)
PO-10 Frequéncia maxima 50.0Hz~3200,0Hz(P0-22=1) 50,00 Hz
0: configuragdo PO-12
= 1:AI1
PO-11 :B_E'quo ée;u".‘a?:n ce 2: potenciémetro local AI2 5
’ ;:q:f:::la W 3: potencidmetro de teclado externo AL3
e 4: configuracio de pulse HOT (DIS)
5: Configuragao de comunicagao
1 1
PO-12 Frequencia limite superior Frequéncia limite inferior PO-14 até frequéncia maxima PO-10 50,00 Hz #
T T
PO-13 Tehdang de fregU s 0,00 Hz ~Frequéncia méxima PO-10 0,00 Hz #
de limite superior
T T
PO-14 Frequéncia limite inferior 0,00 Hz ~Frequéncia limite superior PO-12 0,00 Hz #
PO-15 Frequéncia portadora 0,5kHz ~ 16,0kHz |Dpendency #
do modelo
+ +
Ajuste de frequéncia 2 . i
F0-15 portadora por temperatura 0: Mao; 1 5im 9 &
T T
PO-17 Tempo de aceleracdo 1 0,00~65000s |Pependanda #
do modelo
1 1
PO-18 Tempo de desaceleracio 1 | 0,00~65000s | Pependanda #
i do modelo
: 1
PO-1% Unidadedetempode | 4409 0990015 1 +
aceleragio e desaceleracdo
PO-21 Polarizacaa da frequéncia | o o4, - Frequéncia maxima PO-10 0,00 Hz #
auxiliar'¥ em superposicao
- T T
po-zz | Resoluicdodecomandode | 4.0 0 001 e 2 .
requéncia
Parar a selegao de
PO-23 memaria da configuragio 0: Sem memaria; 1: Memaria o #
de frequéncia digital
T T
PO-24 Reter il .
T T
Frequéncia de referéncia 0: Frequéncia maxima (PO-10)
PO-25 do tempo de aceleragao e 1: Definir frequéncia o *
desacelsracio 2:100Hz

ZeenTec Eletronics
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Reteréncia de comando de

Fo-26 frequéncia UPfDOWN

0: Frequéncia de execugao; 1: Definir frequéncia 1] .

Digito das unidades: Selecio da fonte de frequéncia da ligagio
do painel de oper;
: Sem vinculagao

Detinir frequéncia digital

ATL

potencigmetro local AI2

potenciometro de teclado externo AI3

configuragdo de pulso HDI {DIS) oon #
multivelocidade

CLP Simples

FID

Configuragio de comunicagiao

Digito das dezenas: Selecdo da fonte de frequéncia da ligagio

do terminal Digito das centenas: Selegao da fonte de frequéncia

da ligagdo de comunicaggo

=

Selecdo de comando de
frequéncia primaria de
ligagdo de comando em
execugdn

P0-27

R o

n

Grupo P1 - Pardmetros do Motor 1

NuI\erc-cu Mome Faixa de ajuste Vélor;pacraa Atributo
parametro de fabrica
- . 0: Motor assincrono comum; 1: motor assincrone de
P1-00 Selecdo do tipo de motor e e a
frequéncia varidvel
P1-01 | Poténcia nominaldo motor | 0,1kW-~1000,0kW Dependends
do modelo
o} wend
P1-02 | Tensaonominaldomatar | 1v-2000% el
do modelo
F1-03 Comente nominal do mator | 0,01A~655,354 Mepancendo '
do modelo
Frequéncia nominal de 0,01Hz ~ Frequincia maxima Dependendo
F1-04
maotor do modelo
P1-05 Welrcidade nominal do 1rpm~65535rpm Dependendo
maotor do modelo
1
Pardmat
F1-10 Corrente sem carga 0,014~P1-03 Sameen el
ajuste
T
0: nenhuma operagio
P1.37 Selegia de sjuste 1: Aj_usle de ?arada parcial do motor assin crono 0
N 2: Ajuste dindmico complato do motar assincrono
3: Ajuste completo da parada do motor assincrono
Grupo P2 - Parimetros de controle vetorial do Motor 1
Y Va |
Nun:|en:\ d MNome Faixa de ajuste J:Iar;pacraa | Atributo
parametro de fabrica
!
2 | |
F2-00 Ganho :\rapu CI_OI'|=| 1do 1-100 10 "
anel de velocidade |
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T
T tegral 1 do anel d |
P2-01 empa Imtegral 1o ansl g2 | 5,015-10,00s 0,508 #
welocidade |
P2-02 Fraguéncia de comutagio 1 0,00~-P2-05 | 5,00 Hz #
t
P2.03 Ganho propﬁ)r:lonal 2 do 1-100 20 #
anel de velocidade |
1
Pz2-04 Fraguéncia de comutagio 2 0,01s~10,00s 1,00s #
- T
paps | remeo infegral Zdo anelde [ ap) 0 para a frequéncia mxima | 10008z #
Ganho de deslzamento do| zan. . 1
s controle vetorial 50%-~200% | 100% #
Tempo de filtragem de i
R0 feedback de velocidade SVC £,000=-0,1005 0,015 "
1
0: configuragdo do parametro P2-10
1 AIL
5 - . Z: potancidmetro local A12
Selegdo do limite superior s ,
da tamua ne moda ds 3: potenciometro de teclado externo AI3
P2-09 = A 4: Pulso (DI5) o #
controle ae veloCidace = " e " =
(mator) 5: Configuraco de comunicagio
TR &: MIN(AIL, AL2)
T MAX(ATL, AL2)
P2-10 correspondendo a toda a gama de itens 1-7
Configuragdo  digital do 1
P2-10 limite superior de‘larque no 0,0%-200,0% 150,0% &
modo  de controle  de
velocidade {motor) |
1
pp-yz | Ganhe  proporcional def o onnn, 2000 ¥
controle de excitagao |
1
Pa-14 Ganho nt:g'a. de controle -60000 1300 &
de excitagdo
1
pp.ys | Ganhe  proporcional - dof o onnn, 2000 ¥
controle de torque
1
F2-16 Eial:lh&n.egralcn:ont'n.e 0-60000 1300 #
de torgue |
T
Atributo integral de Dlg.tc.:las unidades: separagao integral
P2-17 Sy Iy E'd 4 0: vazio ] #
anel de velocidade 1- Habilitar
Grupo P3 - Parimetros de controle V/F
NL":E’U £ Mome Faixa de ajuste Valoy A TP Atributo
pardmetro de fabrica
0: VfF linear
1:W/F multiponto
2: Quadrado WF
3: 1.2 poténcia WF
. St 2 4: 1.4 poténcia WF
P3-00 Configuragio da curva WF &: 1.6 poténcia V/F a +
8: 1,8 poténcia WF
9: Rater
10: Modo de separagdo completa ViF
11: Modo de semi-separagio WF
P3-01 Aumento de torgue 0,0%~30,0% Deperdendo #
do Modelo
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P3.02 Frequensia de core dg 0,00 Hz ~ Frequéncia maxima 50,00 Hz v
elevagao de torgue
pa.gz | Fonto de VP frequéncial 4 aonz.p3.05 0,00Hz
multiponto 1
paziay (fRomece 0,0%-~100,0% 0,0%
tensdao multiponto 1
Fonto de V/F
P3-05 PR P3-03-P3-07 0,00Hz
frequéncia multiponto 2
P3-06 Porio dé Vi 0,0%~100,0% 0,0%
tensdo multiponta 2
F3-07 Pantc;c:e ViF A P3-05 para frequéncia nominal do motor (F1-04) 0,00 Hz
frequéncia multiponto 3
p3-gg | PomiodevE 0,0%~100,0% 0.0% .
tensdo multiponto 3
RF3-10 Glanho de superexcitagdo 0-200 &4 #
WF
P3-11 Bantin:ce silprasesdids 0-100 a0 #
oscilagao VWF
0: Configuragio de digito (P3-14)
11
otencidmetro local AI2
Fortbe da tansto separada 3: potencidmetro de teclado externo AL3
F3-13 e g 4: pulso de entrada HOT (DI5) 0 #
Wi . .
5: multi-velocidade
&: CLP Simples 7: PID
8: Contiguragio de comunicagdo
MNota: 100,0% comespondents a tensdo nominal do motor
P3-14 Coniigiacad de fesag 0V - Tensao nominal do motor ov #
digital separada W/F -
Tempo de aceleragio de 0,06 = 1000.05
P3-15 E}O i i Mota: Representa o tempo necessério para a elevagdo da 0.0s #
tensao separada V/F X . p g
tensao de OV ate a tensdo nominal do motor.
Tempo de desaceleragio da 0,0e —~1000,05
P3-16 pa 2 kg Nota: Representa o tempo necessario para a elevagdo da 0,0s #
tensdo separada V/F % R e
tensdo de OV ate a tensio nominal do motor.
Selecdo do modo de parada | 0: Redugio separada de frequéncia//tensao para 0 "
P3-17 i : T 0 #
de separagdo WF 1: A frequéncia diminui apos a diminuigdo da tensao para 0
Grupo P4 -terminais de entrada
Pardmetros Nome Faixa de ajuste Vator Pacllran Atributo
de Fabrica
Selecdo da fungdo do 3
F4-00 terminal DIL 0: Sem funcao 1 t
1: Avangar executando FWD
Selecdo da fumgdo do 2: REV em execugao reversa
P4-01 [Notal: Dew ad . " 2 |
terminal DI2 otal: Deve ser usado em conjunto com P4-11 quando
definido como 1ou 2.
= 3 3: Terminal de corrida de trés fios
Selecdo da fungdo do
Pa-02 terminal D13 4: Jog para frente (F10G) & u

ZeenTec Eletronics
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Selegdo da fungdo do

Ra-03 terminal DI4

5: Jog reverso [RIOG)

&: Terminal PARA CIMA

7. terminal FARA BAIXD

8: Terminal de parada livre

9: Terminal de reinicializagdo de falha

10: Pausa

11: Falha externa entrada normalments aberta

12: Terminal multivelocidade 1

13: selocidade 2

14: relocidade 3

15: selocidade 4

162 mpa de aceleragdo e desaceleragio 117:
Terminal de tempe de aceleragio e desaceleragio 2

18: Comutagio de comando de frequéncia

1%: Limpeza PARA CIMA/PARA BAIXO (terminal eteclado)
20: Terminal de comutagdo de comando de controle 1
21: Aceleracio e desaceleragdo desahbilitadas

22: Pausa PID

23: Reinicializacdo simples do estado do CLP

24: Pausa na frequéncia de oscilagio

25: Entrada do contador

26: Reinicializagde do contadaor

27: Entrada de contagem de comprimento

28: Redefinicio de comprimento

5 i 25: Controle de torque desabilitado

Salecad da fungando 30: Entrada de frequéncia de pulso (wilido apenas para DIS) 12 +
terminal DIS 31: Reter

P4-04

32: terminal de freso CC

33: Entrada MC para falha externa

34: Mudanga de frequencia habilitada

35: Comutagio direta ereversa do PID

36: Terminal de parada extarna 1

37: Terminal de comutagao de comando de controle 2

38: Pausa na integragio do PID

39: Alternando entre afrequéncia priméria eaconfiguragio de
frequéncia digital

40: Alternando entre frequéncia auxiliar econfiguracao de
frequéncia digital

41: Terminal de selegao do motor 1/2

42: Reter

43: Comutagio do parametro PID

d4: Falha 1definida pelo usuario

45: Falha definida pelo usuario 2

45&: Comutagio de controle de velocidade/controle de torque
47: Parada rapida

48: Terminal de parada externa 2

4%9: Freio CC para desaceleragao

50: Tempo de execugdo limpo

P4-10 0,000s~1,000s 10,0105

a*

terminais DI1 aDI5

0: sistema de 2fios 1
Pa-11 Modo de controle terminal L s!s‘_ema i 2'!05 E [y} +
2; sistema de 3fios 1

3: sistema de 3fios 2

Taxa de Terminal 2 ‘
-12 r ~bE 1 #
Pa-12 UP/DOWN 0,001rHz/5~65,535Hz/s 1.000 Hz/s #

Pa-13 Entrads minima de.1A 0.00V~F4-15 0,00V
Curval

£
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Configuragdn minima da

i F (e el ~100,0%-~+100,0% 0.0% #

Pa-15 Entrada maxima de IA Pa-13-+10,00V 10,00V #
Curval

paegp | COfEiragea mama de -100,09%- +100,0% 100,0% #
entrada da curva IA 1

P4-17 Tempo de filtragem de IA 1 0,00s5~10,00s 0,10s #

Pa-18 Entrada minima de IA 0,00V~Pd-20 0,00V #
Curva 2

P4-19 Conhgiicscon mifms te ~100,0%-~+100,0% 0,0% #
entrada da CurvalA 2

P4-20 Efilfags maximaice Ty PA-18-+10,008 10,00V #
Curva 2

gy | SonfBlrsso mexima da -100,0%-~+100,0% 100,0% #
entrada da CurvaIA 2

Pa-zz | Tempodefiltagem do 0,005-10,00s 0,10s #
potenciometro local 1A 2

piy | Entrads minima deIh ~10,00V~P4-25 -10,00V #
Curva 3

pa-zq | Configuracso minima de ~100,0%-~+100,0% -100,0% #
entrada da Curva AI 3

pa-25 | Entradamixima de I P4-23~+10,00V 1000V #
Curva 3

Pd-26 Confidlracio raiima 2 ~100,0%-+100,0% 100,0% #

entrada da Curva AI 3

Tempo de filtragem do
P4-27 potenciometro do teclado 0,005~10,00s 0,505 #
externo AL3
H
Frequéncia minima de

Pa-28 0,00kHz~P4-30 0,00kHz #
entrada de pulso

Configuragdo de frequéncia
P4-25 de entrada minima de =-100,0%~100,0% 0.0% #
pulso

P4-30 Fréquancia meximaide P4-28-100,00kHz 50,00 kHz #
entrada de pulso

Configuragdo de frequéncia

Pa-31 de entrada maxima de -100,0%-100.0% 100,0% #
pulso
P4-32 Tempo de filtragem de pulse | 0,00s~10,00s 0,10s #

Digito das unidades: Sele¢do da curva AI1

1: Curva 1 (2 pontos, P4-13 aPd-16)

2: Curva 2(2 pontos, P4-18 aPd-21)

3: Curva 3(2 pontos, P4-23 aP4-26)

4; Curva 4(4 pontos, AG-00 aA6-07)

5: Curva 5(4 pontos, A6-0B aAb-15)

Digito das dezenas: Selegio da curva do potenciometro local
Al2, igual ao anterior

Digito das centenas: Selecio de curva do potencidmetra de
teclado externc AI3, o mesmo que acima

P4-33 Selecdo da curva AL

Digito das unidades: AI1 abaixo do ajuste minimo de entrada
0: Configuragio de entrada minima correspondente o000 #
1:0,0%

Al abaixo da configuragio

R de entrada minima
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P4-35 Tempo de atraso DI1

Digito das dezenas: potencidmetro local AIZ abaixo da
configuragio de entrada minima, o mesmao que acima

Digito das centenas: potencidémetro de teclado externo AI3
abaixo da configuragie de entrada minima, o mesmo que
acima

0,05~3600,0s 0,05 +

0.0s

P4-36 Tempo de atraso D12

P4-37 Tempo de atraso DI3

Selecao logica de

Fa:38 terminais DI1 aDI5

0,05~3600,0s 0,05 +

0,05~3600,0s 0,05 +

0: Alto nivel ative
: Baixo nivel ativo

Digito das unidades: DI1
Digito das dezenas: DI2

Digito das centenas: DI3
Digito dos milhares: DI4
Dez mil digitos: DI

0.0s

0.0s

0oooo

Selegao de entrada

Raae tensao/ corrente AIL

0: entrada de tensdo de 0,00V a 10,00,
1: entrada de corrente de 0,00 mA a -20,00 maA;
2: entrada de corrente de 4,00 mA a -20,00 mé;

Grupo P5 ~Terminals de saida

Fardmetros Mome

Faixa de ajuste

Walor padrao
de fabrica

Atributa

| Selecio do modo de saida

G do terminal FM

O Saida de pulsa (FMP)

1: Saida de comutagao (FMR)

Selecao da fungao FRM do
terminal FM {terminal de
saida de coletor aberto)

P5-01

Selegdo da fungio RELAYL
P5-02

0: Sem saida

1: O conversor de frequéncia esta funcionando

2: Saida de falha (falha com desligamenta livre)
3: Walor de detecgio de frequéneia 1

4: Frequéncia atingida

5: Funcionamento em velocidade zero (sem saida em tempo de
inatividade)

&: Aviso de sobrecarga do motor

7: Alarme de sobrecarga do conversor

8: VWalor definido alcangado

9: Walor especificado alcangado

10: Comprimento alcangado

11: Ciclo PLC simples concluide

12: Tempo de funcionamento acumulado atingido
13: Limite de frequéncia

ronto para correr
I1-Al2
7: Limite superior de frequéncia atingido
18: Limite inferior de frequéncia atingido (sem saida em tempo
de inatividade)
19: Status de subtensao
20: Configuragio de comunicagio
21: Reter
2 eter
23: Velocidade zero rodando 2{com saida em tempo de
inatividade)
24: Tempo acumulado de inicializagio atingido
alor de deteccao de frequéncia 2
: Frequéncia lalcangada
27: Frequéncia 2alcangada
tual lalcangado
orrente 2alcangada
30: Tempo definido atingido

ZeenTec Eletronics
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31: Entrada AIl acima do limite
32: gueda de carga
33: Funcignamenta reverso
34: Status atual zero
35: Temperatura do modulo atingida
36: Corrente de saida acima do limite
37: Limite inferior de frequéncia atingido (com saida em
tempo de inatividade)
38: Alarme (todas as falhas)
39: Reter
40: Tempo de execugio atingido
41: Saida de falha (falha com desligamento livre & sem saida
de subtensao)
) ~ 0: Frequéncia de execugio
P5-06 Selecae da funcao de 1: Definir frequéncia o #
saida FMF do terminal FM 2+ Carrente de saida
3: Torque de saida do motor (valor absoluto, percentual i i
Selecs funcin d relativo o0 motor)
P5-07 Ay 4: Potancia de saida 0 #
i Tensao de saida
&: Entrada de pulsa (100,0% correspondendo a 100,0kHz)
T: ATl
&: potencidmetro local AI2
11: Contagem
12: Configuragie de comunicagdo
13: Velocidade do motor
Selecs funcas d 14: Corrente de saida
P5-08 e taitiemn o (100,0% correspondendo a 1000,04) 1 #
Bedda AL 15: Tensao de saida
{100,0% correspondendo a 1000,0V}
16: Reter
I
L Frequéncia maxima de | s
F5-09 saida FMP do terminal FM 0,01kHz~50,00kHz | 50,00 kHz #
P5-10 Loolicenla e poanzagn -100,0%~+100,0% 0.0% #
zero ADV | ! 1
P5-11 Ganho AOV | -10,00~+10,00 1.00 #
| |
P5.12 Coeticiente de polarizagao -100,0%-+100.0% 0.0% &
zero ADT
P5-13 Ganho AOI | -10,00-+10,00 | 10 | =
! |
s Tempo de atraso de saida i
P5-17 FMR do terminal FM 0,05~3600,05 0.0= #
Tempo de atraso de "
i fechamento do RELAY 1 Df=2600;0¢ 0.0 N
F5-19 jampo o slieen e 0,05~3600,0s 0.0s #
2 desconexdo do RELAY 1 . * A h
: Selegao de saida de | oo- 20mA; -
Feiad carrente ADI 1: 4~20mA 0 N
Grupo P6 -Parametros de partida/parada
i | Valor padra 7
Parametros Nome Faixa de ajuste A0CPAAEO L pributn
de fabrica
T T T T
0: Inicio direto
P&-00 Modo de partida 1: Reinicio do rastreamento de velocidade 0 #
2: Partida de pré-excitagao
T T T
P&-01 Modo de rastreamento de 0: Inicia apartir da frequéncia de desligamento o -
- velocidade 1: Comece apartir da frequéncia de energia
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1 T P
| 2:Comece da frequéncia maxima

1 1
Rastreamento rapidof lento |

P&-02 1-100 20 #
velocidade |
P&-03 | Frequéncia de inicializagao 0,00Hz~10,00Hz 0,00 Hz #
T T
P&-04 Tempoderstungatds - 0,05-100,05 0,0s )
frequéncia de inicializagdo | |
1 1 T
P6-05 é’gc.ar corrente de frenagem 0%~ 100% 50% B
! |
1 t
Pé-06& |Iniciar tempo de frenagem CC|  0,0s~100,0s | 0,05 v
1 1 1
n 0: Aceleragao e desaceleracao linear
P&-07 M_oc ) de_cesaceleral_:;o da 1: Aceleragdo e desaceleragio A dacurva s | 1] +
aceleragdo : 5 o e o
2: Aceleragdo e desaceleragdo B dacurva 5 |
T 1 t
P&-08 Raz3o dotempa deinicio da | o no; 1300 0os.Ps-09) [ 3005 '
curvas |
l |
= : .' ! :
P&-09 Razag Co bamna final da 0,0%~(100,0%-P&-08) | 300 '
curva s | | |
T T T T
0 . 0: Desaceleragdo & parad, |
P&-10 Modo de parada 1: Parada gratuita I a #
+ T 1 .
P&-11 Frequéncta inicial de parada | ¢ 05 1w praguiingia mdima 0,00 Hz #
de frenagem CC | |
T T T T
i Tempo de espera para -
P&-12 narada do freio CC . 0,0s~100,0s . 0,0s #
! -[ : -
P&-13 Parara frenagem CC atual 0%~100% | 50% #
|
P&-14  |Pararo tempo de frenagem CC | 0,0s~100,0s 00s | &
1
C: 1o o gia d
P&-15 e cannaBaca 09%-~100% | 100% #
frenagem |
Grupo P7 - Teclado e display
|
Parimetros HNome Faixa de ajuste u;f:;;?c-:c‘ Atributo
F7-00 Reter | e
! { ! !
| 0: botio multifuncional indisponivel
_ _ - 1: Comutagdo do painel de operagdo, terminal ou controle de
PT-01 Sellall;'ao c.E turqao do botao comunicagio i .
i e el 2: Alternar entre avango e re
3: Jog para frente
4: Jog reverso
. 1
P7-02 ~ . 0: Disponivel apenas no modo de operagao do teclado 1 #
Flricande tedla STORREST | 1:Disponivel em todos os modos de operagao |
I !
1 1 [
0000~FFFF
Bit00: Frequencia de operagdo 1 {Hz)
BitOL: Definir frequéncia (Hz)
Bit02: Tensdo do barramanto (V)
: Parimetro de exibicao em Eit03: Tensao de saida (V)
F7-03 execucin 1 Bit04: Poténcia de saida (A) *F *
Bit05: Poténcia de saida (kW)
Bit0&: Torgue de saida (%)
Bit07: Status de entrada do terminal X
Eit08: Reter
Bit0: Tensao AL (V)
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Bitl0: Tensao AIZ (V)

Bit11: Tensio do potencidmetro do teclado extamao AI3
(L]

Bitl2: Valor de contagem

Bit13: valor do comprimenta

4: Display de velocidade de carga

Configuragdo do PID

0000~FFFF BitD0: feedback do PID

Bit01: estagio PLC

Bit2: frequéncia de pulso de entrada HOI (kHz)

Bit requéncia de execucao 2{Hz)

Bit04: Tempo de execugdo restante

Bit05: Tensio AIL (V) antes da correcao

BitDé: Tensio AI2 (V) antes da correcao

Bitd7: Tensde do potencidmetro do teclado externo AI3 (V)
antes da corregdo il ] #
Bit08: Velocidade do motor

Hora atual de gar (hora)

‘empa de execugdo atual (min)

requéncia de pulso de entrada HOI (Hz)

: Valor definido de comunicagao

Velocidade de feedback do encoder (Hz)

Bitld: Exibigdo de frequéncia primaria (Hz)

Bitl5: Exibigdo de frequéncia auxiliar (Hz)

Parimetro de exibigio em

P7-04 =y
execugan 2

0000~FFFF
Detinir frequéncia (Hz)

Bit01: Tens3o do barramento (V)
‘erminal de entrada de status AT

Bit04: Tens3o AIL (V)

Bit05: Tensao AIZ (V)

BitDé: Tens3o do potencidmetro do painel AI3 (W)
Bit07: Valor de contagem a3 #
Bit08: Valor de comprimento

Bit09: estagio PLC

Bitl0: Velocidade de carregamento

onfiguragdo do PID

: frequéncia de pulso de entrada HDI (kHz)
Feedback do FID

4: Corrente de saida

Pardmetro de exibigio de

P7-05 fediadis

Relagdo de transmissio

0,0001~6,5000 1,0000
de carga

P7-06

a*

Temperatura do radiador

P7-07 .
do madulo inversor

-3°C ~120°C -

Tempo de execucan

P7-09 s
cumulativo

Oh~65535h 2

Digito das unidades: nimero de casas decimais de U0-14
0: 0 ponto decimal
ponto decimal
Ponto decimal da exibigao ponto decimal
a velocidade de carga Digito das dezenas: Nimero de casas decimais de UD-19/U0

P7-12

Tempo cumulativo de

P7-13 el 0-65535h - =
imicializagdo
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F7-14 E,ansL!:'nu cumulativo de 0-65535 Kivh . .
energia

Grupo P8 - Funcdes auxiliares

Parimetros Nome Faixa de ajuste Valor;pal_:lr?o Atributo
de fabrica
1
PE-00 Frequéncia de Jog 10,00 Hz ~Frequéncia magima 2,00 Hz #
PE-01 | Tempo de aceleragao do jog | 0,005-6500,05 20,05 #
PE-02 | Tempo de desaceleragio dojog | 0.00s~6500,05 20,05 #
T
P8-03 ETempoctzal:E.E’aqé\:vZ 0,005~6500,05 Uparidench #
do modelo
|
" Dependendo R
PE-04 | Tempo de desaceleragdo 2 0,00:~6500,0s #
do modelo
PB-05  |Tempo de aceleragio 3 0,005-6500,0s Deyiendantly #
do modelo
Pg-D6  |Tempode desaceleracdo 2 | 0,005~6500,05 Deperidando #
do modelo
1
P8-07  |Tempo de aceleragio 4 0,005~6500,05 Deperidando #
do modelo
PE-08  |Tempode desaceleragio | 0,00s-6500,0s DEpiendance #
do modealo
PE-09 Frequéncia de salto 1 10,00 Hz ~Frequéncia maxima 0,00 Hz #
PE-10 r Frequéncia de salto 2 10,00 Hz ~Frequéncia maxima 0,00 Hz #

T
| Modo de execugdo com

kSR 2 i i0: Executar na frequéncia limite inferior
| frequéncia definida abaixo

PE-14 lds limite intarior d 1: Desligue o #
bl 2: Corrida em velocidade zero
| frequéncia
PE-15  |Taxa de flacidez 0,00%~10,00% 0,00% #
pe-1s  |Definiftempo cumulativode | o ocpngn oh #
| ativag3o atingido
.
iy, |Temeaceesecucn Oh-65D00h oh .
|cumulativo definido atingido
pg.1g  |58le¢E0 de protecio de 0: Sem protegdo; 1: Protecao 0 #
inicializacao
.
pg.1g |Valordedetecciode 0,00 Hz ~Frequéncia maxima 50,00 Hz #
frequéncia 1
.r =
ppgg  |Histermsededeteccode | bo; 2000 054 (nivel FOTL) 5,0% #
frequéncia 1
1
pg-g1  |Amplitudededetecciade | 0 3 o0 nee (frequincia maxima) 0,0% #

| trequéncia atingida

| Ponto de frequéncia de
P8-25 |comutagao do tempo de 0,00 Hz ~Frequéncia maxima 0,00 Hz #
|aceleragaole
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| Ponto de frequéncia de
PE-26 comutagio do tempo de 0,00 Hz ~Frequéncia maxima 0,00Hz #
desaceleragiole 2
P8-27 | Prioridade dejogdoterminal | 0:Invalido; 1: Valido a #
Pg-28 liglonds deluctanda 0,00 Hz ~Frequéncia méxima 50,00Hz #
| frequéncia 2
PE-29 Histerese de deteccande | no; 2 100,004 (nivel FOT2) 5,0% #
frequéncia 2
Pa-30 Valor e deteccas de 0,00 Hz ~Frequéncia méxima 50,00Hz #
frequéncia 1 atingido
PE-31 Amplitude de detecciode |y ooc 300, 09 (frequéncia méxima 0,0% #
| frequéncia 1 atingida
Pg-32 :“'al”"lje deteoean o 0,00 Hz ~Frequéncia méxima 50,00Hz #
requéncia 2 atingido
T
Amplitude de detecca i S "
Pg-33 MELtucE de Selectan 08 | 9,0%-100,0% (frequéncia méxima) 0.0% #
frequéncia 2 atingida
PE-14 Nivel de detecgdo de 0,0% a 300,0%; 100,0% corespondente a corrente nominal 5.0% #
corrente zero domotor
pazs: | Iompoddstiaence 0,015-600,005 0.10s B
detecgdo de corrente zer
PE-16 Cor.'enl!e de saida acima 0.0% [n&o detectado), 0,1% a300.0% {corrente nominal do 200.0% #
| dolimite motor)
Comrente de saida acima
P8-37 do limite de tempo de 0.00s~600,00s 0.00s #
atraso de deteccao
P8-38 | Corrente 1 atingida 0,0% a 300,0% {corrente nominal do motor) 100,0% #
Pa-39 Amplitude da carrente | 4 4o 2 300,05 (corrents neminal do motor) 0.0% #
| atingida
PE-40 | Corrente 2 ati ngida 0.0% a 300,0% (corrente nominal do motor) 100,0% #
1
pg-ay | Amplitudedacomented g ne; L 300,00 (corrente nominal do motor) 0,0% #
atingida
Pa-42 ‘SE:'E“"‘"! da furgan de 0: Invalide; 1: Valide 0 +
| temporizacio
0: configuragdo PE-44
Selegdo do tempo de 1: AI1
PE-43 execugdo no modo de 2: potenciGmetro local AI2 a
temporizagao 3: potencidmetro de teclado externo AI3
Faixa de entrada analdgica corespondente a PB-44
Ti d =)
Pa-44 btltaela sty 0.0min ~6000,0min 0.0 min
maodoe de cronometragem
Limite inferior da
PB-45 protegao de tensao de 0,00W~P2-a6 3,10V #
entrada AL
Limite superior da
PE-dé& protegdo de tensdo de PB-45-11,00V &80V #
entrada AIL
T | Te.mp.ve'atu.'adomrfldulo 0°C - 100°C 2500 %
atingida
3 . i i fundi T
P-4 Catitrala do vantiladar D: WVentilador em ser quQ du ra-|‘.=j- o funcionamento; o
1: Funcionamento continuo do ventilador
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saida

fase de saida antes da execugdo
0: Desativado; 1: Ativo

- : daf &ncia misdma (PO-
Pg-19 Froquéncia de desgertar ;;quenua do sono (F8-51) até a frequéncia maxima (PO 0.00Hz 8
T =
Fa-50 IZ'S“PE"riT AP 0,05 ~ 6500,0s 0,08 #
| - -
P8-51 Frequéncia de sono 0,00Hz para frequéncia de despertar (P8-49) 0.00Hz #
T
P8-52 Tempo de atraso do sono | 0,0s ~ 6500,0s 0,05 #
Pa-53 Tempo de execuGaa atual | g omin ~ 6500,0min 0,0min !
atingido
+
Pa-54 Fatir dy corregao e 0,00%-~200,0% 100,0% #
poténcia de saida
Grupo P9 - Falha e protecio
Parimetros Nome Faixa de ajuste UE[O."DEF‘I'&D Atributo
de fabrica
| Selecio de protegdo
P%-00 contra sobrecarga do O: Desativar; 1: Habilitar 1 #
| motor
Pg.01 | Gamo_:le _:nrutaqé? contra 0,20-10,00 1,00 "
sobrecarga do motor
T
Pg-02 Mdlea e gantho de 50%-~100% BO% #
sobrecarga do motor
| Ganho de parada por "
F3-03 sobretensin 0-100 30 #
Tritasico 380-480 V: 650,0 v-800,0\;
P9.04 Tensao de protegac Valor padrao de fabrica: 720,0V Dependendo ;
contra sohretensdo Monofasico 200-240 V: 330,0 v-420,0 V; do Modelo
Valor padr3o de fabrica: 380,0V
1
Digito das unidades: Sele¢do de protegio contra curto-
circuito ao aterramento no modo ligado
Selegio de protegdo 0. Invelido,
P%-07 contra curto-circuito ao 1:. Valido, 2 - v De'}end?qdﬁ #
Diigito das dezenas: protecao contra curto-circuito ao do Modelo
aterramento p
aterramanto antes da execugdo
0: Invalido;
1: Valido;
T
Tritasico 380-480 V: 650,0 V-B00,0\;
Pg.08 Tensio de partida da Valor padrio de fabrica: 6%0,0V Dependendo :
unidade de frenagam Monotésico 200-240 V: 330,0 V-420,0 V; do Modelo
Valor padrao de fabrica: 360,0 V P9-0%
P9.09 Nimero de l;lniCECES de 0-30 0 s
talha automatica
| Acap de saida de falha na - T
Pg-10 f'éﬁi:iauza;;o autmaticade | O Nenhuma agae; o "
falbha 1:Agao
1 Tempo de espera para
P3-11 reinicializacdo automatica | 0,15~100,0s 1,0s #
de falhas
Digito das unidades: Sele¢do da protecie contra perda de
Selecao de protegan fase de entrada
Pg.12 contra perda de fase de 0: Desativado; 1: Ativo 1 "
entrada/engate do Digito das dezenas: Selegéo da protecao contra engate do a
contator contator
O: Desativado; 1: Ativo
| Digito das unidades: Sele¢do da protecio contra perda de
Selegao de protegao fase de saida
P3-13 contra perda de fase de Digito das dezenas: Selecio da protegio contr; 01 #
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: Sem falha

Reter

Sobrecorrente de aceleragdo
Sobrecorrente de desaceleragio
Sobrecorrente de velocidade constante
Sobretensao de aceleragdo
Sobretensao de desaceleragao
Sobretensao de velocidade constante

: Sobrecarga do resistor de buffer

by Bl B o R el

: Subtensdo
10:Sobrecarga do conversor
11: Sobrecarga do motor
12: Reter
13: Perda de fase de saida
P9.14 Tino da primeira falha 14: Superagquecimento do madulo -
15: Falha externa
16: Falha de comunicagao
17: Falha do contator
18: Falha de detecgio de correnta
1%: Falha de ajuste do motor
20: Reter
21: Falha na leitura e escrita do par@metro
22: Falha de hardware do conversor de frequéncia
23: Curto-circuite do moter com o aterramento
24: Reter
25: Reter
26: Tempo de execugdo atingido
27: Falha 1 definida pelo usuario
28: Falha definida pelo usuano 2
29%: Tempo de ativagao atingido
30: Queda de carga
{ 31:0 feadback do PID @ perdido em tempo de execucdo
40: Tempo imite de limitagio de comente rapida -

P9-15 Tipo do segundo falta

o do motor em funcionamento

42: Desvio de velocidade muito grande
43:Excessode velocidade do motor

P9-16 Tipo da terceira falha 45: Reter :
51: Reter

Frequéncia da terceira

A {mais recenta) falha

0,00Hz~655,35Hz 0,00 Hz *

P9-18 Corrente da terceira {mais 0.00Hz~655,354 0.00A -
recente] falha

Tensdo do barramento da
P9-19 terceira (mais recente) 0,0v-6553,5V 0,0v o
talha

Status do terminal de
P9-20 entrada da terceira falha 0-9999 1] *
{mais recente)

Status do terminal de
P9-21 saida da terceira falha 0-~-9999 1] =
{mais recente)

tatus do conversor de
P9-22 trequéncia da terceira 0-~65535 o =
talha (mais recente)
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Tempo de inicializagae da

P9-23 terceira (mais recente) Os-655355 Os =
falha |
T 1— 1
Tempo de funcionamento |
P9-24 da terceira (mais recente} | 0,0s~6553,55 0,05 .
talha

T T

Frequénciz da segunda

et talha

0,00Hz~655,35Hz 0,00 Hz =

1 T

P9-28 Correnta da segunda fatha | 0,00A~655,354 0,004 .

P9.29 Tensdo do barramento da 0,0V~6553,5V 0.0V .
segunda falha

t T
Status do terminal de : .
F8e20 entrada da segunda falha D=9393 .

1 t
Status do terminal de

4 ~ o
Ee8 saida da segunda falha 03399 0
| |
Status do conversor de
P9-32 trequéncia da segunda 0-65535 0 ‘
talha
5 Tempo de inicializacio da | . | | &
P9-33 segunda falha Os~65535s Os
G Tempo de execugio da EEE .
P9-34 segunda falha 0,0s-655,355 0,0s
1 1 1 1
F9-37 ProduBnce e primeita 0,00Hz~655,35Hz 0,00 Hz g
falha | |
t + T ¢
P9-38 Correnta da primeira falha | 0,00A~655,354A 0,004 =
! ! l

P9.15 Te_nsé_&da'aar'amento da 0.0V~6553.5V 0.0y -
primeira falha

T T

P9-10 Status do .ermna.lde 09999 o .
entrada da primeira falha

- 1 T

P9.41 S‘.f_lus do t_erm!nal de 0-3999 o .
saida da primeira falha
T 1 1 1
F9.42 Statu sdo conwarsnr_dz 0-65535 o i
frequéncia da pnmeira falha
Po-43 Te.m:\.o de inicializagio da s~ 655355 s i
primeira falha
- T T T
P-4 Temmpo de exacucan da 0,05~6553,55 0,0s .
primeira falha
1 + T
Digito das unidades: Sobrecarga do motor (F11)
0: Parar no modo livre
Galaess da aeso da 1: Pare pelo modo de parada
P9-47 i ‘: talhas 1 2: Continue a executar o digito das dezenas: Reter 00000 #
protegac contra fehas Digita das centenas: Perda de fase de saida (F13)
Digito dos milhares: Falha externa (F15)
Digito das dezenas de milhares: Falha de comunicagao (F16)
1 1 t 1
0: Executar na frequéncia atual
Selecdo de frequéncia de 1: Executar na frequéncia definida
P9-54 execugio continua em 2: Executar na frequéncia limite superior 0 #
caso de falha 3: Executar na frequéncia limite inferior
4: Executar na frequéncia de espera anormal
: +
P9.55 Frequéncia de espera a, D% a100,0% [100.03.6 cormrespondendo a frequéncia 100.0% %
anormal maxima anormal PO-10)
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| 0: vazio

queda de carga

P9-59 Sfllfff_oi ::_:::g:::e 1: Desaceleracio 0 :
FEIRERNE 2: Parar no modo de desaceleragan
Recuperagio de tensao no X . r

P9-60 medo de parada 80%-~100% 85% '
instantanea
Tempo de julgamento de |

P9-51 recuperagas de tensdo no 0,05-100,05 0,55 +
modo de parada

- T

P9-52 Tensdo de acdo no maodo 60%~100% 20% +
de paraca in stantanea

P9-63 Selacao da pratesan 0: Invlido; 1: Vilido o N
contra queda de carga

1 [

P9-6d Nivel de detecgdo de 0,0-100,0% 10,0% #
gueda de carga

P9-65 Tempo de detecgdo de 0,0~60,08 1,05 #

Grupo PA - Funcdes PID

| Valor padraoc

mudanga de PID

Pardmetros Mome Faixa de ajuste T Atributo
de fabrica
t t t t
0: configuragdo PA-01
1:AI1
2: Potenciémetro local AI2
PA-D0 Configuracio do valor PID 3: Potencidmetro de teclado externo AL3 ) #
4: Configuragio de pulso HDI (DIS)
5: Configuragio de comunicagdo
&: Configuracio de varias velocidades
1 1
PA-01 Configuracdo dowvalor PID | 0,00%~100,0% 50,0% #
0: AI1
1: potenciémetro local AI2
2: potencidmetro de teclado externoc AL3
3: AT1-AI2
PA-02 Fonte de feedback PID 4: configuracdo de pulso HOT (DIS) o #
5: Configuragio de comunicagao
&: AIT+ALZ
T: MAX{|ALLL, AT2[}
B: MINC|AIL|, [AI2])
PA-03 | Diregao de agac do PID | 0: Efeito positivo; 1: Efeito negativo o | #
1 t
Configuragio de faixa de i
PA-04 teadback PID 1,00-65535 1000 #
PA-O5 KPI de ganho proporcional 0,0-1000,0 20,0 #
T T T
PA-06 Tempo integral TI1 0,015~10,00s 2hQo #
+ t
PA-O7 Tempo dervado TOD 0,000s~10,000s 0,000s #
! 1
PA-0B Fraquénciadecortade | g on | p o aneis méxima 0,00 Hz #
reversdo do PID
PA-09 Limite de polarizagdo PID 0.0% ~ 100.0% | 0,0% #
1 1
PA-10 Limite diferencial PID 0.00% - 100.00% 0.10% #
1 1 +
PA-11 Configuracao detempode | 4 oy oep np. 0,005 #
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1
PA-12 teedback PID . 0,00-60,00s 0,005 #
T T T
T filtr: d
PA-13 g ce g ca 0,00~60,00s | o.00s #
saida PID | |
T T T T
PA-14 Rater | o | #
1 1 1
PA-15 Ganho proporcional KP2 0-1000.0 | 20,0 | #
$ |
PA-16 Tempo integral TI2 0,01=~10,008 l 2,00s #
1 1 T 1
PA-17 Tempo derivativo TD2 | 0,0005~10,000s | 0,000s #
1 1
0: Sem troca
PA-18 Condigao de comutagao 1: Comutagdo por terminal de entrada 0 #
do PID 2: Comutagdo automatica por viés
3: Comutagdo automatica por frequéncia de execucio |
T T t
PA-19 Polarizacan de camutaean | o og < pacag [ 200% #
de pardmetro PID 1 | |
. - — { !
FA-20 Polarizag3o de comutaio | o,y o 1 0p, 0% | =00m #
de pardmetre PIO 2 |
1 T T
PA=21 Valor PID inicial 0,0%-~100, 0% | 0,0% | #
1 1 1
T i era inicial
PA-22 e 0,00~650,00s 0,005 #
valor PID |
1 1 1 1
PA-23 Reter & 100% | #
t t
PA-24 Reter |- | 1.00% #
+ : + +
Digito das unidades: separagio integral
0: Vazio;
PA-25 Atributo integral PID 1: Ativar; oo #
Digito das dezenas: Parada de integracdo no limite de saida
| 0: Continuar a integracao; 1: Parar a integragao
! } 1 .
Valor de detecgdo de 0,0%: Menhum julgamento de perda de feedback | . s
PA-26 ' 0,0% #
perda de teedback PID 0,1%-~100,0% !
| |
1 T 1
Tempo de deteccdo de | o
Sz perda de feedback PID | 0,05~20,05 0,05 *
- t -
PA-28 Operagio de parada PID | 0: Parada sem operagio; 1: Pare com a operagio | 1 | #
1
Grupo Pb - Frequéncia de oscilagio, comprimento fixo e contagem
T
i o e Walor padrao i
Parametros Mome Faixa de ajuste de fibrica Atribute
|
T
Modo de configuragdo de 0: Relativo & trequiéncia central;
Pb-00 A R e a P o #
frequéncia de oscilagio 1: Relativo & frequéncia maxima
! !
| 1
Ph0L Am;!lltu_de_da trequéncia 0,0%-~100,0% | oo% #
de escilagio
|
Ph02 Amplitude de frequéncia | 0,0%-50,0% [ 0.0% #
de salto
4 |
— | Ciclo de frequéncia de o | | "
Pb-03 oscilacan ! 0,15~32000,0s : 10,0s #
1 T T T
Tempo de subida da onda | |
Pb-04 triangular da frequéncia 0,1%~100,0% | 50,0% #
de escilagio
Po-05 | Definircompriments 0m-65535m 1000m | #
Pb-0& | Comprimento real Om~65535m | Om | #
| |
Po-07 | Pulsos pormetra | 01-65535 | 1000 #
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T re— T
Ph-08 Definir contagem | 1-65535 1000 #
+ + +
Ph-0% Contagem especificada 1-65535 1000 #
1 1
Group PC -funcdo CLP simples e multivelocidade
Parametras Nome Faixa de ajuste |va 'c'f_pa‘_j"é‘:‘ Atributo
de fabrica
+ + +
PC-00 Multivelocidade 0 | ~100,0% -~ 100,0% 0,0% #
1 1 T
PC-01 Multivelocidade 1 -100,0% ~ 100,0% 0,0% 4
1 t 1
PC-02 Multivelocidade 2 -100,0% ~ 100,0% 0.,0% #
1 1
PC-03 Multivelocidade 3 | -100,0% ~ 100,0% | 0,0% #
PC-04 Multivelocidade 4 | -100,0% - 100,0% 0,0% #
T T 1
PC-05 Multivelocidade 5 100,0% ~ 100,0% 0,0% #
1 1 1
PC-0& Multivelocidade & | -100,0% ~100,0% | 0,0% #
PC-07 Multivelocidade 7 | -100,0% ~ 100,0% 0,0% #
g 0: Para apds uma dnica execugao
PC-1& :4;:3:::? siscUcR PLG 1: Manutengio do valor final no final de uma dnica execugio o #
2: Ciclico
- T g
Digito das unidades: Desligar selecio de memdria
. 0: Desligar sem mamébri
Selecdo simples de 1: Desliga .
PC-17 meméria de desligamento = Dagienr com maem i . 00 #
Digito das dezenas: Parar selegio de memdria
do PLC 2
0: Parar sem memona;
1: Parar com memiria;
| |
1 1 T T
T execuca
PC-18 bl 0,0s(h)~6500,0s(h) 0.0s(h) #

segmento Odo PLC

Selegdo do tempo de
PC-19 aceleragdo edesaceleragio 0-3 o #
do segmento Odo PLC

Tempo de execugio do \
- - ( {h #
PC=20 segmento PLC 1 0,0s(h}-6500,0s(h) 0.0s(h]

Selecdo do tempo de
PC-21 aceleragdo & desaceleragao 0-3 o #
do segmenta PLC 1

Tempo de execucdo do

segmento 2do PLC 0.0=(h}~6500,0s(h) 0,0s(h) #

PC-22

Selecdo do tempo de
PC-23 aceleragdo edesaceleragio 0-3 o #
do segmento PLC 2

Tempo de execucao do

RC=24 segmento PLC 3

0,0s(h)~6500,0s(h) 0,0s(h) #

Selecdo do tempo de
PC-25 aceleragdo e desaceleragio 0-3 o #
do segmenta PLC 3
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3 Tempo de execugdo do | LEE 3 | ; =
PC-26 segmento 4 do PLC 0.0s(h)~6500,0s(h) 0.0s(h) #
1 Selegao do tempo de 1 1 I
PC-27 acelaragag 0-3 i #
edesaceleragio do
segmento PLC 4
1
PC-28 Tempode exacucdodo | o och)-6500,05(h) 0.05() #
segmento PLC S
T T
Selegdo do tempo de
pr.2g aceleragdo e 0-3 o i
dezaceleragio i
do segmento PLC &
. Tempo de execugdo do 165 4 -
PC-30 segmento 6 do PLC 0,0s(h)~-6500,0s(h} 0,0sih) #
1 1
Selecao do tempo de
pCa1 aceleragdo 0-3 o e
edesaceleragio do 4
segmento PLC &
pC-32 Tempa de sxecugio do 0.0s(h)~6500,0s(h) 0,0s(h) ¥
segmento PLC 7
T
Selegio do tempo de
pC-33 aceleragdo e 0-3 0 u
desaceleragdo
do segmento FLC 7
!
- Tempo de execucdo do - 4 i
PC-34 segmento Bdo PLC 0.0s(h)~6500,0s(h) 0.0s(h) #
Selecdo do tempo de
PCe35 aceleragao 2 0-3 0 &
edesaceleragio do
segmento PLC 8
- 1 t
PC-50 Linidade da teinpd de 0:s1:h 0 #
execugio de CLP simples
0: Configuracio do pardmetro PC-00
1: AIL
" 2 2: potenciémetro local ALZ
PC-51 Madode conhiguratao 3: potenciémetro de teclado externo AI3 i} #
multi- velocidade O
4: Pulso
5:PID
&: Definir frequéneia digital (P0-08), modificads por UPfDOWN
Grupo Pd - Parimetros de comunicagao
s | Walor padrao
Parametros Mome Faixa de ajuste A Atributo
de fabrica
Digito das unidades: MODBUS
0: 300 BPS
1: 600 BPS
2:1200BPS
Taxa de transmissdo de 3: 2400 BPS
Pd-00 comunicagio 4: 4800 BPS 5 *
5: 9600 BPS
6219200 BPS
T: 38400 BPS
8: 57600 BPS 9: 115200 BPS
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0: Sem verificago (8-N-2)
Pd-D1 Formato de dados 1: Verificacdo de paridade par (8-E-1) 3 n
MODBUS 2:Verificagdo de paridade impar (8-0-1)
3: Sem verificacio (8-N-1) (valido para MODBUS)
. + 1 T
End d | £l
Fd-02 l\_;'::rem MR 0: Endereco de broadcast; 1-247 1 #
} 1 |
+ 1 t
Atraso de resposta "
Pd-03 MODBUS 0-~20ms 2 #
: . - .
Periodo de t limit
Pd-04 R 0,0: invlido; 0,1-60,0s 0.0 #
ge comunicacao se rial
Digito das unidades: MODBUS
= F to de dados d
Pd-05 o N, r«;goais 0: Protocolo MODBUS no padrio 1 #
I e 1: Protocolo MODBUS padrao
T T T
o | Comunicacio Resolucio | . 0,014 fralido em S5KW ou abaixol = .
de leitura at ual de 1:01A hd
comunicacao
Grupo PP - Senha do usudrio
Parimetros Nome Faixa de ajuste |valo S Atributo
de fabrica
T 1 T T
PP-00 Senha do usudno 0-&5535 | a #
T T T
0: nenhuma operagao
1: Restaurar os parametros padrao de fabnca (excluindo os
parametros do motor)
i g gl 2: Limpar informagdes de registro
Rty Tnicializeicao ce pardmetios 3: Restaurar o valor padrdo de fabrica, incluindo os 0 .
parametros do motor
4: Backup do parimetro do usudrio atual
501: Restaurar parametros de backup do usuério
Digito das unidades: selegio de exibigdo do Grupo U
Selecdo de exibigio do 25 2:;: :‘;I: Gan
iin's Eru DF da parametias de Digito das dezenas: Selegio de exibigio do Grupo A 1 '
fungao % e .
0: Sem exibigdo
1: Exibigao
1 t
FP.04 Atr I}ut_n de moditicagao o: M_odl 'l:a\-'E_l ) a "
de parametro 1: Nao modificavel
Grupo A5 - Parimetros de otimizacdo de controle
Parimetros Mome Faixa de ajuste 'Valor.pa_l.:l_r?c! Atributo
de fabrica
i *
Frequéncia limite superior SE R i
A5-00 de comutacia DPWM 5,00 Hz ~ Freguéncia maxima 8,00 Hz #
Al Modo, Fin 1: Modulagso sincrona 0 il
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Selegdo do modo de
A5-02 compensagao de zona 0: Sem compensacao; 1: Compensagao 1 #
maorta |
1 t
A5-03 Profundidade PWM 0: PWM aleatdrio inativo a | i
Aleatona 1-10: Profundidade aleatdria da frequéncia portadora PWM b
t T
Limite d rente rapid
A5-04 IMILE 08 coment=rapids | o: Desativade; 1: Ativado 0 | &
habilitado |
P
AS-05 Hrafundicaca Wk 100110 105 !
aleatona
AS-06 Configuragdo de Tritasico 380-480 V: 3300 V-420,0V; valor padrio de fabrica: ponto 350,0V "
subtensio Monotasico 200-240V: 160,0 V-330,0W; valor padrao de tabrica: 200,00V -
1 1
A5-09 Configuracio de Tritasico 380-480 V: 650,0 V-820,0 V; valor padrio de fabrica: pento 810.0Y N
sobretensao Monofasico 200-240 V: 200,0 V-420,0'V; valor padrio de fabrica: 400,0 W

Grupo U0 - Parimetros de monitoramento

Parametros Mome Menor unidade E;if:ii{;s;a
U0-00 cFF'E‘]‘”é““i“E e T T000H
uo-01 Detinir Frequencia (Hz) 0,01 Hz T001H
ug-02 | Tensdo do barramenta (V) | 0,1V 7002H
uo-03 1 Tensdo de saida (V) v T003H
uo-04 Poténcia de saida [A) 0.01a 7004H
uo-05 Poténcia de saida (kW) 0,1kW T005H
uo-06 Torque de saida (%) 0.1% T006H
ug-07 Status de entrada DI 1 T007TH
uo-08 Reter T00BH
uo-09 I;'EED ALLIVH comente | 4 h1vjo,01ma 7009H
ug-10 Tensac A2 (V) 0,01y 700AH
LT breterbommmior L
up-12 Contar 1 700CH
uog-13 | Walor do comprimento 1 7000H
uo-14 Welocidade de carregaments | lrpm TO0EH
uo-15 Configuragies de PID 1 TOOFH
uo-16 Walor do Feedback PID ; T010H
ug-17 Estagio PLC 1 7011H
uo-18 :':t‘r‘:::f; ;GE pulso de 0,01kHz 7012H
uo-19 Velocidade de feedback (Hz) | 0,01Hz TO13H
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ZeenTec Eletronics

ug-20 Teino Ce eigcl (o 0.1 min 7014H
restante
T
ug-21 Tensao AL V) f corente | 4 401 v/0,00ma 7015H
{mA} antes da comegao
T
ug-22 Tenedn A2 anfos a 0,001V 7016H
COmegan
Tensdo do potencidmetra
ug-23 do teclado externo AI3 0,001V 7017H
antes da COI"EQEO
T
ug-24 | Velocidade linear 1m/min 7018H
u-25 Jempo atel de 1 minuto 7019H
inicializagdo
ug-26 Tempo de execugio atual 0,1min 701AH
T T
. Frequancia de pulso de
ug-27 ey F 1Hz TO1BH
T
u-28 Valordefinido.ge 0,01% 701CH
CoMmunicagao
t
U-30 Bxlbran dedeiioncia 0,01 Hz 701EH
primaria
U0-31 e fretiancia 0,01 Hz TOLFH
auxiliar
T
Ug-32 Wisualizar qualque'va..tfr 1 7020H
de enderego de memaoria
T+
uo-35 Torgue alve (%) 0.1% T023H
uo-37 | An gulo do fator de poténcial 0,17 7025H
T
ug-39 Reter 7027H
U-40 | Reter 7028H
T
: Exibi¢io intuitiva do
bi-dl | status da entrada DI 1 70234
1
ug-42 | Reter 702AH
T
Exibigio intuitiva do
uo-43 status da fungio DI 1 1 T70ZBH
tfungio 01-40)
T
Exibigio intuitiva do
uo-44 status da fungio DI 2 1 702CH
funcao 41-80)
uQ-45 | Informacoes sobre falhas 1 T7020H
ug-59 | Definir frequéncia (%) 0.01% TO3BH
T
Ug-60 l:F;;:quznl:l.a de execugio 0,01% 703CH
T
U061 -Slatuf :Ic! conversor de 1 T030H
requéncia
ug-62 | Cadigo de falha atual 1 TO3EH
|
ug-65 | Limite superior de torgue 0.1% 7041H
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Capitulo Cinco Diagnéstico e Solucdes de Falhas

Todas as possivais falhas esclugbes sbo mostradas em 5.1, Antes de procurar suporte técnico, 0s usudrios devem realizar uma autoverifi
detalhes da falha na tabela. Entre em contato com ofornecedor para servigos.

CA0 & encontrar os

5.1 Falhas e Solugdes

Em caso de falha do conversor de frequéncia, omonitar LED com teclado mastrard o cddige da falha ldentifique as possiveis causas e implementa as
solugdes correspondentes de acordo com os detalhes do codige de falha. Cédigos de falha, fendmenas esolugles sdo mostrados na tabela abaixo.

Exibigdo de

falha Descrigio da falha Causa Solugio

Aterramento ou curto-circuito do
circuito de saida do converser de
frequéncia

Resolva as falhas externas e verifigue se ha curto-circuito
no motor & no contator.

Defina os parametros do motor com base na placa de
SVC sem identiticacio de parimetros identificacio do motor & conduza a identiticacio do
parimetra do motor.

Aceleragio rapida ou tempo de

A Aumente o tempo de aceleragio.
aceleragio muito curto g i

1. Certifique-se de que a fungao de supress3o de
blogueio de sobrecorrente (P3-19) esteja habilitada.
2. A corrente de agdo de parada de sobrecorrente

= Configuragio incorreta da supressao definida (P3-18) & muito grande. Recomenda-se um
Aceleracdo sobre y =
Err02 corrante de bloqueio de sobrecorrents ajuste entre 120% e150%.

3. 0 ganho de supressao de bloqueio de sobrecomrente
definido {F3- 20) & muito baixo. Recomenda-se um
ajuste entre 20 =40,

Levantamenta de torque manual i 5 e E

i 3 Ajuste o aumento de torque manual ou acurva VF.

inadequado ou curva VfF

Habilite 0 motor no estado de Escolha iniciar o rastreamento de velocidade ou iniciar

funcionamente., apos o desligamento do motor.
Consulte os registros histaricos de falhas. Se a corrente

P ndo atingir o valor de sobrecorrente quando ocorrer uma

Interferéncia externa 3 3 - £
falha, identifique a fonte de interferéncia. A placa de
acionamento ou o sensor Hall podem estar com defeito.

Aterramento ou curto-circuito do ¥y

I B Resolva as falhas externas e verifigue o motor quanto a
circuito de saida do converser de i .
= curto-circuite ou circuito abertao.

freguéncia
Defina os parametros do motor com base na placa de

SWVC sem identiticagio de paridmetros identificagao do motor e conduza a identiticagioe do
paridmetro do motor.

DESECE"EHQ.&D ra‘:n.lda o temipo de Aumente o tempo de desaceleragio.

Desaceleracio desaceleragdo muito curto
ErrD3 :

sobre comrente
1. Certifique-se de que a fungao de supressao de
blogueio de sobrecorrente (P3-19) esteja habilitada.
2. A corrente de agdo de parada de sobrecorrente
Configuragio incorreta da supressan definida (P3-18) & muito grande. Recomenda-se um
de bloqueio de sobrecorrente ajuste entre 120% e150%.
3. 0 ganho de supressao de blogueio de sobrecomrente
definido (F3- 20) & muito baixo. Recomenda-se um
gjuste entre 20 =40.

Sem unidade de frenagem e resistor Instale uma unidade de frenagem e um resistor.
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Interferéncia externa

Consulte os registros histdrices de falhas. Se acorente nao
atingir o valor de sobrecorrente guando ocorrer uma falha,
identifique a fonte de interferéncia. Se ndo houver outra
fonte de interferéncia, a placa de acionamento cu o sensor
Hall pode estar com defeito.

Err4

Errd5

Velocidade
constante schre
corrente

Sobretensdo de
aceleragio

Aterramento ou curto-circuito do
circuito de saida do conversor de
frequéncia

Resolva as falhas externas e verifigue o motor quanto a curtg
circuito ou circuito aberto.

SWC sem identificacio de parimetros

Defina os parametros do motor com base na placa de
identificagdo do motor e conduza a identificagio do
parimetra do motor.

Configuragdo incomreta da supressio
de blogueio de sobrecorrente

1. Certifique-se de que a funcdo de supressao de blogueio dej
sobrecorrente (P3-19) esteja habilitada.

2. Acorrente de agdo de parada de sohrecorrente definida
(P3-18) & muito grande. Recomenda-se um ajuste entre
120% e150%.

3. 0 ganho de supressdo de bloqueio de sobrecorrente
definido (P3-20) & muito baixo. Recomenda-se um ajuste
entre 20 e 40.

Baixa poténcia do conversor de
frequéncia

Se acorrente exceder a corrente nominal do motor ou
conversor de frequéncia no estado de funcionamento estével,
escolha um conversor de frequéncia de maior poder.

Interferéncia externa

Alta tensao de entrada

Consulte os registros histdrices de falhas. Se acorente n3o
atingir o valor de sobrecarrente quando ocorrer uma falha,
identifique a fonte de interferéncia. Se ndo houver outra fonte
de interferéncia, a placa de acionamento ou o sensor Hall
pode estar com defeito.

Ajuste a tensao na faixa normal.

0 motor & acionado por forga externa
durante a aceleragio.

Remova a alimentagao adicional ou
instale um resistor de freio.

Configuragdo incoreta da supressdo
de sobretensao

1. Certifique-se de que afungio de supressao de sobretensag
(PP3- 23] esteja habilitada.

2. Atensao de agio de supressao de sobretensdo ajustada
(P3-22) & muito grande. Recomenda-se o ajuste entre 700V
a7 7oV,

3. 0 ganho de supressao de sobretensao definido (P3-24) &
muite baixo. Recomenda-se um ajuste entre 30 e50.

Sem unidade de frenagem e resistor

Instale uma unidade de frenagem e um resistor.

Tempo de aceleragio muito curto

Aumente o tempo de aceleragio.

EmrDé

Sobretensao de
desaceleragio

Configuragdo incometa da supressio
de sobretensao

1. Certifigue-se de gue a fungio de supressio de
sobretensio

(PP3-23) esteja habilitada.

2. A tensao de agdo de supressao de sobretensdo ajustada
(P3-22)

& muito grande. Recomenda-se o ajuste entre 700V e770V.
3. 0 ganho de supressio de sobretensio definido (P3-24) &
muito baixo. Recomenda-se um ajuste entre 30 & 50.

0 moter & acionado por forga
externa durante adesaceleragio.

Remova aalimentagdo adicional ou instale um resistor
de freio.

Tempo de desaceleragio muito curto

Aumente otempo de
desaceleragao.

Sem unidade de frenagem eresistor

Instale uma unidade de frenagem eum
resistor.
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1, Certifique-se de que a fungao de supressdo de
sobretensao (PP3-23) esteja habilitada.
2. Atensdo de agdo de supressao de sobretensao
Configuragao incorreta da supress&o ajustada (P3-22) & muito grande. Recomenda-se o ajuste
Sobratensio de de sobretensio entre 700V e 770V.
Er07 velocidade 3. 0 ganho de supressao de sobretensao detinido (P3-
constante 24} & muito baixo. Recomenda-se um ajuste entre 30
e50.
0 motor & acionado por forca externa Remova aalimentagao adicional ou instale um resistor de
durante o funcionamento. fraio.
Controle de falha de | A tensio de entrada nio esta dentro . i P " =
Err08 o e g Ajuste atensao na faixa especificada na especificagdo.
energia da farca especiticada na especificacio.
. o R Ative afungao de parada instantanea (P9-59) para evitar
Falha instantinea de energia " L o . t_ Lh :
subtensio decorrente de falha instantanea de energia.
Atensao de entrada do conversor de
frequéncia ndo esta dentro da faixa Ajuste atensao na faixa especificada na especificagdo.
Falha de especificada na especificagio.
Errd9 -
subtensao
Tensdo de barramento anormal Procure suporte t&cnico
Falha na ponte retificadora, resistor de
buffer, placa de distribuicio e placa de Procure suporte técnico
controle
Carga muito grande ou travamenta do p i
g Reduza acarga everifigue omotor eoutras magquinas.
Errld Sobrecarga do 2 |
conversor PO = N
Bai¢a poténcia do conversor de Escolha um conversor de frequéncia com uma grande
frequéncia poténcia.
Sobrecarga Verifique se Gpalémleir.a de protegao : 5 g o 3
Errll Ao rrcter do motor P9-01 esta ajustado Detina este parametro corretamente.
corretamente.
.
Falha do motor Verifigue o motor quanto a circuito aberto.
Falha no cabo entre o conversor de s
N Resolver falhas extarnas.
frequéncia e o motor
Perda de fase
Errl3 & (T . o T K
de saida Desequilibrio trifasico na saida do Verifigue se 0 enrolamento trifasico do motor esta
conversor de frequéencia normal & resolva a talha.
Falha na placa de acionamento e no A S b
madulo IGET g
A temperatura do ambiente esta muito N .
alta Reduza a temperatura ambiente.
0 duto de ar esta bloqueads Limpe o duto.
Err1d Superaquecimento .
LE do médulo Ventilador danificado Substitua o ventilador.
Termistor do madulo danificado Substitua o termistor.
Madule inversor danificado Substitua o madulo inversar.
Falha do . 1
Entrada de sinal de falha externa Resolva as falhas externas, confirme se o produto pode
Errl5 equipamento . . : . i R
atraves do terminal multifuncional ser reiniciado (P8-18) e reiniciz-o.
externo
Funcionamento anormal do r P
= . Verifigue afiagdo do computador superior.
computador superior
Falha de i o R
Errla 5 Cabo de comunicagao com defeito Verifigue o cabo de comunicagao.
comunicagao
Configuragao incorreta do grupo Pd de - 5 G g
i [ Detina os parametros de comunicagao corretamente.
parametros de comunicacio
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Tente restaurar as configuragies padrao de fabrica apds concluir adeteccio mencionada.
EEle 1A Bl e Buiriaimant Sita Substitua aplaca de unidade ou omédulo de alimentaggo.
fonte de alimentagdo
Erl7 Falha do contator Anormalidade do contator Substitua o contator.
Anorma;l.dade o4 placa de probecdn Substitua aplaca de protecao contra raios.
contra raios
. \)e'lr.lque se o sensor Hall esta com Substitua & sanser Hall.
Falha de detecgao detaito.
Errl2
atual
A placa do driver esta anormal Substitua a placa de acionamento.
Inconsisténcia entre as configuragdes . 2 = =
ST i Defina os parametros do motor corretamente com base
do identificagdo motor e aplaca de do o e &
poa 5 na placa de identificagdo.
Falha de ajuste do parametro
Errl%
mator
Tempo limite de identificagdo do Werifique o condutor entre oconversor de frequénciae o
parametro motor.
Falha de
Err21 leiturajgravagdoda | Chip EEPROM danificado Substitua aplaca de controle principal.
EEPROM
Em23 F:rl:l el Motor em curto circuito com oterra Substitua ocabo ou omotor.
Em26 Tempo de execugdo | O tempo de execugdo cumulativo Limpe as informagées do registro por meio da
cumulativo atingido | atinge o valor definido. inicializacdo do parametro.
Falha definida pela I‘15II.'B asinal cla falha ldefinida pelo o
Err27 . wsudrnio atraves do terminal Reiniciar
usuario 1 T
multifuncicnal X.
Falha definida pelo Insu_'a os_ln al da falha 2definida pele _
Er28 . usuario atraves do tarminal Reiniciar
usuario 2 e
multifuncional X.
ek ITIPD. I:Ijl“nulatlvo @ tempo de inicializagio cumulativo Limpe as informagdes do registro por meio da
Err2% de inicializagao e i i o s
Pl atinge o valor definido. inicializacao do pardmetro.
atingido
£ . Verifique se acarga esta desconectada ou se os
Err30 Falha devcueds de A e Ee d_e ope_ral;ao co _camersor parametros P9-64 & P9-65 estao ajustados de acordo
carga de frequéncia esta abaixo de P9-64. 2 s s
com as condiges de trabalho.
Erral Perda de feedback O feedback do PID & menor gque o Werifique o feedback do PID ou ajuste o
na execucio valor definido de (PA=26) Ph=26.
Carga muito grande ou travamento do Reduza a carga e venfique o motor &
Falha de limitagao mator outras maguinas.
Errdi de corrente cicloa
ciclo Baixa poténcia de frequéncia do Escolha um conversor de frequéncia com
conversar uma grance pOléﬂC CH
Falha de comutagdo Alterar o motor através do
Errdl do motor em terminal durante a operagao do Trogue o motor apds desligar o conversor de frequéncia
funcionamento conversor de frequéncia
Menhuma identificacio de parametro Conduza a identificagao dos parimetros do motor.
Ema2 DES\«'IGd f: o O desvio de velocidade & muito grande
d :?E.:chle: el e os parametros de detecgSo P9-69 & Defina os pardmetros de detecgo corretamente com
= P%-70 estido configurados base na situagdo real.
incorratamente.
Erra3 Sem identificagio da Conduza a identificagao dos parimetros do
H parametro motor.
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Falha de excesso de
velocidade do motor

Os pardmetros de detecgao de
sobrevelocidade do motor P9-69
eP9-T0 estdo ajustados
incorretamente.

Defina os parimetros de detecgio corretamente com
base na situagio real.

EmS5

Errizd

Erria5

Emréé

Falha do escrave no
controle mestre/
escravo

Sobracorrente O
mesmo aceleragio
do madule

Sobrecorrente de
desaceleragio do
modulo

Sobrecorrente de

velocidade
constanta
do madulo

A unidade secundaria falha. Confira.

0 mesmo que Er02

0 mesmo que Er03

O mesmo que Errdd

Realize asolugdo de problemas com base no codigo de
falha do escravo.

ZeenTec Eletronics
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Acordo de Garantia

1 - O periodo de garantia deste produto é de doze meses (com base nas informacgdes do cadigo de barras), durante o periodo

de garantia, de acordo com o use normal das instrugdes, f

a ou dano do produto, nossa empresa € resporn 1 pelo repara

gratuito.

2 - Dentre do periodo de garantia, devid, saguintes causas de danos, recebera alguns custos de manutengio:

A Danas na maguina devido a erros de uso & auto Pepars @ reconstru

sem autorizacio;

B. Danos causados por incéndio, inundagds, anomalia de tensdo, outros res naturais e desastres secundirios;

C. Danos de hardware causados por queda artificial e transporte apds a compra;

D.

nos na maguina causados por ndo seguir o manual do usuario fornecido por nossa empresa;

E. Mau funcionamento e danos causados por obstaculos fora da maguina (como fatores de equipamenta);

3 - Quando a falha ou dano do produto, por favor, corrija e preencha detalhadamente o "cal de

garantia do preduta” ne contelda.

4 - A taxa de manutengio serd cobrada de acordo com a lista de pregos de manutengdo mais recente de nosso empresa.

5-0s

cartdes de garantia em geral ndo serdo reemitidos, honestamente, guarde este cartdo e mostre-o ao pess

manutengdo durante a manutengdo.

6 - Se houver algum problema no processo de servigo, entre em contato com NOsso agente ou NOSsa @mpresa a tempo. .
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MANUAL TECNICO HS310 / HS320

Cartio de Garantia do Produto

Cartao de Garantia do Produto

Enderego da companhia:

Mome da empresa: Mome de contato:

As informagoes
do cliente

Numero de telefone:

Mimero do modelo:

Informagdes

" ] rras d« y il
do Produto Codigo de barras do corpe (colado aquil:

Mome do agente:

(Tempo de Manutengio e Conteddao):

Informagao de
falha

Peszoal da manutengdo:
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