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Tiamsdulor wjorial de co it e fes
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1. Informacoes de seguranca

1.1 Precaucdes de seguranca

NS inslale @it SouUipEMents em BMa SITCEors Com gas faplotivd, poid Ravers racoE de SR,

§ Someénts pessoas quailicadas déwsm prosdsguir com & liagho, ou haver § de choque elédico.

§ Mo conduza nenbums

er lgade para evitar choque eéirico

A enquanta o HsiEma e

NSO [ogie NoS MFTINAIE i CONMESI, MG PIRCE OF SRUND INMEIMS & SIS COMPenenies. Ou PoSsrd OCOfmer chogud Hdnios

Perigd

§ O lermingd de alerramentd déve Sév Mlenadd cxalamentd o ulilzas o Inversce, O aléramenio deve S& conlimpso d& S00rd0 Com o negul

nacional 50 SEQUIANGE ok

% @ OUVOE COMgOE GIncos

i Apds desligar, no logque na placa de cireuite intemea ou em qualkquer pare intema por 5 minulos apds o visor do ieclade desligar.

Cualquer operacio imema dove ser realizada apde certilicarse de que o instrumanto eseja descarmegads, vedificando o inssruments

para evitar choque abtrico
jf H&o conecie & aimentagio CA a0 lerminal de saida (U. W, Wi do invensor. O dnico terminal gue permite a alimentagao CA & o terminal
& dar coneclado & RS, T (ou nversor de lonte mondlasica AL T).

i A elevricidade estitica no corpa humana pede danificar dispesitives MOS. NSo togue em PCE e I08T sem aniiesidtico

mad

§ N&o perca paraluses, espagadees o 0USDS corpas eslrmnhes melilicos dentra do driver pars evilar faco de incéndio o driver

dang
§ H&o conécle alimentapso CA de 230 W 20 berminal de controle Inbéma do driver, au hverd Sérios danos &

@ motarisia

§ Be soorer probegho conlra sobrecterents apds a inkclalizacso do dever, conflimme novaments 4 Bagao sxtema & ligue-o novamente.

s O drives,

¥ NE0 Oesbgpa 3 @Nedpia DAra paik © Acionddor, Deslgue a fone di almentacto apds & MO parsr o8 Rncionar

§ N&o inslale o driver em ke oem Lz solar ditsta.

1.2 Instalacéo e fiagéo

B\ paxcer

§ Ceviifique-se de que & energia lol desigada anies: de fazer a fagdo. Ha dsce de chogue eléinos & incdndio.

§ Peca parn profissionais de engenharis elésrica fazerem & Tingho.

§ Ooa hermiruies oo alerameni Gevem e slencon ge Krma conlidvel
¥ (Claspn J0 V. pepecialmenbe o baicand Merarnanta) RiSco o chogque sics & incénds,
§ Verifigue 22 Sua agho & eficaz apds & conéxko 0o lermingl do frelo de émergénda.

§ Pisco de ferimesios [ respansabiidade pela fiagdo deve ser assumida peios ussdnos).

§ Ndo teque dstamenie nos ieminais de saida. O erminal de saiia ¢ coneciada dielamente ac medor, Deve haver

STY CUIG-CHTLAND enlre o8 18FMindés o eaida

§ Insiake & tampa do lerminal anlés de bgar ¢ cerliligue-Sé de que & almentacho esloja desligada ao desmoniar & lampa do [Brminal skdirco,

ZeenTec Eletronics Inversor de Frequéncia HS720
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§ Reslioe 3 verficaido o 3 manuloncio apde 5 a B minuos apde o deslgarnonta qu a3 olerlricidade dticual Filema eslived

cestamegado completamende

3l ne capacites eletraliiee.

&t CAUTION

¥ Verfique se a lensBo do fio de eniiada de energa esii de acordo com a lensio rominal de enirads do

i Conecle o resisior de Inio ou a unidade de e de acorda com o diagrama de fiagha

esiha uma chave de lenda e urma chave nglesa com iongue ospasifizads para fiese o8 fermi

¥ Mibo conecte o o de enirada de enengia 503 lerminss de ssds U, W, W.

ed dance D e houver carga do lone

108 for

TP o b durmnie  fagha

=y

.3 Ambiente de Operacao

§ Sem gases cotesies, vapales, Bosin ou posrs aleasa. sem s solar diets

¥ Sem poeira Autusnte & particulas metdiicas

¥ Urnifade arrbinrde do 20% o 0% UR

§ Vibragan menas que §,9moa2(0,6g)

¥ Sem interbesdngia eletroragn

ambiante de -10°C 3 &1

i Tarrper

Garania bos ventiags

wrde Mirspasear 40°C

iede de controle remoio em ambien

¥ UBlize um gabineds eltdrico ou um m s de pperacko lora do padiio e gasanta boa v cho e dissipagio de calor. A

vads o6l do

D depende So aml

le de instalagao & das

spbes de operagin

Mas moesmo em ambientes padeio. o funcionamento conlinuo a longo praze pode garantic uma vida Gl do no mikdmo 5 anos pama o

capaciior eletrolitico @ cerca de 3 ancs para & ventoinha de resfriamento. Recomenda-se uma akalizagic cu marutengio completa

COMm anmededinca.

ZeenTec Eletronics Inversor de Frequéncia HS720




ZeenTec

Machine Translated by Google

TECNICO HS720

05 produlos

2. Especificacoes Padrao dos Produtos

2.1 Especificacoes Técnicas

Item Descricio
Tensbo de saida 0V para & lensiio de entrads
oo de baixa Iregquingia: 0.00 He a 500,00 Hz
Frequéncia de saida
Saida hiodo de alta frequéneia: 0,0 He a 33000 He
Frequéncia portadosa 0.8 kHz 5 16,0 kHE (Bjssts sulomstics de soords com & cags)
Capacidade de sobrecarga | 50% /1 min trifdsico:
380V, SO60 He
TenasaFrequéntis
Mol 220V, 5060 HE
& flutuagio da Trithmico: 380 V CA 2155 |aixa permitida: 323 V CA a 437V CA
Entraca
wollagem Mhonofsico: 230 ¥ CA 215%. faixa permitidac 187 v CA a 253 W CA
Tipo G- 110% para longo prasa, 120% para 22 min, 150% para 1 min
Faixa de frequéncis
Tips P: 105% pars longo praze. 120% pars B min, 150% pasn 1| min
Conliguracho de irequingls | Entrads anslbgica 0,025% da lequéngia miima de salda
Resolucio Corigsrsghn Sgeal 0.0 Hz
Uoda do conlral Canirale de lensboTreguéncia (ViF). controle velorial semn sersor [SVC)
Tosgue de paitids 25 Hy/150%
Faixa de volscidads
Eataiiesasn oe vriocidede SWC 5% [CWL)
precisan
Aumento de torque Aumento persenaizace do 0.0% & 30,0%
Curva VT oe inha reta. curva VOF multiponto, separsgde W compieta &
Curva ¥iF
Mo saparagio IF
Ma m ViF, para cbder uma n n rantic o nosm; inversar
T ——_— o modo para chier uma respesla ripida e garantir o funcionamenio normal do inverso
Rampa am lishs f8ta, rampgs em canva 5
Controlsr Modo de rampa
2 Qualre lempes s atelorsgan'sosncelornhs separasos: 0,18 5 65008
o
Reguls; 5o sutomatics O EiEloEE MANLET UM A 10RE50 50 2255 CONILEThS SLAGEASCHTANS QUANGD B tenElo da rede muds
de tensio (AVA) dentro da lai pemitida.
Frequéncia de inenagem por injegio CC: 0 ME a8 2 lieqeéncia médma
Frensgem por injegio CC Tampo stvo de fronagem par ingsgha CC: 0,02 5 100,08
Mivel atual do Fenagens por injecdo CC: 0% a 100%
Fains S0 frogubngia & corvida lanta: 0,00 alé a Mequinca midna
Caorrida de corrida i £
Tempa de aceleracio/desacolsaciio da corrida de commida: 0.0s a 8500,0s
WVadias velocidades O gigtema irmplernenta abk 18 velocdados utandd ura benido PLC sirplet ou utands tinaid do oatrads
predelinkdas a bordo dgitas
Conlrole de parads
pod sobieloniio s Controle de parads por sobfetensin & SOBIECOTIEnts
sobrecorrene
Limite & conbiale de O gigtoema Emila o oeque automali
forgue O contnale de Inngue & apicada no contnke veloss

ZeenTec Eletronics
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Lransgulor veional dn coxanie da alo de=AMmaELnG 2 Espacifcachies padcio dos aroduios

Especialmonte pam usulsios com rede olétrica de baixa ou instivel tensioc mesmo abaice da

UHSTD lakca de lensao permitica. o sistema pode manier 0 maior Iempa de operagio possivel com
[Con Restri r durante
{cantinua} e base om seu algotitma exclusive & estratidgia de alocagdo de onergia residual
Correndo
Penmite difprentes méiodas de akemincia entre fondes de comanda
Fante de comanda Painel de operagaa (lecladn & visor). contioe de /5 oo leminal & comunicaghs sanal
Canal de configuragho Pomite diiorentes métedos de comulagio entre canais de configuragho de refaréncia de
da refaréncia de frequéncia: configuracio digital, referdncia de tensdo analdica. referéncia de comenta
frequéncia principal analogica, reterdncia de pulda (OpCional), referéncia de comunicacho
Canal de conliguracio

Permmile o ajusie fino da frequineia auxiliar & o cdiculo principal ¢ susiliar,
de referincin de

frequénela auxiliar

Sinals de Enitada de potencibmetro de teclado de 0a 5V
entrada & Sois iorminas &0 ontrada digital (X}, um dos guais supcea ontrada de pulso de alta velocidad
saida de copirdeminais de enirada de até 50 kHz {opcional)

Dols terminais de entrada analbgica (Al), um dos quals supona apenas envada de O a 10 V.
® 0 culro suporta onbrada de comente de 0 a 10 W o 4 a 20 mA

Terminal do saida do coletor aberto Unico (pulse de alta velocidade (opcional)} para um sinal
oe onda quadreda
Tarralnale di snice Tesminal de saida de relé Gnica

Single oxtra AD tarminal

interface de Intertace RS-445
comunicacso serial

Sobrecorrente, sobretensio, subtensio. falha de midulo. relé témico elétrica,
saida, anormalidade de ajusto do

superaqueciments, curio circuito, fase padvio do antrada

Fungo protetors parimetros da matar, falha de memdnia intema. e

Conliguragio de

parimetros; Exibe o ndmero ¢ o valor do parimateo,

Visor digital de
Mostrar cinco digiios (LED) & Exibeciio do eslada do
Luz indicadorn de statug  execugio: exibe froguéncia de operacao. coments, atc

Codgo de fungdo,
Dados, slaus

Exibigiio do falha: Exibe o codigo da falha.

Instale o imeersor em kocal interno & prolegido da luz solar dingla, posra & gases Corosivos ou

Local de instalacio combistivess, Oparands &m capacdade rduzids acima de 1000 m
Ambiente -10°C a +40°C (ligue o VFD em capacidade reduzida quando a lemperatura ambiente estiver
Temperatura entre 40°C & 500C)

Amblente -
Umidade amblente de 20P: & 9% UR. zem gotas da condensagao
Temperatura ~10°C 8 +50°C
de operacho
Vibragio Menos de 0,59
 P— =25"C a +65"C
mmﬂ&;iu Tigo do pareds, tipo gabinste
Nivel de proiecio IP20

Estrutura

Métods de reslrismanto Rentame-fo 39 o ¢ carfrok de venladée
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2.2 Chassi e Dimensdes

Figura 2-1 Dimensbes extemas do inversor de 0,75 KW a 500 KW

E) [} H Em [+]
pu— U (R T— e Fura de montagem
Tipo de maquina - - Py
Tamanhe da Instalaco | Dimensdo periférica
0,75 kKW-2,2 kW G3/51/53 99 154 166 109 146 45
4,0 KW-5,5 KW G3 119 201 215 131 174 55
4,0 KW-5,5 KW 51/S3
130 237 249 143 181 55
7,5 KW-11 kW G3
7,5 kW-11 kW 53
188 305 324 209 192 6.5
15kW-22kW G3
15KW-22kW S3
264 388 408 288 209 7
30KW-37kW G3
30 kW S3
235 488 510330 248 85
45KW-55kW G3
45KW-55KW G3 (H) 1905 465 487 275 247 85
iaiatinkuin 240 635,5 645 377 267 85
75kW-110kW G3 ) g
132 KW-185 KW G3 320 730 750 495 325 13
200kW-280kW G3 460 980 1005 632 440 1316
315kW-500kW G3 600 1210 1280 800 450 13/16
7

ZeenTec Eletronics Inversor de Frequéncia HS720 007
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2.3 Tabela de saida de corrente nominal

Tersds manotasico Irifasico
220¢ | 220V 380V
Poléncia (kW) atual (A 4 atual (&) 4 enrrente (A)

075 21
15 7 7 18
22 26 | 9.8 5.1
4.0 17 17 a9
55 25 25 13
7.5 s 2 17
1 : | 45 %
15 g | ] 2
185 - | 75 7
22 - | 80 45
0 - | 110 80
7 | 152 75
a5 : 176 L
55 | 210 110
75 152
w0 | 176
110 210
132 x i =
160 £ : 304
185 . : 340
200 380
220 s 42
250 : | . 455
280 520
15 : : 585
1585 50
400 : ; 725
480 : : 820
500 - | - 900

2.4 Selecdo do resistor de frenagem

T Poléncia do Especifh da reslstor de trele e ol Tokise cl'e {nmem
convensor (kW) EM Ohem 1w DE
| 075 160 170 T — 125%
1.5 40 80 Fessiorde ondulagio 125%
g 22 500 50 Pisitor go endhtecio 125%
| 40 00 33 Pazstr go croscio %
| 55 1300 22 Fessiar de enduiscio 125%
075 160 170 PS80 08 onoLS0s) 135%
| 1.5 340 B0 Basstor da snduscio 125%
22 500 50 — 125%
4.0 800 3% Raogiitor o crch st 125%
[Série 220 wifdsich T 1300 2 Fsistyr 9o erdiscdo L
| 3 1700 16 Besator de enduiicio 125%
[i 1" 2900 12 &
S ~ 3u00 i o 125%
| 18.5 3000 7 125%
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Teacsecbutes wednrsl de coucpalo oo allo das ey 2 Especiesches paokin dos peodule
Veltagem (V) T - tosietorde livl | Resistar de freko
convessor (kW) o D
2 4800 & Preastor 08 oroulegan
30 5500 5 Fesstor do craduacss
37 GBOO 4 Pkt di Godhiacho
a5 5000 542 pitnss Résaisr do enduiiasss
55 G000 A2 pacaE Fiptostinn i crahivehe
0.75 109 750 Pridalor di GooubCao
1.5 300 400 Rezator do onduitacka
22 400 250 Figsigtor de erdhicho
40 &00 150 Fiesanr de enduiscan
55 1000 1o R80T 0 DL
T, 1300 75 Fesstor de onduagdn
11 2000 =0 Résamsi de snduisess
15 3000 38 Fiegintir di Sndigho
18,8 4000 iz Fessior de onduacdo
22 4000 25 Resaior do enduliio
3 S000 20 Rerstordo orduagsa
ax B000 16 Fressmarde enduiscas
45 4000 25/2 pegas Fiesinior de endugio
55 5000 202 pegas Fesstor de onduscds
[srte 330 iritdnic) 75 6000 1872 picas Fiesator de ondubagho
%0 5000 03 pegas
110 500G 16/3 pacas
13 11000 BT pacas Cains de 1essléngs ondulads 125%
160 13000 T2 pacar Cainn g8 eaibngia snoutita 125%
185 13000 2.8°2 pachs Cailns de resiénga ondulada 125%
200 16000 452 pogay Cistes g resisldngia endulada 125%
20 17000 4,17 pocas Cainn g resialénga ondulata 125%
250 20000 142 pecas Cains de resisidnga ondulada 125%
80 22000 3277 posas Cainn de testdnga ondulady 125%
318 17008 £33 pegat Cais de iessidnga ordulada 126%
355 19000 3473 pegas Cains de resisiénga ondulada 125%
400 22000 3473 pocas Caixa de resishingia ondulada 125%
450 24000 3043 pecas Cainh g iesildnga ondubda 125%
=0 17000 4,18 pegas Cans de resisiénga ondulads 125%

MNoba 1: A labels SCHTA Srédinli o valdr dé selégao sob & condiGao o longue dé Menagem 08 125%. requéncia de Menagam de 10% & Mmoo Maxme
e 10 sagundos. Se & frequéneia de Irensgem lod alla, & polencis 68 unkdade de Mrenagem deve ser sumenlada

condagueniamenta. O valores Npicos dé requdnda g8 Menagem &m dfennies apIchibed ealho IE1ad05 na labeta & Saguir.

Ceasennl Em gaval
Agcatve Elvador Coantrilugh O 8nrelamanto & SEanolements
carga e frenagem Aplcaiho
Frequinei de ienagemi20%  30% 20% a 30% 50% 1 60% &% 10%
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2 _Espacificacte: a0 dos produtos

Mata2

1. Seleciand o valor de rédisténcia especiicado pela emprasa

2. %@ & resisténcia dé frenagem lomecdn palh empress for ullizada & foed COM que 6 INVErSET Su SulNd SqUIPaMEntS Séja
danificados, a empresa nio assumir qualquer responsabiidsde

3. a instalagho da resisséneia do ireio deve considerar a sequranga do meio ambierse, inflamabilidade, mversor de distincia

polo menos 100 mm,

4. O pardmetros na tabela sho apenas para refenéncia @ ndo como padrio.




ZeenTec MANUAL TECNICO HS720

Machine Translated by Google

of velonial dé conmante di Al

3. Fincho basica de execucso
3. Fiacao basica de corrida

3.1 Diagrama de fiacdo basico

Az partes da fiagio do VIFD incluem o circuito principal @ o circuite de controle. Abra a tampa dos terminais de E/5, o5 usuirios podem ver
terminal de loop principal & terminal de loop de conirole, & deve cenduzir a liagho de acordo com o diagrama a seguir.

Frido
Rostai O Resistencis

Paia 45 415

p—_—

Disjunter e B e —|
,_P P PB P

R = =
1 el
Energia trifisica g o M Indugdo tritasica
I I
4 | T EM ’ molor
f E
%2 ¥ COM [ Saidn de col¢lor
! da circuito aberio
Terminal I ®3 ‘
m INCIon;
ultifunciona a TG
anirsds I
[ * e :
= Saida do relé 1
X6 I
| TA1
| com
+24¥ TC2 |
’ B2 | Saida do rolé 2
[ Opeional)
| S 2 |
| AC1 1 ©C 0n 10 Vi0-20 A
I Tarra | Saida analdgica
| PGA+-
485 485+ 1 Sinais do codifcador
I PGE+- I
COmunCacac (Opcional)
| 485 PaZv- e

Figura 3-1 Diagrama de operacio basica

3.2 Terminal do Loop Principal

+ Descrigio da distribulcao do terminal do loop principal

1) 0.75 KW - 5.5 kW 51

PEP+PBL NUVW
2) 075 KW ~ 5.5 KW S3.0.75 KW - 2.2 kW G3. 7.5 kW - 11 kW G3
|

|
|

PE P+ PB RSTUVW

3) TERW ~ 11 kW 53, 4.0 kW - 5.5 kW G3, 15 KW ~ 22 kW G3

ZeenTec Elet Inversor de Frequéncia (0] 11
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PE P+ RST PB UVW
4) 15W-22KW 53, J0KW-3TRW G3
PE RST P+ P- UVW
5) I0KW-3TRWAG3 Tipo Hy
P+ RST PB UVW
ASKAW-E5RW G3, 45kW-550W G3[H) TSR
P- P+ UVW
) TSKW-T10RMW G3 TSR
NG s 5
P = P+
uv EM
B) 1320W-280kW G3 TSR
P- =l p.
uv EM
) 3156W-500kW G3
; F TSR
12 N
P P P+
[37] Em £u
+ Especificacio funcional do terminal do loop principal
terminal HNome do Terminal Desericho da funcia
Chio Conoxiio de ateramonto
P+, P- D Conectado & unidade de frenagem externa
= Uma extremdade o realor & condclada com P @ & oulra
P, P4 Torminal de conoxiio do reatar 3
extremidade & conectada com P+
Uma extremidade $& restbns o e & coneclads
P+, PB Tesrninal de conexio de resisténcia de Ireio
com P+, a outra exiremidade & conectada com PB

ZeenTec Eletronics
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Transduios wadonial de cormanie de alio decempanha, 3 Flaciia hislcade pxecacio.
53133: Coneciade i rede eldtica Irifdsica
RS T/ Fonte de almeriacho CA (AL 5, T)
Terminal de enirada de snengis irdddica
LN 51: Conectade & lante db alimentacdo CA monoliksica
iL. N}
Terminal de sagia CA uitdsica U We W Coneclads & um malor inildsics.

3.3 Terminal do Loop de Controle

+ Descrigio da distribuigio do terminal do circuito de controle

X4 | X6 ‘comclnm | ‘ Ll TBI TC|1 I
I X1 | %3 I X5 | E I.zw | ‘ TA21’BZTG}2 ‘

+ Especificagio funcional do terminal de loop de conlrale

<10V | A1 ‘ 485;4%5- ! Xz

| Al J RIEGIJDGND

terminal F
un,
Categoria Mimero oes Especificagho
X1
w2 Eficaz em cuto-Gintuito #nlre (X1, X2
X3 XIXAyx5y para COM, @ as fungdes sAo defeudas pelos
x4 pardmetios P4-00 & P4-04. | Comum
Multituncional pant: COM} nal die nivel de 08 24 V, bas
x5
Enirada digital nifved ebativio, SMA
tprminal O X6 pode FEnconar como um dos terminais
XE MUliluncionass, tambEm como termenal de entrada de
pulso de alla velocidade com programacdo (opcional), corpsulic P4,
28 a P4-32.
f Pode Sér configuiadd pars Saida dé pults oe &ha
vilocidage [opcional), EAmDem poda 584 URAGO Como
Saida digital e coletor]s SAIDA, corments o caigh MAXME
E extremidade comum & COM: {Pana comum: COM)
terminal YEOmA.
Défing & saida dé pulso de Ala veloodade alrives dod
pardmeiros. P5-00 @ P5.08.
All recebe enlrada de lenséd/oomente. O jumper CN40D
{pars o terminal de jumper Al ) pode selecionar ENTRADA]
All enirada de iensio ou comente & fensdo de 10V faixa de Weniho e antiada: 0 & mods de
B entradh & & padrio, (Tera de referbneia: faixa iERedinch de antrada: 100 Ky)
GND) comentp de entrada de 0 & 20 mA.
(Impadéncia de ontrada: S003y
. Al 2 rocebe aponas entrada di tensho.
Analégicn Al
(Terra de referéncia: GND)
Enirada/Saida
terminal O AD1 & capaz di emilie terslo/conente analigicn
SAIDA, tanads 36 05 10 WOG ou B O jurmger
CMED (para o terminal de jmper 401} pode formecer uma saida de
orrente de aie 20 mA. A lensdo seleacna o medo
= saids g6 terabs ou B & 8 smida de snda ds erda ds ACT
& padrio. Para acomense m da CPUL A jensio
AD1 k3 531083 BELA B SOITA0E DASLS CONBCHE O MBI & DUKD BN
prophias deeta 4 langura 0o jUmpen com a capa
de jumnper, consube PE-07. (Rederine
Forima g& onda PAWM
rerra: GNO)
TA1 TA1-TB1: fechamento nosmal; TAI-TCI:
—— Definida programaticamants coma termingl de saiga ge | Abomtura nomal. Compacidad 60 contaln:
a dé
ikl T8 ralé multifuncional, voja P5-02 sadda 250 V G2 A (005341
desLfica da fungad do tenmenal 250 v CAN A (COSp=04],
o
15 30V BCH A
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Transdulor ve

al ge covrenie de alio

3. Fiagho basica de expcugio

TAD TAZ.TB2: tochamanto normal; TAZ.TC2:
Salds de e Definkde progamaticamente come multifunclonal 250 ¥ A/ | 8Defura namal. Compacdase 60 contain:
terminal TE2 IsTinal de Saida g fed, ConsUte & descicho da fungaa 4 A (COSH=1)
{Opcional) do terminal g saida PS03 250V CAM A (COSF-04),
cz
e 30V GC/ A
& Circuito comum g0 teeminal do entrada do sinal digital
24V Coerente mixma de saida 200ma
fonte de energla
Cincuilo comum de terminais de entrada/saida analégicos
«10v Coerente misima de sakda 20mA
fonie de energla
P e
CoM Sinal digial & aleramento de relerdncin do almentacho de £24 V. Inkkmamente b isolade do GND.
Sinal analbpico & referéncia de poléneia de + 10 W
Terra 8 = solnds Internaments de COM
chilo
455 Terminal positiv do sinal RS4AS Porta de comumicagio RS485 padrio,
interiace de nio isolada do GHD, use cabo de par
comunicagio rrangado cu cabo blindade,
485 * Terminal negative do snal RS48S

§ O terminal de conirole Al pede inserr sinals de tensén e comenie, enquanto o AIZ pode Inserir apenas sinars de Tensdo:

04 USUENOS poded COndUZE O [Mpar cOmespondents RA placa de conlioke Medlie dé A00NT0 COM O 10 d& Linal.

§ A conexfo de um singd anakégeo fraco & tackments alotada por inlerferéncias exbemas. Porta

a flagho dove ser o mals curta possivel
possival. A bnha de controle extema deve sad configurads com dspositive &8 olamenio ou bnha o blindagem & deve sad

de castgo.

i A Enha de sinal e ordem da enirada @ © madidor de froquingia covem ser coneclados separadaments com bindagem o longe de

fiagda de loop principal
i A fisgao do circuio de controle deve ter mals de 0,75 mm2 . & STP (par irangado blindads) & recomendado.
¥ O terminais do cirosite de contrale devem ser esmaltados som estanha ou processados com junta metdlics por prensagem a frio.
# Ao conecter dapoitvor O saida de sinal analdgico, pode aoonmer mau funclonamaento dewdo & intertardngia oo VFD,

Que pode 267 NeEalVMO0 Nandd COM CApAacorn oU COrBa0 de farmtea nd dapositive 9 Saida do sinal ana0gC0

3.4 Interruptor de discagem

CHZ0D

A resisiéneia da correspondéncia na comunicagao 485 ndo
ostd conaclada

A resisténgia da correspondéncia na comunicagdo 485 estd
conectads

CHA00

— Roprosents O singl g coments do entrada AlL, 0 & 20 mA

Vir Fopresenta o sinal de tensfa de entrada Al 0 a 10V
) )  chsez
Val Repiesenta o dinal de 18ns30 o8 sakda ACT, 0a10V
Cal

Repiesenta o sinal de codrente de saida ADT, 0 a 20mA

3.5 Avisos de fiacao

fDeskgue a alimentasho dé entrads do VFD 80 désmonlar & rocar & motar.
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ks @ WFD i

deve sar reskzada

e 2

adiciore um absoroedor de surios s cenrrar ind

Para reduzi 9

& Conecion & o iehd eslilo pidarnos

inal de salda UL ¥ W da VFD.

jido conecte a alimentacio de emtrada CA ao b

va de isolamemo & linha de controke xterna ou wse uma irha de blisdsgem.

fidicions um dispos)

& de sinal de ordem de enirada deve se coneclada separadamente com biindagem & longe da liagiao do bop principal

il
& VFD & o molor denlro ds 50 my; quando

§OunndD & Irequéncis de parsdnes br menor aup 4 kH

2 & cologue mehor o fiy om fuba de metal

1 rodugBa adeguads da @

i excoder 4 WHz, laga L

Hrogud

WFDL verifque a ro: Get e 1000 ¥

[filtros, realones. el

& cedifique-Se de que o vl esleja adna de 4 M3

rminais UL V. W do VFID

ceder AT aos

or de avargo de fase cu amar

gue a energia. use o COMMUN do lerminal de controle pars conduzir & partids

¥5e o VD inicisr com Insquéneia. niio desli

& paee para ndo dsnficar & ponte retilcadora.

0 e 387 indanor & 100 ) pars valsr s

confiavel (3 impedinga de

o0 de o

s d& SrAs dew

§O e

=)

Ve VATAMSS Hél

Bu pact

matng g0 B de 300030 com O codigs aleiNeD nacens iSGE0 00 0o P

Circwiin de reposigso
da WFD. Recomenda-se adicionar um droullo

S50 pode Chusar grandes pevdas por lempo de inabvidade cu oulras falhas acdentais durante talhas ou Jparos
o ssiecaddncia p

reserva o Arciss para gar

ranlit que a feguinea de vabaho & o sequd
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4. Operacao e exibicao

4.1 Instrugbes para o painel de operacao

-

Single row display panel ~ Open - hole dimensions
f 1
Two row display panel Open - hole dimensions

Figura 4-1 Disgramna esquomitico do painel cperaconal
4.1.1 Painel de operacao

Coniorme mostrada nin Sigura scima, o usudna pede definimodificar os parmaéires do inversor, manitorar o esiads g funcionamento &

controlar @ cperagia (parida @ parada) através oo painal de operagia.

4.1.2 Teclas do painel de operagao

Chave Nome Descrigho da fungio

Modo de operagio do menu de irée niveis: No esiado do menu de nivel zen. tecla
1] T, Far . al - ™ ¥ -
FAG Pregramagho/Fecape Pressione esta lecka para entrar no meny de nivel 1. 0 menu de nivel dilerente de

2000 reloma a0 menu do nived antavior,

Mos menus de nivel 18 2. pressions a5t tecks para arestar 0 mend de nivel seguinse.

TAR = &
DIGITA Tecla Ender Cordrne & configuraga dos parkmetros no monu 0o ks nives.
) Aumentar & thing Cbdligo de funchio, grupa do monu cu incromanta de walor do parkmetro definido
¥ Teels de dminigas Decrements de valer de codige de fungda, grupe de menu ou pardmetro defnida,
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PG A0 b ey O nlvel 2ar, O B

Yok O &

O gl B

Lo Tewls Go

0 montoamenio de deskgamenio  alienado ackcamente: Ao define dades no estado de

BrogramaGho, vood pode aledsr ¢ bt b modNcAGE dos dados db o

b, b Ertre res mecls de enecucho me modal do teclada
A B R a0 OB BB BTG Al & (R
PARAR Tecia Parar Rerica ‘ ) "
5 ds 3lsims de Lh
U ko

4 a8 niso Alierne fungdes cam Dase sas corliguractes do F7-01

4.1.3 Descrigao do LED e da luz indicadora

Home do hmlh-he-h

i Unidage do iernde

MM Inchcacks ge falha: piscando indca um aviso de faiha, fxoindca uma falha.
LRRADOY 1) O vikad 38 Iréqueinidin Somidicd & positg nid saladd dé & il Z) TEAlD 0 vilkhr i Maguencii & sned
qearts a k o OHISC da EXPSUCaD
FiRt or @ Mrispab i o & Pl o iedtiadd o i 121 Tanko o valed di Mgl db saceio
sccda £40 regates na ealads do exocugsa
Flagh A& tisgubicis Roingckal P rniebl d SpOIl & Biudansia o4 Sgeigho
LMBADO: Wdca qui & IiverBOr dEL & oitadD B opera¢ia ¢ & equindid 0f 0pe B30 & ipull & Mequinda denios

OFF: Indica que o mversor esta parada,

Fladh: ndca

Quite G b e

8 M proceesn di odkinaci B desacelengio.

4.2 Status de funcionamento do painel operacional
4.2.1 Status de funcionamento apos a inicializagio

6% Iigar & anevgla, o valor de condiguraciia de Beguingia stsl b exiids no pal

&2 opeenrho em eslade noemal Em estads de taia, o codige o laha & exbids

4.2.2 Consulta de parametros de status do inversor

No estade parado ou em execucio. pressione a tecla §§ no painel de cperacio para exibir o conteide do display definido nos codigos de fungio
PT-03 a PT-05.

1) Borsuits 8 ostads om eatade do execucds

B0500 (0 ENBEUGE0, 32 DRBIIDE B

Bk 8 s bo DO B CONLILBNE, DR OO 00 Rng P00 (Daihwirs &

pardmetos e s 0 Dty L

&) B30 SeRCONB00s 08 SC0I00 oM 08 [Ny Dindrios Dara Cat

T o G e e

O prondIERt 38 coaseiE & O ML

1) D acerds com A ielaiao eeine cada byte o b

el PT-00 (parckmetrs de &

B 9 tperacin 1) @ o8 pardmetos Beima, deing o bil comesgon

et pamo 1

3) Comeaetin 0 1iimar0 binkdo paca baxadecimal ¢ delihao

w F7-03. Por packel, a configuragiio oy paingl 6o sperngln & HOOTF

F) Aherrw cada ke do pard

wim PT.

ata fif no paleel de operascho para visusize o vekr das parimeyos re

ionades.

el =N BECCEDOT0

Binario

Hexadecimal

Figura £-2 Diagrama de configuacio aka e baixa dos pardmeros de slalus
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Transduior

ynal g8 Coments e aRo peniha

4. Oparacho @ exibicha

O métedo para visualizar outros parametros de status @ o mesmo usado em P7-03. O mapeamenio entre cada byte dos parametros da
status em P7-03 e P7-04 & o seguinta:

7654 3210

Froqubrcia de eoeoughs | M8
Retsrbacis o Iroquénna (el
Faraio @ ety (V)
Tanssia de saida V]
Comerte 8o raids 4]
Piotinga # waigs i

Tooque o4 pada
Estudo X

Figura 4-3 PT-03 Contedo de exibigho dos ito bits inleriores

15141812 111098

Evinds

Tasabis 803 [V

Febariecia Fi3

Figura 4-4 P7-03 Comedido de exhicio de oito bits superioes

Chservagha: o parkmetro de sombreamerta & deliido come exkito por padris sa libeca

Fosamam PO

Extgo PLG
Firlerrniin e puulss ieHz
Feaqubnzia 86 CosdE 2

TUmifin o Gxilia0 Mestants

Tenedc Al1 aries da comagdo

et da cormegie

Figura 4-5 PT-04 Conteide de exbicho dos cite bits inleriores

18
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Su10r veovial B G @ Al15 HisaTEants 4, Dple Beas & dubicas

15141312 111098

Pertasbrran i pobess [ H

Falerincia oo comi

Eatigia 6 Mg dnsin g (He

Figura 44 P7-04 o da oxbicio do oka ba

2 Connulta de ontado om otado de parasa

4 16 pmametss de stabus dspaniveis para consulta no estads de desligamento, © a5 parémetros conespondentes de cada pariimelo 5o determinados pelo cidigo

0w de eabighe de deslgamenio} de acordy com as beis Bindrios

7654 3210
etergeaia e nequénna Mz

Entadn X

Tensdo Al (V)

Tensic ALE (V)

Tensde ALY (V)

Figur 4-7 P7-05 CondeCde de exibichs dos eil

15141312 | 111098

Esiige PL

Pglesingia P

Figura 4-8 Conedita de exhigdo de oo bits supsriones

Ohservacdn: o parimetro de sombreamenta & definido como exiido por padrs na lbeica,
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o 4 Operacho & éxibigas

4.2.3 Estado de alarme de falha

QUANDe O FVEFEDF BEIVET NOE ESH00E 08 deshgamenio. OPeracas & pROgramadan, 88 uma 1aina for deleclada. A3 NieMagdes comaspondentes
serdo repodtadas imedistamente. Nesie momento, o tubo rixie de LED pesca para exibyr o codigo da fakha. Quanda ocomer uma talha, vocd pode

prossions: & tocla PRG para acessar o mony 60 programacio o contultar 08 pardmetros do ragistro de status da falha

Quands aconer um alame de (alha, pressione a 1ecla STOP/RESET para RESETAR a falha apds ahernar para & exibicio oo alaime. Se a laha

desaparaoer, o sistema retomazd a0 estada normal. So & falha parsistr, o cddigo da falha sord exibido novamente.

4.3 Método de operagao do painel operacional
4.3.1 Definir os parametros

A condguradao codvela dos pardmetros do INVersod & a pIemissa Para Madmzar seu desempennd. ToMands Como exempld a paténcia naminal oo
moted (allérandn o4 pardmelros e um molor dé 7.5 KW pada 5.5 kW), apressnlamaos o milodo di configuraghs dod paramelios do painel g
cperacho 6o imwersor

O processo de operacho ¢ mostrado na figura sbako, Pressione a tecla Shift para aemar o b oo oeciacAo B0 DAsAMEAND (04 S64A, © bit g
alteraga0). A 18cla tam a ungao 08 SRSlCamEent CfCulsr unidineCional. Apos definir 0F PEFAMBUISE, PrEssione O DOIED0 & Programa duls vezes par

sair do es1ndo de programa

PRO

-

7
a

Gnpes PO

A
T

P1

Gnges PO

Figura 4-8 Fluxograma para configuracso de pardmelios

4.4 Ajuste automatico dos parametros do motor
Anmes de selecionar 0 modo de operacio de controle vetorial, o usuano deve insedr com precis&o os pardmeiros de placa do moator: P1-01 a P1-05.

O3 parimotros do inversor acima corrospondem acs parimetros padeio do modce. Para obter melhor dessmponha do controlo, 0 processo do

AUlgaprendiZageT S0E PArAmelroe 00 MOotor preciss e IMpementatd DATA ODIEY PAramatros precies do motor Controlad,

A saquir, apreseniamos um invorsor de 7.5 KW acionanda urm motor CA assincrona ifsisioo de 7.5 kW como sxemplo pars saplicar o processo
bisico do controle, Os pardmeiros da placa de denlificasde do molor sio; Poléncia nemnal; 7.5 kW Tenedo neminal: 380 V; Conente nominal
17.0 A: Freguéncia nominal: 50 Hz: Velocdade nominal: 1440 rpm. Uslize o painel de operacao para definir & frequénela. inlcar, avangar e parar o
DICCEEE0 O OPeragan:

{1) Do acordo com o diagrama de fiagse. vorifigue se a fiagho ostd commta o ligue o inversor;
(2] Pressione PRG para entrar no meny o8 programagad;
{3) Dedina o ajuste autamalico da mobor.
a) Defina o parkmatro P1-01, deding a poténcia nominal do mator para 7.5 kKW ¢ prossions ENTER para confirmar;
b} Defina o parimetio P1-02. defina & tensio nominad do motor para 380 V e pressione ENTER pata confinmar:
c) Defina o pardmeto P1-03. defina a comente naminal da motor para 17.04 & pressions ENTER para condrmar;
d) Defina o parkmetro P1-04, deding a frequéincia nominal do miolor pars 80,00 Hz e pressione ENTER para confirmias;

@) Defina o parkmetro P1-05, defing a walocidade nominal do mator para 1440/mm @ pressions ENTER pam confirmas

20
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4. GD&‘IJEBD B & bs&lﬁ

i} Defina o pardmetro P1-37 e defina-o como 3 (Ajuste awiomabco estitico completo do moler assincrona). peessione ENTER para confirmar
& Bjustar,

) Prossione a tecla RUN para ajustar automaticamonts,

§ Quando o MOolor & & Carga POdem S&f SEparados, rBeomenda-4e 0 Husie completo (P1-37-2). CAo contririo, o Mushe S4LANGH

(P1-37=3) & axecuiado;

§ Um processo de Ajushe eS1A100 lunciona par um Selerminado pénodo, Com o Molor Parado [S418000), MAS & INVErsor POSSLE WA BNk
de saida. que cessa quando o Bjuste é conduide. Durante o ajusie. o teclade exibe “TUNE
gira, levande mais lempo & com parimeinos mals predsos, pagando

: ¥ Ao ajusiar completamenie. a eletricidade

atoncio & soguranca de posEOas © SqQUIPAMENIDE Neste Mamenbo
i Durante o ajusie, 08 usudrios podem pressionar o botdo STOP para PARAR o ajuste se algo anormal BconlBeer @ Feajustar 0 Processo de
ajusie apés a anormalkidade ser removida,
4.5 Configuragdes de parametros do modo de controle vetorial
Apbs a identificacho dos pardmetros, delfina 08 seguinies pardmeires de fungao do imversor; (1) Digite

PO-02, defina-o come 0 ¢ solecione o leclade para oxec

ar o medo de controle de comanda

{2} Insira o pardmedra PO-03, defina-o como 0 e selecione o modo de configuacio de frequéncia principal come configuragiio
dhgital; (3) Insira PO-01, deling-o come 0 & selacions o contiole valonial sam sansor (SVC) de velocdade comd mado d8
controle; (4} Insira PO-08 ¢ defina a frequincia definida como

30,00 Hz; {5} Pressione PRG para sair do estade de programagio e relomar ao estado de

decligamanio; (B)

Pressiona RUN uma vez para

reCiar O imadsor; (T) Durany

& oporagho, préssions & tecla para

T & pars baixo para modificar a requibncia definida atual
do inversor: (8) Pressions STOP uma vez para desacelerar o modor abé que olo pare do funcionar,
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da alin desemoanho 5.Tabela de Pardmeatios Padido

lracsauior velosal da g

5. Tabela de Parametros Padrao

PP:00 6 o pardmatro de configuragiio da senha do usudrno: quande 0510 valor nko for 2e00. o u!

g dove inserir a senha comralamente para

antrar no pardmetio de fungio & no medo de alteragio do pardmetro oo usudno; para cancelar a senha do usudrio, defing PP .00 coms zeeo.

A sanha do usudiio ¢ usadn apenas para bloquear o painel. Apds definir a senha, vood precisard digitd-la a0 sair do panel & digits-la ao

fazer login novamaonte. As operacies do leitra o gravacdo (excoto grupos PP ¢ PF) sio realizadas som sonha

0% simbolos de atrbuins na ksia de pardmetros sio deseriios da sequinte forma.

# : E possivel modificar o pariimotro com o inversor no estads Stop @ no ostado Run

+ : Néo é possivel modificar o pardmetro com o inversor no status. Run,

*: O parameiro & o valor real medida e nao pode ser madificads.

Nota: © Grupo P & 0 Grupd d 840 pardmetios d& fungao basicos, & o Grupa U sho parimelros de lundao o8 monilorameanto.
' Nio. Noana do pashmetro Faia e cothgaragan Alteracio padrio

l Grupo PO:; Pardmeires bisicos de execugio

{1]

2 -
o #
wago digital (o valor revissdo & apagada apbs o des
1 gur IQRal (O vakor révisadd Ao & apagado &
desligamento)
2: Conjurio snaltges Al (D a 100/20mA
= 2 (0al
4 -
Beralio 00 pane
& Conliguragia de pulso (habditar somente para K&
E: Multi-red
7: CLP &
figuraghe de releminga
lgual & PI-03 {selecho do canal de configur 8 s
Tre
0 & rogsh ma
i ]

Em rel & releséneia de Inegquénga principsl

il de o

I

0: Principal + auikar o0 2

pal - auxiiar

2: Max. (princpal, aueiliar
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lransdiaos velonal de o

PO-08 Frequéncia prededinida

b}
=1
=1
&

Diregdo do corrida

PO-10 Frequéncia ma.

Delinindo o limite

suparior do frequiing

PO-11

Refaréncia

eror PO-14

"

pQUEnCIa podtadona

Frequéncia peradoea

ajustada com carga

PO-17 Temp

&

a Taga

&

8

P0-18 Tempo de des

Aceleragao,

PO-19
Deslocamento de
PO-21
an ns Moo de alta frequé
P22 | habili
Retentivo de irequi
PO-23 | de configuragio digital
a0 parar
= P elre: mo
Selegao

o grupo PO-24

ZeenTec Eletronics

auiliar para principal 0,0

5.Tabela de Pardmelios Padrdo

0 de referéng

3 e frequéncia 0

Redarénca de requs

prinspal

Céiculo principal & auxiliar {com baso

derenas,

2 Cormuiscio antre princpal & auxiliar

3: Akemincia antre o célculo prine

Conda reversa

Hz a 50

0 He & 3200,0 Hz (P0-2

0 Hz (P0-22

yefinido por P0-12 (limite superior do referéncia de fraquéncia)

4: Rederdnes de pulso

5: Rotoréncia do comuricagio

mite inferior de referdncia de frequincial a PO

C3A A xima)

2 [bmite supancs de referéncia de frequéncia)

Dopendente do modelo [unidado: kHz)

D

Habilitndo

Hallliiads

2: Dosativade

0: Grupa de pardmeires do mator |

1z Gaupa de pardmeires do motor 2

-1

23

0 Frequéncia maxima
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pal @ o cilcule principal 8 auxiliar

50,00 Hz L]
1} ]
50,00 Hz ¢
i 4
E0,00 Hz ]

]
0,00 Hz ]
Modolo
&
dopondaenio
1 ]
#

rdente do modea

]
# do Mrodela

0.00 Hz #
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i +
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5.Tabola de Pardmetros Padrio

rial 9@ corrents de allo des

=aceleragio 1: Referéna de frequéncia

frequinea by

Froqudnecia baso
po.2g |Par CIMABAIXD 0: Frequéncla de execugdo g :
madilicagao durante
|corenda
[J'I'Jlf.ta;flo seuiad + canal de 0!"\|J\JI_|C.]:: de
3 08 MEgUena
ole de E/5 oo terminal + canal de configuracas de
+ hidguindia
il i o
0: Sem fungée
Fonte |COmando de execugio « 00 i
o frequéncia PO-27
7: CLP simples
&: Referéncia PID
municacao serial
Grupo P1: Paramatros do Motor 1
Selagio do tipo de molor P1-00 0 .
| Modalo
P1-01 Pat a nominal da m T
doapan
Modelo
4
endenis
0 L do in Modelo
3 Cerrente nominal do metor . +
3 depandenie
Molar neminal Modele
i TS X
Maodelo
O v
depandenie
FP1-06 Resisiéncia do esialor '
0,001 § 2 65,535 § (poéncia do nversor § 55 kW) 0, Autg-ajuste i
£.5535 § (poténcia do imvorsos >
F1-08 mH a 655.35 mH {potén efs0r § 55 kW .
0,001 mH & B5,5 o in = 55 kW)
0.1 mH a £55 d wersor i 55 kW) -ajuste
P1.09 ; ImHag do inversor y 55 kW ajushe 3
realancia 0.01 mH a 65 a do irmderser = 55 KW) paramedns
. 0001 A para M1 W) ajuste
0 Corrente sem carga ol 4 I .

ol parametno
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5.Tabela de Parhmetros Padriio

1edulor valora

P1-37 Selecho o 0 ¥
‘0N COMM AUtoa|ush fico completo
| Grupo P2: Parametros de Controle Vetorial do Motor 1
P2-00 i 30 #
ganho proporcional 1
I op oo v
P01 | o 0,015 & 10,008 0,508 ]
tempo 1
equéncia do comulacho 1 0,00 a P2-05 (Frequéncia de comutacio 2) L
P2-03 13 20 )
garhopro z
meanl 0o kop o veiocdads
0.01s5 a 10.00s #
P2-02 (Freguéncia de comulacao 1) a0 maxemo 10,00 Hz a
mha: [ : 50% a 200% 100% s
a8 COMpE
; Filen g0 foedback de "
Horario = 0,000 a 0.100s "
P2-07 em VT
| 0: P2-10 |
1- AN
AL
3: Conhgaragio o
T 2ores o e i
wiinl 4; Referéncia de pulsa (X6} 5} #
[ il P2-09
B: Min. [Al1, AL
7 Max, (A, ARZ)
A escala completa de 1 a 7 corresponde a P2 a 10,
P2-10 a 200.0 8
0: P2-10 S0 U regenerativa)
1A
2: AL
3: Configuracio da polenadmetno do pane!
4: Referdncia de pulso
P21 L 1] ]
5: Releréncia de comunicagio
B: Min. (Al, ALZ)
7 Miax, (A, AIZ)
a: P2-12
A escala completa de 1 a 7 cormesponde a P2 a 12
0,0% a 200.0% )
0 a 60000 2000 ]
3¢ exCitacio 300 5

integeal P2-14
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5.Tabela de Parimetros Padrio

e alio de:

Tiis, B COMTer

Ajuste de torque

Ausie
de lorque de gan
onal P2-15 = n
magral P2-16 3
Inagral do | velocitams
50/ IMagral do loop de velocidade : =
g ragho P2-17 1: Hanb#tada
50 & 200% 100% .
0 &
']

a0 madiia

Grupo P3: Parimeiros de controle V/F

0: \IF inpar

F multiponto

gurbiac 44 curva WIF P3-00 0 +
10: Modo do separacio complota VIF
11: Modo da meia separagdo VIF
Modelo
a30,0% #

F3-01 Aumento de torque

1

Frequéncia de carte de

0.00 Hz abé & frequéncia maxima 50.00 Hz '
0,00 Hz para P3-05 {iroqud "
0% & 100,0% +
ftensdo 1
V/F mullipont P3-03 (frequéncin V/F mukltiponto 1) a F3-07
V/F multipanto P3-03 (frequéncia V/F multiponto y F3-0 0,00 Hz "
frpquingia 2 (Frequéndia V/F maliponi
WEm o
P08 |* - 0.0% & 100,0% 0,0% '
1BNEA0
Pa-07 W/F mi P3.05 (VIFrequéncia multip
frpquéncia 3 frequéncia do mator)
page |WF mutipanic 0,0% & 100,0° 0.0 s
1$nsdo 3
P3-08 ff;m . b icoied 0.0% #
Superexcitagiio VIF
ganha (21 #
P210
Oscilacio VIF
P31 40 #
g]']hc 02 Supressan
0: Configueacio dgital (definidas por P3-14
1- Al
2:A12
3: Comdguragie da poterciémetre da paine
P3-13 Fonte de tonsdo para 4; Referéncia de pulse (X6} o §
separagio WF 5: Mults-r ncia 4

mples
Releréncia PID

Mota
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5.Tabéla de Parimetros Padrho

Transdubos wainsial da conanie de alio decpampanbo.

Configuragio digital de

P3-14 <o para VIF 0V para tensfo nominal oo molor ov "
separacio
a 100005
i Tempa de s . s
P13 Mota: E o tempo usado para a i aumentar de 0 V até a ten 0.0 ]

Sepamagao VWF
rorminal do mator,

orad L
de 0V alé a tensao nominal 4o mobod.
0: Frequéncia & tensio dacina ndependeniements o =
1: Frequéneis diminuindo apds & rpara 0 80% & 2
[earrente nominal do imeersar) 150% 4
0: Dos: 1
P3-19 Splecao de im#o do comante +
Ganho de kmite de cormente 0 & 100 20 L
Fater de compensag 3
-21  |multiplicacdo da velocidade 80% +
mie de comente
Trifasico 380 a 480 V: 650.0 V a 8000 V
Padr&o: 720,0 ¥ e
mile de e ov +
Monoldsico 200 a 240 V: 3300V a
Padran: 380,0 V
ado 1
Selecin de limite de tensdo P3-23 ‘
do
ho da frequbnela pars
e el 04 100 30 #
de tensio P3-24
Ganho o 580 para
S kit oa 100 0 g
dp tensdio P3-25
Aumrenin de frequénaa
P3-26 SHz *
Grupo P4; Paraimetros de entrada digital
Galachs| TEINal b enirada X1 0: Som fungdio ; '
o fungio P4.00
. ard BUN (FWD) ou comando de axe
Selegio de do
P4-0 by BUBCLCED | DDasey 2 +
terminal de er Xz Snscuiho (e
vér delinido come 1 eu 2.)
50 g -
de lunge
JOG para fren
3 T a do _D p i3 "
* |1erminal de entrada X4 5:J08 n =

“6: Terminal UP
al de enirada X5 Ek 2 13 =
7: Terminal PARA BANO =

27
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E Tabely de

aGdo

Terminal 2 para selegio do tempo de aceler:

desacelaragao

18: Camuiagia de ol winoa

19" Limpaa o conSguragao PARA

25: Entrada co coniade

“na
37: Execulando o comando swilchaver berminal 2
38: Inlegral PID dessbilitacs
30 Comutagia entre a forse de bequingia prindpal o a frequinca
prodeteds
40 Comulagis entin fonta de fraguinga susiliar @ Foquinga predolnida
41: Selecdo do terminal do mator
1 pela us

45: Falha delinida pela uswsinic 2

trale de velsodnts controls de teque

demo 2

P4-10 o108

28
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rial de 5.Tabela do Parimetros Padrio

P4-11 1} -
fios 2
4 Botha di pubis pirts Soniso S parE
A CIMATARA, DADNY
0.001 Hz's & 65.535 Hz's 1.000Hz/s #
1 antrada minima 0,00 V para P4-15 (entrada maxima da curva Al 1 ooav )
COMBspARdeRe po 1A 100.0% a +100,0% 0,0% "
1 min g antrada
1 entrads mix. P4-13 {curva Al | entrada min ) para 10,00 V Pore 10,00 ¥ L

100.0% a +100.0% 100,07 #

s a 10008 0,10 "

18 Caarva Al 2 entrada minima 0.00 V para P4-20 (entrada maxima da curva Al 2| ooav )

P4-19
ComEspoRdEtager

2 min dé& &nt

100.0% & +100,0% 0,0% ]

2 da mix. P4-18 [en ara 10.00 W 10.00 v #

curva Al 2} pa

riagem

P4-21 andente da curva Al 100.0% & +100.0% 100,085 L

0.00s & 10,00 0,10 ]

Pd.23  |Cunva do pole

o 10,00 ¥ para P4 adda maximas de k] .
P el entrad ima
Percentagem
P4-24 | orraspon da curva de 1A 100,0% & +100,0% 100,0% ]

3 min de &

o - P4-23 (Entrada min, da curva do polencidimaetro do painel)
rva Al 3 entrada max

10,00 v ]

edacvade A -100.0% & +100.0%

po de liltra de
o de pairel P4

s & 10.00s

ia minime de pulso L0 Mmiximo;

Pa-29
comespongaiag

100.0% & 100,0% 0,0% [ ]

ma
& P4-28 entrads de pulso minima) pas 50,00 hHz "
correspondente de p 0% @ 100,0° 100/0°6 f ]
eilrads il
Termpo de fira de pules P4-32 £ & 10,005 0,10= [ ]

Lns: solecdo da curva Al1
Selegio da curva P4-33 Al g 121 ]
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Leansdiuaie vl 5.Tabela de Pardmelos Padria

3: Curva 3 (2 pontos, veja P4-23 a P4-26)

4 ponlos, veja d6-00 a d6-07,

#6-0B & d6-15)

da cuma AIZ, igual & possCho das unidades

Selegao da curva do potencidmetro do ps igual &
posigho das unidades
Uns: Al
0: Porcentagem corespondante da enlrada minima
de conbiguracho quarga |1 0.0% -
AlZ o dis unidades
as: Folencidmatro do paingl, igual & posigic
unidades
Tempo de araso P4- 0.0 a 3600,0= 0.0s .
Tempo de atvaso P4-38 X2 0.0s a 3600 0s 0.0% .
Tompo de mtrago P4-37 X3 0.0s a 36 0.08 s
Uns: mode ativo X1
0: Alto nived ative 1! Baixo nivel 8l
Dozonas: modo alive X2
0: Alto nived ativo 1; Baixo nivel ative
Modo ativo X1 a X5 as: moda alive X3
00000 .
0: Alte nivel ativo 1: Baixo nivel ative
Milhares: modo ative X4
0: Alto nived ativo 1: Balxe nivel ativo
Dz Mi: Modo ativo X5
0: Alto nived ative 1: Baixo nivel alivo
Uns: modo ativo X6
1] ’
0: Nivel allo ativo 1: Nivel baixo ative 0: Entrada
Solpcsg Modo de entrada Al de 0,00V a10V o .
o 1 dla o 0.00 mA a 20 mA
Grupo PS: Parbmetros de saida dighal
2 (FRP) {opcional)
hode de sadda do lerminal Y PS-00 1 1 L
Selecha
FMR do terminal ¥
Ps-01 it 1 ]
{ coletor aberio 2 i3 por indecia)
.Tr.-rmlnalao saida) eouincia Salda FOTH &
» a0 relé 1 2 a
alor de conagem desgnado aungiao
. B 2 0 10 Comprrnentd atngidd
503 Selecho de lungho i a ?

do ralé 2 (acessdnia

I

OpCiong

13: Frequéncisa lim

14: Torgue limiteds 15 Pronto parm EXEG

17 Lirfule Supéior dé insgui

30

njida
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5.Tabela de P

19: Saida de seaus de <

Quragh de Com

23: Exstughn em velocdads z oom sakda na

24: Teenge do alivacio acumulsda ot

25: Saida FD

Frequén

27 Frequéncia ia

Z8: Atual 1 atingido

rmpo alingida

& Al Excaddo

dn 1o

s Hludl 2éro

35 Temperaiura do IGET a1

36: Lismite de

Laid

37 Limite:

Terminal ¥ EMI
Selecho Terminal ¥ FMP

de fungio F

luit, propeGio a0 o

100.0%. corresponde a 100.0 kHz|

Selegho de funcio P5-0T AO1 9§

SnAITD g0 Pan s

15 s {100.0%
o SRl (valos |
Teminal ¥ Freg de
salda L
maxima FMP P5-00
Deslocamento do 2ero ADT
008 ¥
510
1401 10,00 a +10.00 ¥
@ AE ¢ a8
Saida FMR do terrr 0.0 a 360005 = E
=0 P5-17
150 de saida do = =

31
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5.Tabwla de Parkmeaod Padrso

Iracadedn: vatoeal da cooanin de slie desampanho

50 de salda do relé 2
Alraso de sakda do relé 2 JE00 0% 0,02 L

Horaro
[T

Lins: modo ative FMA

va ativa 1: Logica negativa atiea

Selogio do modo atvo

WModo alevd do rédé 1

PS-22 |de terminais de saida #
0 Logica positiva aliva 1: Logica ney ativa
Conlenas: Modo ative do Reld 2
0: Ligica positiva ativa 1; Logica negativa ativa
l
| Grupo PE: Parametros de controle de partida’parada
10: Inicie diret |
: Paganda um mator girando
Modo de n P&-00 iy ok i} g
2: Partida pré-oxcilada (acionamento assincrong
3: Inlcio rdpedo do SVG
0 Da fraguéncia de parada
PEg WModa de caplura de um -
01 e 1: Da tequéntia de poldneis " o
2: Da froguéncia miixima
elacidade de o
Maozor o 14100 20 i
giratario PE-02
PE-03 Frequéncia de inici 0.00 Hz L
Froquéngin inicial
Tempa 0.0s *
do pspora PS04
Franagem por ingecdo CC
PE-05 |nivelPri-oxc 0% a 100% 60 '
nivel
Franagem por
PE-0§ |1empo a 0,02 a 100,0s 0.0 '
ativo de pré-excitagao
Aceleragao, 0: Aceleracio/desaceleragdo linear
0 -
1-2: Aveders e a¢a0 dinamica da crea 5
PE-Ix M % - P0G 30,0 *
Segmonto inicinl da curva 5 LD )
Proporgao de lempo de
Pe-00 ) 30,0 *
Segmemo final da curva 5
celorar para parar
PE-10 Mado 2 v e
Parada por indroia
P&-11 0,00 Hz até & frequéncia maxima 0.00 Hz ]
IfeqUencis imcial
Franagem por ingeg
Ternpe R P ey a 100 0.08 2
P& o 50% »
Franagem por in
Tempo g 0.0s ®
Btivo PE-14
5 Tasa 09 o 100% #
Pegando um gino Modelo
L _ TfIlE NNl dd Mot ‘
de correns do motor PE-18 dependanis
T Fo—
pepy |Tempo de desmagna s

7 para SVIC, nie dis isdela

32
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N0 5.Tabola de Pardmetros Padrio

Fiad dé Codne:

Grupo PT: Parimetros do Paingl Operacional & Display

ibo o pardmetro na segunda linha,

= B o paini de exibicio M 8
Conjunio de parimatros de exbigia PT-00
duplo & usado.

0: Tecla FUMNC d

Labi

1: Mudanga do controle remoto (ferminal ou comiusnic

PAra o o

ake do pa 2 operacho
i Funciio da tocla FUNG 2: Alernéncia entre rotagao para frente & rotagio reversa 3
selecdo

3: Corrida para lrenle
4: Cornda reversa
5: Carrida reversa

- I STOR/RESET 0: Tecla STOF/RESET habitada somanie no conirole do painel

Funcho operacional 1 ]
Pr-02

i Quakquer moda

Bi00: Frequéncia de execucdo 1 {Hz)

p7.pa |Parametros de execugao

= ]
da display LED 1
Bu ensao All (V)
Biid: o ALZ V)
Bit11; Tensdo do potencidmatro do painal (V)
Bil12: Vishoe G Couil .
Bl 3 Walor do comprimenio
B4 E niocdazo 4
Bit15 a PID
| 0000 para FFFF

Bitd0: feedback PID
Bitd1: Estagio PLC
802 Retesdndn dé pults ix)
8:03; Frequiincia de exocucio 2 (Hz)
Biv Tempo restante 08 execucao
Bin0S: Tensdo All antes da correglo (V)
Bit06:; Tensdo AlZ antes da com §

iR ETLovn ansoispho, Bitd7: Tenséo do potencidmelro oo painel antes da comegdo (V) 0a L

Parametros P7-04 2
Bi08: Velocidade knsar

B

: Tempo atual do inicialzagdc (h)
Bit10: Tempo de execugio atual (min)
Bit11: Referdncia dé pulso (Hz)

Bit12: Refaréncia da comunicacio

Bl 3:

Bit14: Exibigho da frequbneia principal A {Hz)
Bt

5: Exibig@o do frequincia auxdiar B (Hz)
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Lranscubor valodal de corante da alio desampanho. 5.Tabels de Pardmelros Padibo
0000 para FFFF
BadD: Referéncia de frequéncia [Hz)

Terrsin 80 barramans (V)

do X
Ba03. Reservado
Ba04: Tersbo Al1 (V)

Ba05: Tensdo 412 (V)

Parada do visor LED Bi06: Tensdo do potencidmetro do painel (V) 33 M
Parimofros Bi0T: Valor entagem Bald: Valor de comprmenio
Bit09: Estagio PLC
eleréncia de pulso (kHz)
ck PID
? 0,0001 & 6.5000 1.0000 "
Coafickmnbe
. o dissipadar de e .
P7
Ponte retificadora 307 a 120§ 8
Temperal P7-08
Corrida acumalativa G A
0 a 65535 F
P70
Soltwane da ung 8
Mumero de gecimals
gk 8albcB0 2 a5 decimais para U014 29 8
voiccidade do carga M casa decimal
1: Uma casa decimal
as dacmais
| 3: Trés casas decimals
Tempo de attvacio acumulal e 0 8 G55 A
Pader acurmulativo 0 5 BEE35 KW "
Consumo de PT-14
Grupo P8: Parimetros de fungio auxiliar
P8-00 Referdneia de irequéneia de jog D,00 Hz até a frequéneia maxima 200 He L
PB-01 Tiempo de acele Joga 0,0s (a 6500,0% 20,08 L]
P8-02 Tempo de desaceleragho do jog 0.0s a 6500,0s 20,05 L
0,00s a 650,008 (P0-19=2)
Modalo
P8-03 Tempo de aceleragdo 2 0.0s a 500,05 (PO-18=1) »
depandenie
| 05 a 65000 (P0-19=0)
0,002 a 650,008 (P0-19=2
e s Modalo
P&-4 Tempa de desaceleragdo 2 0.0s a 6500,0% (P0-18a1) &
depande

05 a 65000= (P0-19=0)

34
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5.Tabola de Parimetros Padrio

( a B50.0K P '
0. a 650.00s (P0-19a2 Modala
0,05 a 6500.05 (PO-19=1) »
depen he
05 a 65000s (P0-19=0)]
0.00s. (PO-19=2] Model
Modelo
0,05 a 6500.0s (PO-19=1) L
dependente
0= & 650008 (PO 19-0)
0,005 a 650.00s {PD-19=2] Model
Modelo
P8-07 Tempa de acel 0.0= a 6500.0s (PO-19=1) ]
dependente
0 & 850005 (PD-19-0)
0,008 a 650,008 (PD-19=2]
Modelo
P8-08 Tpmpa de desaceleracio 4 0,05 a 6500.0s (PO-19a1) ]
dependente
0% a 650008 (P0-19-0)
PE-09 Sala de fieoudnca 1 0,00 Hz até a froguéncin miama 2
P&-10 Saho de frequénca 2 0,00 Hz abé a irequéneia maxma L]
P&-11 Fpixa 1o de irequéncia de 0.00 Hz para a frequéncia maxima 0,00 Hz ]
Zana maoria de comulagio
PE-12 |d@ avangoireversa 0.08 ]
nempo
0 Desatvado
] sa0 00 EXECUCAD reversa o] r
1: Habistado
0 r fevior de referdnaa de nequéncia
PE-14 I: Pare o ]
||ITI|EP r|1f’rL"' 2: Coera &m velocdsds rem
P8-15 Thxa di queda 0,00 § 0,00% ]

Poder acumulative
PE-16 s : 0 a 65000 b oh 0
no limita da tempo

Corrida acumulativa
tempa P17

0 a 65000 h Oh r

| Protegio de inicalizacho 0: Desativado

Seieqao o 8
Fa-18 1: Habdsado
Detecpdo de frequéncia .
Pa-13 ¥ : 0.00 Hz até a frequéncia mix 50,00 Hz L
viddar 1
Datocgio de froquincia - - ——
0,0% a 100.0% (nivel FOT1) 5.0% ]
Histarese PE-201
Largura de oelecqao da
Pa-21 abva 0,0% a 100,0% (froguincin mixama) 0.0% 2
Ancia 0: Dosab
LENCiE O i
Fungéo sl 0 ]
1: Habiktada
Frequéncia de comutagho
Pa-25 mpa de aceleragio 1 0,00 Hz abé a frequéncia méxima 0,00 Hz #
e do tempo da aceker
Frequéncia de comutacio
PE-26 |do lempo de desdcslersiao ) Hz abé a freguéncia mécma 0,00 Hz &
e ado
Fungéo 1] ]
) 1: Habiktada
]

Dot
Pe-28 0.00 Hz abé a frequéncia maxma
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Transdutor wetomal de cofrante de alio des

D g de frequéncia

K]

Histeresa P8-28 2

P8-30 Deteccio do freg

Langura de delscgan de
frequénesn 1

Deteccdo de

Frequéncia P8-32 2
Laigurs de deccho di

P8-33

fresqud 2

Corente zenn

cho PE-34

Coffente 2era

de dotocgiio PB-35

s

Scbrecormente de saida

Luriar

-36

Btrang |SCbfecorments de saida

do dotoocio PE.AT
Mivel de delecgan de
afual 1

Largura de deteccdio do

P&

49
atual 1

atual 2

Fungéo e lemporizagio PE-42

P8-43

PE-44 Tempo e exsougho

ensao de entrada All
Limite

1]
supenar Fa-46

gncia 10,00 Hz até a frequin

MOSnha

0.0% & 100.0% (nivel FOT2)

0.0

= & 100.0% (frequéncia maxima)

) Hz até a froqguéncia maxima

& a 30

b (correnie nominal do modos

s [corronto nominal do modor

carrenie nominal do me

» (corrente nominal do motor

0: Desi

1: Habilitado
0-Defirida
1Al

2812

drmetre do painel [100% da entrada

or de PB-

nfiguragao do polenc

aldgica corresponda ao v

0,0 min a 8500, 0 min

para PE-4B {limile

LG

0,00 para PE-46 (limite sups da tenséo de entrada All)

OF &

0: Trabathando durants a comida

1: Trabalhando continuamenie

2: Funcionand nba . 0

io. parado qu

0,0 min a

Grupo P9: Parimetros de Falha o Proteciio

rga do moioe

| Protegas P9-00

ZeenTec Eletronics

) Desativado: 1: Ativado: 2: Modo dedicado
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5.Tabela de Parimetros Padrio

5,00 ]
50,00 Hz #
0.0% "

0 0 INVErsor para

]
0,0% ]
5.0 ]
0,108 ]

& ]
0,00s &

100,0% ]
0,0% ]

100,0% L
0.0% #

v} )
o +

0.0 min *
30V #
680V #

]

0 ]
0.0 min (]
]

1 L]
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Machine Translated by Google

ssampanhio 5.Tabela g Pardmelios Padiso
0,20 a 10,00 1,00 ']
Sobrecangs 0% a 100% o =
Coeficionio de aler
Sobrelar
i [ 0a100 30 v

o de pacte:

Tritasico 380 & 480 V: 6500 V & 8000 V
Sobrelensdo Padrio: 7200V
Tenszéo 20V .
fie protecao P9-04 Monolasioo 200 & 240 V: 330.0

3800V

Padriio:

Tans: Detecgio de curto-cincu

Modelo

v
Ling: Delecgdo de cuna-Crcuitd & berra na alimants dependents
0: D
12 Habiitado
Trifdsico 380 a 480 V: & v
o frenagem aplicads Padria: 90,0 v Modelo
Monol&sics 200 & 240 V- 3300 V & v dente
Padriio: 3600V
o8 Tamplos de roinicaicacs Bummdica 0a30 o #
(<0 da agao 6o
Pg-10 |lemm de saida digital 1 ]
P91 Avaea ds minkia 0.15 a 100.0s 1.08 ']
Tang: Proteghio do cor
0r: Diissdaativeiiades
Porda do & . 1: Habditada
Pg-12 #

Protegao do contator

B0 conira perdy

Ferda oe lase de salda
P8-13 o1 L
profegac Contia perda o
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T O ORIy O ahg CUS e o

P3-14 1

lipa de talha

| P3-15 29 g ok Ealha

PS-16 X

ultima)) tipo de falha

na 3

Frogu

t P37 i tolevior

Aual no dia 3

FSq18 (mas recende)

o barramento n

S8 el
P9-20

| né 3* {oltima) falla
Estado do terminal de

saida na 3* (Gitima) falha

do estado do inversor na 3

ZeenTec Eletronics

0: Som fntha

Resarvads

5]

Sobreceeente dusante a aceleracio

@

Sebrecorents durante & 6es)

eloragio
4: Sobwecorrente om volocikdade conslante

5. Sobeatentan Jurante 3 aCekratad
3

i deLECHEracho
7: Schrotons o em velockdade constanip
B: Falha de energia de pré-canga

9: Sub
10; solvecalga 30 Mverss !

11! Sobrecanga do mobor

12 04 O L) Of deirieda

13; Porda oe faso do salda

14: speagecimens oo 1GET
1%; Falha extemn
16: Falha de comunicagao

hia s cortanor

18; Falha do dotecgho di o

nbo

19; Falha do avloajuste do mator

20: Faiha no codificadoriplaca PG

21: Falhs de ledurn & giavagss de parkmetos
22 faina de hardware do Invessod

23: Mator em curio-circulfo com o tera

24: Reservado

25! Reaanado

26 Tempd B8 EXRCUGCHD ACUMUlaDVD AlngIa

27: Falha defnida peio weuliio 1

28: Falha definida pele g 2

29: Tempo de afivacao acumulada abingide

30: Carga perids

31; Porda de feechack PID durante a oxecugio

40: Tempe kmile de corente rpida

41: Erro de comutagio do mator durante & exscugio
42: Dowvio do velocidads mulio grandn

43 Encal i vabod ida d b Mo

45; Resoniado

51: Reservada

55 Enro de pscrand nd conods mese-facrann

0,00 Hz a 655,35 Hz 0.00 Hz b

0.00 A & 655,35 A 0.00 A

00V 865555V aov :
0.a 9389 0 b
0 a 9899 0 .
0a 65535 i .
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Tempo de inicakzacho apds

P9-23
3* (Ohima) falha

Faha Duracss da ex

P24 [mads reoer

Eraqus a5
Eal Frequencia na o
Falha [

P9-28 Gorrente na 2* falha 0.00 A a

Tensado do Darramento no 2
Falha
PR-29

Po-30 o AURIE SR I Wina

pg.3q |Esiado do terminal de

saida apés 2¢

Falha _H; e
g - BV

P9.33 Tempo de inicakzacho apés

2! falha

tatha o TR dpappugio ns

Falha Frequéngis no 1°

P9.38 Corrente na 1* falha 0,00 A

barramento na 1* falha
PR-39

Falha

PH-40 Estado X na 1* {alha 0 a 9955
po.41 |Estado doterminal de sakla

na 1* falha

Falha do do inviesrsor ro 1

T
o
ta

50 contra talhas

B0 deé prolédad Conlra talfas

Selecao

g corrente de alio dese

o do inversor apés

00Vagss3sv

9999

2hialasas

05 a 65535s

0.00 Hz a 655,35 Hz
35 A Tensdo do

00VaBssasy

0 a 65535

0,0s a 6553.5s

Dez Mi: Falha de comunicagdo (F16)
Mithares: Falha extema (F15)

Contenas: Perda de fase da saida (F13)

3 (F12

2se de enl

ga do mator (F11)

B3 por indrois
1: Pare de acorda com 0 modo de parada
2: Conlinue a cormer

Dez mi: Tempo de execugdo acumulativo atingidoe

ares: Superaguecimenio do masor (FA5]

emenas: selecao de lalha da sobrecanga do imersor (F10)
0: Parada por indrcin

Fioricka oom clyeFoagde sdaids

39
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08
0,08 E
0,00 Hz '
0.00 A )
0oV E
o :
5 .
& .
Os r
0,0s e
0.00 Hz ’
0,00 A 3
00v g
n .
7 ”
2 P
0s &
0,05 2
D000 "
D000 8
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Machine Translated by Google

Transdunor wetorial de coms melros Padrio

urs & grav

0:- M

ida par inércia

1: Pane de acords com o modo de parsda

cod

sdor

0 Parata por inéncia

i: loodback PID

1: Pane dee acords com o modo de parsda

2: Continue & corrar

dis {F30

2: Confirun & aperar % da Mequincia nominal do moice o resiaure a

rédendndia de lrequéncia &6 & Cargs & rétuperar

gido

0: Parata por indrcia
1: Pare de s0orde com o modo de par
2. Cor

8 & COMmiT

efiriid s peliy e

n

Parada por inéicia

Pare dé S0000 com & modo di parsds

2. Contirs & Gorer

Parata por indreia

Pare de soordo com o modo de parsda

& Saerat

0. Parada por indrcin

1: Pane de acordo com o m

2: Contirst & corrar

Selegh

requingia p

o
-

confruandd & coms 2 Lir

por culpa

erio! de egeinca

o 36 b

chaip

PB-61 - 0,0 & 100,08

40
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8 conre

Limiar de poder

PO-52 |passpio de merguiho B%G a1

fungéo habi

& 600s

& & 50,0% (freguéncia mixima)

Miao deteciado

0,15 & &0.0s

0,0 a 50,0 (frogungia mixima)

Mao detectacn

0.1

s a B0.0s

PO.T1 o e past
ueda de pebénca K
niegral de passagem
PO-T2  |por queds de potbncin Oa 100
O coaficiene de
Tempa da desaceler,
P9-73 |da quoda do Os a 300,05
poténcia
Po-74 Sdontod 1 oiTenta nomingl do irversor

comente de detecsdo

Limite slual die

P9-75 ’ 20.00¢~300U0%. [corrente

schrecanga m inal do motor}

& dé pu

B: Multi-releréncia

40 digial PID PA-01

2: Potencidmetro de pe
3: AlLAIZ

T Mdhx. (A1), a2
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5.Tabela de Parimetros Padrio

Bt i
0 ]
10,0 #
1.0s ]

3
1.0s []
20,0% #
5.0s [
g

30 #
20.0s +
‘

110,0% ]
10,05 ]
o [ ]
5,00 )
(i} &
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5.Tabsla de Parfimatres Padrio

1& 08 S0 0658 TN

¢ ardn - 0: Avangar
s Operagho PID 2 i
PAOS 1: Revarso
Referéncia PID &
Faixa 1,00 & 655,35 10,00 9
teadback PA-
PA-05 Gnho proporconal Kpt 0,0 & 1004.0 100.0 J
PA-DG 0.01sa 10, ']
PA-OF 9
. Limite de ida PID em p
PA-08 Hz até a frequéncia maxima 0.00 Hz "
difecad rviita
Limiie dg erma PID PA-09 0% & 100,0% 0,0% [
ncial do FID PA. & L]
Haw a 650008 ]
Filtro do legdback PID =
Tempa &0.00s F]
AA-12
Tompo de filtre de saida PID PA.13 #
Estada i.!:jin oo parnda om hibernacd Dosacelerar para parar 8 .
AA-14 Parada por inércia
PA-15 Ganho proponconal Kp2 0,0 & 1000.0 20.0 ’
PA-16 Témpa integeal Ti2 O1s & 10,00s ]
PA-17 Tempe diferencial Tdz 0.000s a #
Sem comutagio
Parametro PID 1: Troca usando X i r
Condicde de comutagio PA-18 @ o arro PID
3 ase na froqubnoia do gxnt
Ereo PID 1 p :
" Bia - para PA-20 (eno PID 2 para com 0 automatica) 20.0% L
Trandichp para PA-19
Exeo PID 2 paes
Mudangd PA-19 (@4 13 s 1000 80.0% 8
para PA-20 PA-19 (erra PID 1 pe i 100,0%
Valor inigial da PID PA-21 = & 100.0% 0.0% #
of inicial do PID ativo
HOFAND 0.00 a 650,008 L)
A an
| ]
[ )
Dezenas: Se deve parar a operagao inegral quando o
A saida PID atinge o limite
0: Continuar operagio integra
o0 #

Proprisdice i Parg & ope

42
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5.Tabela de Parbmatios Padrio

A01 welar

1% Sem detecgdo

0, 1% & 100,04

ho do PID

Porda a.0s .
o feedback PA-27
Selecao de PID 0: Desativade
o v
Operaghp PA-28 parada 1: Hakilado
PA-29 Frequéneia de hibermagho 0,00 Hz ) b
PA-30 Plossio de hibormagio PA-32 a 100,0% L
PA-31 Tempo de aivaso de hibermacao 0.0 & L
Pressio de despertar PA-33 PA-30 (pressbo de hibernagho) 0.0 a 0.0 r
Tempo de aliaso dé despetar £500.0s 30 L
L Detoccdo de o z do Agua
PA-34 { Hz até o freguéncia mésma (PO- L
0,00 ]
)
v ]
0 a 9999 [ ]
| Grupo Pb: Parémetros da Funcio Wobble, Comprimente Fixe & Contagem
0 Redativo & frequéncia central a "
1: Refative & frequénga misoma |
0.0% & 100.0% 0.0% 2
0.0% & 30.0% 0.0% a
céo Pb-03 0,0= a 3000.08 10,08 L
P04 rd IAangular A 50,0 2
ity 1000m [ ]
Pl rival Om .
M "o ulsos
\_,:m':v.lumh.,an pulsos por 0.1 3 65535 100.0 2
07
Py teir walae de cortagem 1465535 1000 ]
o de 18 65535 1000 »
Grupo PC: Parémetros de Multi-Referéncia e Fungio PLC Simples
C-00 Redenéncl 100,00 0.0% e
PC-01 Retemdneia 1 100,0% a 100,07 0.0% [ ]
PC-02 Rpferdncia 2 a 100,08 0.0% #
PC-03 Aeferdncia 3 100.00¢ 0,00 ]
PC-04 Refendncia 4 ]
PC-05 Relenbng 0.0% e
PC-06 Rpfend 0.0 Ll
PC-07 Referéncia 7 0.0% g
PC-08 Apferdncia 8 0,0% ]
PC-09 Refendncia 9 0,0% [ ]
| 0.0% #
0.0% )
0.0% L
0,0% L
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Machine Translated by Google

Transdubos veiorial de coranta e alin desampanho S5.Tabela de Pardmelros Padrio
Relarénbia PC-14 14 [-100,0% a 100.0% | P
[ 00,0% 2 100,0 "
0: ar apds executar um cicho
L Execugiic simples de CLP 3 =
oo 1: Manter oz valores finais apds executar um ciclo o] #
PC-16 o
bepita apés exacutar um cicko
Dezenns: Rotontiv o
0: Nao retentivo atstop
elentivo simples 1: Retentivo alstop 00 5
Urns: Retentivos na desalivacio
0: Nao retentivo
1: Raten|
oot D0 O eneduiho do Simples
PC-18 5 0.0z {h) a 6553,5& [N 0.0s {h »
Rederéncia PLC 0
Aceleragho
PC-18 0a3 o &
i Tempo de execug
PC-2 ih o #
Referéncia PLC 1 0.0
Aceleragio
PC-21 [Tempo de & racin de o "
redoréncia simples da PLC1
Tempo de exec do simples
PC-22 008 {h i
Rederéncia PLC 2 :
choy
PC-23 |Tempo de desacels 5} #
rederéncia PLC simples2
PC-24 0.0s (h ']
PC-25 [ #
TR0 (b SNeCu(:
PC-26 0.0 #
Rederéncia PLC 4 i
Aceleracia
PC-2T 0ad o} 8

rederéncia PLCA simples

e O exeCuULE0 00 Simplés
PC-28 ¥ 0,08 () & 6553 54 (N 0.0z (h 2
Rederdneia PLC 5

Acoloracio

PC-29 |Tempo de dess 0 #
redordncia Smple
Tempo de oxeCugho ¢ g

= 0,08 L4

Referéncia PLC 6
Aceleracao

PC-31 [Tempe de o 0ad o L
referéncia simples de PLCE

Lo Tempo de ex

PC-32 0,05 (h) a 6553 5a {h 0,05 {h L)

Redar
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5.Tabela de Parirmetios Padi&o

5% (h h ]
o )
b s Ih ]
Raforincia PLC 9 i
Acelers
Da3l i ]
R 0.0 (h .
i} )
N 0.0s .
[} #
PC-42 : (ki 2/ B553.5% [P 0,0 (h #
Aceleragan
PC-43 |Tempo oe g de o] [
refars srples e PLY
Tempa de execucho do sim
0,0% {k F 7
Referd: 13
0 ]
0.04 »
Rafardncia PLC 14
Aceleracao
Pa 0a3l i ]
tefaring
0,0 (k) k ]
PC-49 i ]
Paimples 08
a ]
) 0
Fonto da rederdncia O do PC-51 i] ]
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Machine Translated by Google

i 5.Tabels de Pardmetros Padefo

Lransdubor vadonal de coranda da Alin dasa

6: Definido pela frequés predefinida (P0-08). modificado

ando o terminal UP

| Grupo Pd: Pardmetros de Comunicagio
Milhares: Reservados

Centenas: Reservado

Dez: Reservado

Lins: MODBUS

0: 300 bps
1: 600 bps
kil do e 2: 1200 bps "
3. 2400 bps
4: 4800 bps
5: 9600 bps
B: 19200 bps.
T: 38400 bps
8: 57600 bps
9: 115200 bps
BMN2
1 fdace pae (BE1
2 mpar (B, O 3 ’
C B M1
(Valido para Mooz
= 1a247 1 ]
Pd-03 Atraso de resposta Modibus 0 & 20 ms (valido para Modbus) 2 L
Comurcachs
Pd.04 |de pora serial 0,0 &
Selacio do Uns: Modbus
Moedbus e =
P05 |5 ndos PROFIBLSOP 0: Pratocalo Modbus nio padrio : .
quadng 1: Protocolo Modbus padrao
Resoducao amal kda
Pd 0 8
PO COMUNICAGAn
Grupo PE: Parimetros definidos pelo usudrio
Deinida pelo usudng
PE-00 Sil-3-17 #
paramatra 0
PE-I1 PO-0R0PP Subr3-18 9
parhmatrs 1 ey
Yotinida peic o) 00ioaC-xx
PE-02 PO-00 #

ridnis U0-D01LI0x

Detinids peic umidns U3-00 & Ud-xx

PE.0G PO-00 (]
parimatrn 3

PE-04 s PO-00 8
paramairo 4

46




ZeenTec MANUAL TECNICO HS720

Machine Translated by Google

Teanscdon vaiodial do cosrente. de alin desempenho 5.Tabela de Pardmeires Padrao
PO -00 )
PE-D6 PO 00 ]
FE-07 PO -00 #
parametro 7
Uetnida pelo umang
PE 08 PO 00 ]
PO -00 )
PO .00 ]
PO -00 ']
PO 00 ]
@tro 12
Defnida pelo usdnn
PO -00 ]
| parametro 13
Dl 83 i L
PE -i4 PO .00 ]
PE-13 PO -00 ]
PE -1 PO 00 2
PE-17 PO -00 7
FE -1 PO -00 ]
PE -1 PO -00 ]
parimetro 19
Jatnida ps 3
PE -20 U0 68 2

fmetro

Definida peie uudde
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Machine Translated by Google

5.Tabala di Pardmélrod Padibo

PE-20 ) PO-00 »
parametro 2

| Grupa PP: Parimetros de senha do usuaric

PP-1 Senha do wsuario

UM Oper

rar parfimeinos de librica. excolo mador
parimelros
i . 02: Limpar registros
nicializagio de pardmatros PP-01 5} #
03: Rost

do modor

501: Resthurar

: Velrod de DACKUP 0 Uty
Dezenas: Grupo d
0: Mo exilido

1: Exibido

Uns: Grupa U

0: Mo exilido

1: Exibida

Dazen.
0: Mo axibido

fio do 12 Exibidor o0 .

o de sxibiclo de parimetros modificados pelo usudrio

Selecio de

PP.n3 |0
pardmatros indhvidualizads Lins: Selacho de exibcia de
0: NAo exibido

defirios pelo b

1; Exibagdo

Salecio de paramelno {: Desatrvaca

difcacio FP-04 1: Hab@iade

! Grupo d0: Pardmetros de Controle @ Limite de Tonque

Cantrole de velatidade ionue ]

o
000 1

& pulsa

5: Referéncia de comunicagao

a did-03,

Ao digital g tongues
-2000% & 200,0% 150.0% o
role de fomue

Axima e avango de

z para & ncsa MAKME No controls da °
o 50,00 Mz ]
Tempa ¢
continle 0,00 n
e [orgue do-
Tempo de dess erAca0 em
- O 0.00s #

controle da lorque
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Transdisns valarial de comania de alio desempanha

MANUAL TECNICO HS720

5.Tabels de Pardmedros Padrio

d2-01 Ppiéncia nominal do moior

d2.02 Tensao nomnal do mator 1V a

d2-03 Cperonte nominal do metor

{4 Frequéncia nominal do m.

d2-05 Valocdade nominal dd malor

d2-06 Resisiéncia oo estalor

Indutivo mutuo

reatincia d2-09

d2-10 Cpsrende sem carga

revolugdo o2-27
Tipo de coddicadar d2-28

Foodbagk de vokasdass
salegan
dé canal 42.-20

S

iempe
e

7 Splecio de auloajusie

dasg [ oo )

ganho proporcienal 1

flegral @0 Bap o velcidate
d2-39

tgmpo 1

d2-40 cia de comutagdo 1
. Liseg 88 ek »

ganho proporcional 2

Tiegral do ieop de idade

2.4

2
gmpo 2

ZeenTec Eletronics

Grupo d2: Paramelros do Motor 2

1 KW a 10000 KW

00 v

0,01 A a 655 35 & (pos

o i or § 55 KW

& do irverser = 55 KW,

@301 Hz até a froquéncia mixima

1 rpm a 65535 rpm

0,001 a 65.535§ (peténcia do inversor i S5KW)

0.0001 § & 6.5535 § (poténcia do inversor > 55 KW)
00017 a 65,535¥ (poténcia do inversor § 55kW)

miH {palénos da in ar= 55 kW

0,1 mH a 6553,5 mH (poténcia do inversor § 55 kW)

M mH & 655.35 mH (podncia 00 Mversans 55 kW)

1 diy irneersor f 55 KW

0.01 A para d2-03 (posé

0,1 A para d2-03 (paténcia do irversor = 55 kW)
1 & 65535

0: codificadar incremiental ABZ

irada de pulto [XE6)
0: Avancar
1: Revarsa

0.0s: Sem datecgio

1: Auboajusie estatico panc ior assinciong

2: Autoajusie dindmico completo assincrono

3. Autoajuste 00 complilo 855

1a 100

3 (irequénea de comutagho 2|

0.01s & 10,008
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i -
Modelo
dapendente
Modola
depandente
Modelo
"
dependente
Modelo
dependenie
Modela
+
depondenie
Modelo
dapendente
Modola
+
depondenio
Modelo
dapendenie
Modolo
dependenio
Modelo
depandente
1024 +
0 '
i "
i +
o -
30 #
0.50s ]

5,00 Hz ]

1.00= L]
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o | Font di limite e &
coeticie

g iskaCidade d2-47

Fonte de Emite do forque

&m 424

» (regenorifive)

ik

controle (regenaralivo)

ganha [
integral d2-52
Ajuste de lorgue

d2.53

g de lorgue

panha

intagral d2-54

Tarue masdme

d2.59 |cosficiente de campo

drea de enirsqueciments

ZeenTec Eletronics

abala de Parimelras Paded
szampanho 5.Tabela de Parimetros Padrio

d2-40 (Frequibncn de oo

wilacho 1) a0 miximo

10,00 Hz #
freqiéncia
50%: a 200% 100% L]
0.000s a 0.100s 0.015s #
0: Defirido por d2-48 (Apuste digital do limite de tongus
controle de vilacidade)
1Al
2:A12
] SOUTGES 00 X & $0) g
A Raleténca de pulss v #
5: Comuni
redardncia
G Min (Al AL
TMax A1 AIZY
A g plota do 1-7 compspar
0,0°% a 200,0% 150,0%:
0: Dafinido por d2-48 {Aguste digital do i
conirok de velacidade)
1Al
212
3: Comy el
4. Conligursg
5: Comuni
i ]
conlexio
BMin Al ALZ)
T A ALY
8: Delinido por
150,05 #
0 a 60000 2000 ]

0 a 60000 #
0@ B0000 [ ]
0 a 6O00O 1300 #
Uns: Separacho Inlegral

o] ]
507% a 200% 100% ]

50
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Transduios veiors

Podat regonerativo
da limite 42-60

Poder reganarativo
limite

d2-61

d2-62 Modo de contrale do mators 2

Selecio de tempa de

d2-83 |aceleragio

desaceleracio do mod

2 corrente de allo desemper

ho

0: Desafivade

1: Habilitade
0.0 a 200.07%
0: SVC

1: Reservado

2: Controle VIF

+bgual ao Mator 1

elecho

elegio do tempo de aceleracio/desaceleragan 3

4: Splecio de empo de Boekeraiin/desacelaraian 4

d2-84 Aumenio de torque do motor 2 da 0.0% a 30,0

¥&o do motor 2

ganho de supressao

q (Comutaciio DPW
limibe
supernior de frequéncia d5-00
Maodulacao FYWM
ds-01
padrin

Selogho do modo do
coOmpenEacio dé Tonh modta d5-02
d5-03 Profundidade PWM aleatéria

Sobrecorrente rapida

prevengho do-04

Ta
modulagio

d5-06 Limite d

d5-09 Limite d& sobhatensao

arva Al 4 min, gndrada -10,

Curva da

dé-01 PofCENtagEm

Curva Al 4 inflexdo 1
emrada
dG-02

Cursa d8

d6-03 porcontagem de WA cormespondantl

4 inflexao 1 entrada

ZeenTec Eletronics

o sobro cooficionto da

0a 100

Grupo d5: Parimetiros de Otimizagio de Controle

00 Hz m6 & frequneia mdxima

i

0: Modulagao assincrona

Madulaghe sincmna

1: Habilitade

(Modao de compensacio 1)

0 aldria invilido

1.a 10: PWM aleaiteio

102a 10

Trifasico 380 & 480 V: 330,0 V 2 4200 V
Padréo: 350.0 v

Monolasico 200 a 240 V: 160,0 V a330.0 v
Padrio: 2000V

Trifasico 380 a 480 V: 6500 V a 8200 V
Padréo: B10.0 W

Monatasica 200 & 240 V: 200,0 Va 4200V
Padrio: 4000V

Grupo dé: Parametros de configuragdo da curva Al

0 V para d6-02 (infloxdo da curva Al 4 1 entrada)

omrespondaniB0.0% a +100,0%

db

nflax&o 2 enfrada)

51

5.Tabola de Parimetros Padrio

entrada da curva Al 4min.} a d&-04 [curva Al 4

Modedo

dapendenie

0 '
2 8
Modolo
]
dapendents
40 #

)
0 ]
1 ]
o #
[t} (]
105 +
Modeio
]
dependenia
Modeia
“
daperenie
000V @
0,0% ]
300V L
3
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Transdulo 5.Tabela de Parimetros Padriic

Curva Al 4 inflexdo 2 da curva Al 4 1 enirada) para 06-06 (Al
A

6,00 V ]

Cufvia 4 Max. enlrada

dis-05 cunva de L& #
4 inflaxdo 2 entrada
di-06 Chirva Al 4 entrada mas. o 10,00 v ’
#
b0 da curva Al 5 entrada 1) 10,00 L
e g curva de LA 0.0 . -100,0% ]
100
Curva Al 5 inflexdo 1 08 (o
enirada #
36-10 inflexdo 2 entrada)
dé-11 30,0% 2
5 inflexdo 1 entrada
Curva Al 5 inflexdo 2 610 (infle: A curva Al 5 1 entrada) & 86-14 (Al
da 3,00V L
Cufvl 5 mifx. Snlrads,
m
d6-13 eapondens dn curva de 1A -100.0% & «100,0% 30.0% #
5 inflexdo 2 antrada
dE-14 Cunva Al 5 entrada max. 96-12 (inlexdo 2 da curva Al 5 entrada) a +10.00 v ’
d6-13  cerrespondente da cuna de LA 100,0% & « 100,00 ]
§ entradas mi
29RO AL, comespondente 0.0% #
Amphiude de & & enlrada
Al correapondanto & config 5 100,00 #
0,0% 8
0.5% g
o OF S0 Of anirads
dE-28 4o potencibmetn co paine 100,0% & 100.0% 0.0% L
cONfguUragio compspondanty
Amplitude de salio de
dg-pg [Potenciémetro de pain 0.0% & 1000 0.5% #
Grupo d: Pardmeiros de controle da bomba d'dgua fotovoltaica
0 Habiltado
mba dé i
1 Mo g controle MIPPT 1 o 5

2: Mado g conlroké MPPT 2
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rial de corren

do-g1 [MPPTe joe
MPPT baixa tenddo 0
eparacianal d
wha

Fungso de reinicialr

pChone spds bgas

Operacio minima d9-08

wia da bomba de Syus

Gaica

Corenie de de
de escasses de

a

NTia de Agua folovollassa |

d9.07 =

S & propargio

&M CAIGS

0,0% 5

tiensio medidal -10,

dC-01 Al 1ensdo exiida 1 -10.00 V & 10.

dC-02 sdo medidaZ -1

dC-03 Al tensdo exibida 2 -10.00 ¥V a 10

dC-04

s80 medidal -1

5 AIZ tonsio oxibida 1 10,00 V & 10

-10.00 Vv a 10,

-06 AlZ21ensan medida:

dC-07 A2 tensin oxibid: 10,00 V & 10,

cidemiinn de painel

080 meddal

10 Palertidmelro de pains]

Tensao pvo dC-12 ADT 1

ZeenTec Eletronics

0oo W

000 W

000 W

0

15.000 v

20.00

53
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5.Tabela do Parametros Padria

(=1

10.0s

=1

Coerigida

de abeica

Corrigido

de labeica

Cofrigada

de fabeica

rigico
de i

ea
Cofrigado
de labrica
Corrigido
do fabrica

Corrigida
de labsica

Corrigida

de labeica

Gorrigido
de fabrica

Codrigada

da {abeica

[ ]
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nECUAGT el

onal o COMMents q

AD1 medido
o

dC-14 ADA tor

fio alva 2

ADT meddo
Tensho 20

pC-152
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]
di I&bACA
Codrigeda &
e f

]
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Lransdubor vadonal de corands da Alin dasa

Parametros de monitoramento

Mo, Mome So parimatro

o do ferming

Resarvada

e Al

JO-10 A2

o potencdmetn do paired U0-11

Vakos de egntagem LI0-12

ador do cofprmonito U013

eferénciy de pulzo U018

(

dade dir ieedbac

ugho

TR P

Tendao/coimente All &r
Sub-21
COMBGAD

22 ALZ anles da comegao

T do patencigm

éncig de pulso UD-27

Referéncialde co

e La.om
cagio U0-28

Velooid ade de eadback do oo

0 Refegdnca de freguings

1 Relegincia de froquitncia accliar

Uo-32 Visuakragho de qualguer valer de endereqo de

oho

Unidnde Mindma

Grupo U0: Parameiros de Monitoramento

1 rpmimin

0.0
0,01 kHz
0.01 Hz

0.1 minub

0001 V

ro do paingl antes

000 V
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5.Tabela de ParAmetros Padiio

Enderego de comunicagiio

TODOH
7001 H
TO02H

7O03H

TODAH

TO14H

TO1SH

TO1EH

TO1TH




ZeenTec MANUAL TECNICO HS720

Machine Translated by Google

Transdubos veionial de coranta e alin desampanho 5.Tabela de Paramelros Padrao
L34 Resgreado TO22H
& U35 0,1% 7023H
0-36 Resgrvado TO24H

Angula do fator de pal  LI0-37 0.1 7025H

Posicio LIQ-33 ABZ 1 T026H

U0-39 Tengia alvo na separagao VIF v T02TH

UO-40 Tendho di saida na 2ops 1V 7028H

1 T028H

conjma & [erminais &0 Satrada para &

display 1 (fungdo 01-40}

#ads de hrgdo

display 2 (fung

a5 sobre fathas U045 1 TO2DH

1 TO3AH

Frisquincia de exocugho

0 da iINnversar

Ud-62 Codga de talha abual 1

53 Resgrvado

U0-84 Namero de o

0,1% 41 H

Mator LY 0: Mater 1; 1: Motor 2 TO4EH

Torque de gaida do imversor U074

56
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mpenho 6 Explcacao detalhads dos parsmetros

6. Explicacao detalhada dos parametros

Grupo PO - Parametros basicos de execugido

PO-00 Exiticho do tipa GP
182 [

1: Tipo G (tipo de casga de forgue constanie)
2 T P [ventlador & bormba)
Para nossos produtos VFD, os tipos G/P sho combinados, ou $8{a., o inversor tipg G pods $&¢ uLadso coma inversor ipo P com poténcis dé um grau

Suporior,

Moda dé conlrolé do molar 1

PO-01

& SVE

O controde vetorial em malha abena & aequads pars BRECHToNE arais e altd desempentd, COMS MAGUNAS-fENaMentas, COMHas Fansponadoras &
GUlras cangas. Neabi Mmodo, um versor pode akmenar apenad um MoLor, & & POLENCa MOMINAN, & COMENTE & OUINDS PArAMBNDS OO MOMDT BEvem &7
nsetidas cometampne.

1: Reservado

2 Controla VIF

Este moda de controle & uslizade quands ha necessidsde de scionsr mais de um molor eom um Gnico imversor & ndo hd acesss aos parkmetros do
mator controliado, E mals comuments ulizedo o apicade om qualquer ceounstdncia om gue ndo hajn regusiton fgoroLos pars o dosempenho o

conirole do modoe.

alechn de coOmando em exaoucso
PO-02 —
2

o

& Panal de aperacis

Canal de comantd de execuias oo hecladd Contralado com tadas nd teclado como RUN, STOP/RESET. FUNC.

1: Terminal

Canal da comanco de axecuds oo terminal Controlado por terméinais multifuncionals definides como PWD, REV, JOG para frento, JOG
iRl

2; Comunicagio senal

Canal do comando de axecugio do comunicagho Controlndo com mélodo de comunicacdo via compatador SURGOT,

A0 00 LA i i 2 piincipsl
Dag | 4

0 Configuragio digital (o vaior revisado é apagade aps o desigamento)

PO-03

A frequiincis podo 567 ajustada com a8 tecias ¥, V ou polo torminal de ontrada multifuncional UPYDOWN. O valor de froquéngia modificado serd sahvo
& PO-0B apds o deshgamento.
1: Configuragho digitsl (o valor revisade nido & apagads apés o deshgaments)

Quando o inversor & igado novamenie apis ser deslipade, a froquéncia & dofinida para o valor dofinido no momento do Gifimo desligamentn.

2 Conjunio analogios All (D a 10W20maA)

A configueag o de frequincia § delerminada pela tensloioorenit analdgica do terminal All ¢ & faka de ontrada GG 0 & 10 V20 mA,
Consule a descrigho dos pardmetios relacionadas a0 grupoe P4,

3: Conjunts analdgico A2 (0 a 10V)

A conlfiguracho di fréquitncia & delerminada pela lensloicomante analogica do teeminal AL2, com laxas e énlrada dé 0 & 10 VCC. Condulie a
descrigio dos pardmetros relacionados ao grupa P4

4: Carfiguragia do polencibmeino do painel

Pardmélros oomd fMequingia S50 delinidos pilo polencdmetn o clbdo. Consulle & desoicho dos parlmélrod islacionados &0 grupa M.

5: Configurasic do pulse (habiilar sormerte para X8)

A frequsngia @ getinkta palo terminal X6. A faa oe 1ensas do putso & oe 9 Y & 30 V. Consulte 3 JeS0na0 02 DAFaMEos relacionasos &0 grupo P4

B: Multi-referéncia
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etarial d de Allo deLempenio 6. Explicatho detalhads dos parimetros

Ao selecionar esie modo de configuracio de requénela, vocd precisa defing o terminal de enirada correspandente para Selecio de velockiade
MulliSSaymentd (Consulle 03 pardmelds relatonados do Grupo P4) & & delnifas d& cada walocidade & Iequincia 88 Sagmento do grupo PG

7. CLP simples

O inversar opera no modo de peograma definide pelas pardmetros do grupo PC,

B: Confguiagio do controle PID

A configuracho di irequitngia ¢ contnolada pelo PID & processo, Nedie momento, & ndoessdio definic 0 OG0 di lunjlo do parkmelnd Comespondent
do grupa PA. A frequincia definida pelo inversor & o walor de froquénes apés a fungio PID.

B Confguracas de COMUNnIcagas

Datfind & frequéngia de opeiacho do ifversor pof Mo do comandd dé comunica; &0 sl ARS485.

PO-04 Solecdo de canal de configuragio de refenincia de frequbncia auxiliar
0ad | []

O canal eSpaifc At @6 irequéncia ALoliad Mam & MaSmo SIghlcedo 08 ca0a Ram que o canal da reguinca pindpal. Para obled delaihes, contulle &
descrigho do PO-03,

‘alor base da faixa de referéncia de frequincia auxiliar para calculo principal @ awdliar

PO-05
Oal I 0

10: Relativo & frequéncis maxima

1; Em relagdo & referéncia de froquédngia principal

Faixa de referéncia de frequéncia auikar para célculs principal @ auxiliar

0% & 150% 100

Se a referéncia do frequingia auxilar for definida via entrada analbgica (A, Al2 & polencibming do painel) ou referdngia deé pulso, 100% da enlrada

correspande & faica da referdncls de equibnoa ausxliar

Selagao da conh QUISEAS de rederéncia g8 frequénia fnal
0.a 34 ] 0

PO-07

Dwrarsis Uns
Selegan de ielendncia de ineguéncia
@1 Refeeéneia de irequiinea principal
1: Cdlculo principal o auxilier (com base na posicho das dozonas]
2: Comanagho entre principal e audcliar
3: Ahermdiness entre o caleulo principal & o calouls principal & suxiliar

& Abomdncin onére ciliculo auxiliar o chloulo principal @ seiliar

fanmata de calculo priincipal @ auxilisr
@ Printipal + suxiiar

1: Princpal « sueliar

2: M. (Drncipal, auoikar)

3: Min. (prircipal, suxiliar)

PO08 Frequénes predetinida

0,00 Hz a P0-10 {frequéncin mixima)

Quando a configuragho de froquinga principad & a configuragio de digites do teclado ou & configuracio PARA CIMAPARA BAIXO, o valor dosto

codgo de lungino & o valor inical da frequéncia abual

PO08 Direcho de corrida .
Qal 0

0: corrida paa frente

Meste moda, a sequéncia real das lases de saida @ a mesma do padrio do sistema. Tecla pasa conirale de avango.

1: cormnda reversa

Negle Mmoo, & sequencia real das fases o8 £AMIE & 0PO1A B0 padrho do slitema Tecls pare controle reverEo

Frequéncia maxima

50,00 Hz a 500,00 Hz 50,00 Hz

PO-10
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Transcuior vabosial de cosrenis de alio desempacho. B _Fxplicagin datalada dos pardmaeins
PO-11 Defininde o imSe superior de inequincia do canal
[TH | [
Limie upenor de relesénoia e frequéncia
PO-12 PO-14 (Imite indendar de referéncia de haquénoa) a PO-10
{Fresgiid MAxe™a)
aran| 030 [mile slerdntia de friquinrda
PO-13
0,00 Mz & PO-10 (Iregquéncia mikma) | 0L00 Hz
| Limite itorior e setertncia de tuquinela
PO-14 -
0.00 Hz & PO-12 (Wde superion de relaringa de regubnga) I 0.00 He

PO-10 (frequéncia max.) é a frequéncia de saida maxima permdida pelo inversor. Veja fmax na Figura 6-1.

PO-11 & a tonte da Irequineia lmile supariorn, que poda ser PO-12, Al1, AlZ, polencidmeire da teclado, ele.

PD-12 (limite superior de referingin do fregudncia) & a frequéncia mixima permitida pelo uswdrio, veja fH na Figura 61
PO-13 (Desiocamenio de hequineia suparier) @ o deslocaments ussdo para dedisic a reguincia superior

PO-14 (limite inferior de releténeia de requéncia) é a frequéneia mais baixa permilida pelos usudrios, veja 1L na Figura 6-1.

Fapaquneis de saids (M

Figueen 6-1 Diagrama sequarrdiica da defimigiio doe pachimeiros rdlacianadoe 4 fai de bequinea

Froquénca podadon
PO-15 I

Degendente do models

Esla fungdo & usada principalmente para reduzir o ruido e a vibragio que podem ocormer duranie a operagio. Como este inversor da sére

Dependents do modelo

utiiza o madulo IGET como principal dispositive de comutagiio, a froquincia portadora disponivel & alta. Quando a frequiincia portadora &
mais alta, a forma de onda da corrente @ ideal e o ruido do moler & baixe, o que & mste adequado para locais que exigem silincio, No
entanto, com o awmenio da frequéncia portadora. a perda de comutagio dos componentes principals aumenta. e toda a maguina tem mais
calor, manor eficiéincia @ menor saida. Ao mesmo tempo, a imerferéncs de ridia ¢ grande, sspacialmenis am allos requisios de EMI, dove-
5@ prestar atengdo. se necessano. opgoes de filiro podem ser usadas. Qutro problema ne uso de alta frequéncia poriadora & o aumenio da
cormente de fuga capacitiva, o proletor de fuga pode causar seu mau funcionamento, também pode causar a ocoméncia de sobvecomente.

Mo caso de baixa fraquiincia portadora. o lendmeno geralmante & conlriino a0 descrito acima: uma frequéncia portadora maito baixa
aumenta o ruide do motor. Motores diferentes também respendem de forma diferenie a irequéncia perladora. Portanto, a frequéncia
poftadora idenl precias Ser &justada de Acofdo COM B SEUACAD real.

Frequdnga poitadida ajuslads com cargs
PO-16 . =
0al 1
0: Desativado
1: Habilitado
Térnpo deé scekeragia |
PO-17
0a2 | oepondecte do madeta
Ternga de dessceleragda 1
PO-18
ez [ Depordente go modai
Tarmpo de ACoRAED SEaCeWT I A0
PO-19
- l 1
Deslpcimenio dé fidquéntia do canal de conliguragas o InRquincid auxiliar
PO-21 para ciculo procpal & Auliar
0,00 Hz & PO-10 [ireguénca maxima) | 0.00 Hz

O tempo de aceleracio indica o tempo necessdrio para o inversor acelerar de 0 Hz até a frequéncia base do tempo de acelaracio’
desaceleragio (PO-25).
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Transdulor weionial

6. Explcacad dotalhads dos pardmatnns

O tempo de desaceleragio indca o lempo necessano para o inversor desacelerar da frequéncia base do tempa de aceleragoidesaceleragso (PO-25)

para 0 He.
Frequtnoia de saida (Hx)
Fotin o o

|

|

I

-
. - > Tempo)
111 T2
Figura 6-2 Definigho do lompo de acelenagiio/desaceleracho
P22 Habilar modo de alta frequéncia
1a2 | 0

1: Habilade

Guandg PO.22-1, o valor miximo da fraquinoia méxima (P0-10) & 3200,0Hz
4) PO-16 & aulomaticaments defirads como 0 (8 Nequéncia potacora nad & apstadal
b} Se a frequéncia maxima (PO-10) for menor que 320,00 Hz, a irequéneia maxima (PO-10), o lmite supesor de relerdneia de frequéneia (PO-12) e &
frequéngia nominal do motor [P1.04) serfio 10 vezes a onginal. Por sxsmiplo, quands PO
10=P0-12=F1-04=50,00Hz na fabrca. Apds esia operacdo. lodos se formam S00.0H:.
) Defina a frequbnca poriadora (PD-15) acima de B.0 kHz;
2: Dosativado
Dedina o valor do freguincia digital de PO-08 com o paine! de conirole 2, em seguida. medifique-e com as teclas PARA CIMA/PARA BAIXD, Apds
parar & magquina. o valor de modificacio de frequéncia sera salva,
Cuanda PO-22-2. o valed maximo da frequinga maxima (P0-10) & 500,00Hz
a) P0-16 & aulematicamente definide como 0 (a frequincia portadora § ajustada avlomaticamente com a temperabura);
o) A frequéncia maxima (PO-10). o limie cupenor se refesdncia de freqguincia (P0-12) & a frequénoa nominal do motor (P1-04) tornam-ga
1/10 do onginal;

a) S& PO-01 nao for 2 (contioke VWF), PO-22 o podeda sed apustato para 2.

bj Ao modificar oe parimetros PO-22. cortifique-se de verficar os ssguintes parfimetnos: Frequinga misima (P0-10), Limite superior de relesdneia de
frequiincia (P0-12), Frequéncia nominal 8o motoe (P1.04), Aumento de toegue (P3-01) @ Freguincia de cone do aumanto da torgque (P3-02), caso
conirario, a condigao operacional esperada nao poderd ser alcancada.

P23 r{!':;’lll‘;i'.
Dat 0

Inequincia de aj | fiiy parads

{0 Nao rebantvo

O inners0d re10ma & refedencia de Irequéncia para o valor delinido ém PO-08 na parada. A referéndaa de Mequéncia Conliniua & pans 9o vakor dé PO-08
na préxima iniciakzacds.

1: Retentivg

O inwersof mantém A feferéncia de frequéncia que tol Akcantada por GRIimMo ne parada. A relersncia de frequendsa Continua 4 padtin do YAl retido na

proxima iricializagdo.

Selocio de grupo de parimetros do motor
Oal | 0

: Grupe de parametros do mator |

PO-24

-

Girupd di parkmdlros do mator 2

Frequéncia base de fempo de aceleragio/des

0a2 | 0

PO-25

=3

- Frequéncia maxima (PO-10)

Rolerdncia de frequinein
1100 Hr

[
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Transdulos vetoral de corme

B peft i1 B. Explicacho dalhada dos parkmelros

P26 Frequinsia base para meddicagio UP/DOWN duranie a execugio

Dai 0

: Frequéncia de sxecucio

1: Refordncia de froquéncia

PO-27 Comando de execut:ie + lonte de requénsia
0a999 | 0
Cantenas Dwcenas I Lins

Paingd dir o ACE0 (leckadd & diplay) » CaNAl B& COnliguiacia
de relerincia de irequdncia

0: Sem fungio

1: Configuiagsa digital

20 a0

A2

3

& Confgurigad 00 Dol

O 80 Dare

Ratenbnos de pulsa (X6)

]

Mulzi referéncia

]

CLP simples
Refenincia PID

= e

Comunicacio serial

controle de E/S do termingd + canal do configurag bo de relerdngia

o frequinoa. idem.

comunicagho senal « canal de conhiguragho de rehndnia de

frequincia. idem.

Grupo P1 - Parametros do Motor 1

P1-00 Selegao do tpo de malor
Dat )
A Mobor a5EINCAonG comum
1: Motor assincrono de frequéncia variavel
P01 Peidnca neminal de malor
I Chseis BV O (B Valal] 0
P02
I vdo dho maodelo
o melor g 1 o
P1-03
0,014 a 5553, 54 I Depandenda do madelo
P04 Freguéngcia nom
0,01 Hz alé a fr l Dopendenda do mad oo
P1-05 Wl indads
Nipin & B3535qpn [ Déspeisridiisn i B fiiadd &0
Parceber.

Os cddigos de fungdo acima devem ser definikios de acordo com os parimetras da placa de identdicacao do motar. Configute o mator cormespondenta
e BCONGS COM A POMENCA o VIFD, Casd COntrand, o desempenho do conliode 80 VFD deninuira 22 a polénda do molor kod muio diferente da
poléncia go VFD.

Para garantic o desempenha do controle, o nival de poténcia do motor @ do imvarsor deve ser compativel. Geralments, apenas um nivel makor ou

Mo 10F QU O 00 INvBrEos & permutido.
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. Explicacis detaihiada dos pardmsinos

P1-0% f—
0.0001§F a 65,535§ | Pardmetro de auloajusie
Fosi cia do rator
P1-07 T
0.0001F a 65.535§ | Pasimotro de auloajusie
Bros Bagténcia indutiva dos fuga,
0,001 mH a 655,35 mH I Parkmetro de auloajuse
Piga Reatancia indutiva matua
0.01 mH a 6553.5 mH I Pardmeiro de suioajusie
Cofronts s "
PI1-10 Lonmanie sem i
0.01A para P1-03 | Parhmetro de auvioajusie

O valores padrido de P1-06 a P1-10 sho os valores predefinidos do mobte, sjusiados pels ivensor de Scorde com sua peténcia. Se vock conhece o8

parkmelios anbfores, podi indaiHos drelamente. Apds & susle Sulomalion 6o Molor, 04 valtres dé P1-06 & P1-10 térbo SludliZados BubSmalicaiente.

Salecho de auloajuste
Dal o

P1-37

0 O SUloAREIr 30 MOlor n&O & exeiulado
15 Auloajuate 2Lt 1

Etspa 1: Ligue o inversce. De

& P02 = O pars HCIONET O

¥ opetagio o

fore &8 ComaEnds.

Elapa 2! iniind 08 i

Nelros 0b placa de idenliticatho oo m

& P1-05) Cornet ambale.

Etspa 3: Del

P1-37 = 1 para sélecionas o aju: sulormabico estalioo

“SINTOMIA™

Pressione no painel dé openacin. O painel dé oper

Etspa 4! Pressons nd panel o operngao.
O midlod reda gira, M & S gizado, O indicador AUN aoends.

Depois qu

& euibicso anlorior desaparecs ¢ 0 painel deo cperagio refoma 30 estado nonmal ge exibicko de

b8 Ao
o8 P1-06 &

2: Ajiste ALtamANcs dindsico

Etspa 1! Ligue o iwersor. Dafing P

2 = O para selecionar o

i die SpETanan ooms 10re 08 Comans.

Elapa 2! inNgira o g

elros da placa di identil

iAo db malar & P1-D5) o et Ak

Etzpa 3; Deling P1-37 = 2 para selecionas o &

ressions ENTER no paing| de operagia, O pas

g operapio

il
Etapa 4. Pressionsd EXECUTAR no painil de opéragho.
O inversor aciona o molor para scelerar/desacalerar e operar em sentido hordrio/reverso. O indicador RUN fica bgado e o ajuste

BULoIMANCO durs um pediodo.

Depois gue & exkicso an

rice desaparece & o painel de operacio retoma a0 estado nonmal de exibicho de parkmeiros, Bso indica que o

3: Aulosjuste pstitico 2
Et

1! Ligwe o werser, Dolina PRI2 = D para selecionar o panel de cpetacia coma lorde de comands,

Emspa 2:

ra 0 pardmelros da placa

for (P1-00 & P1-05) corretaments

Etspa 3: Dating P1-37 - 3 pa

il

4 Preasons EXECUTAR ne pa

O molne rda gira, mas & &n

egizado. O indicador AL fca LIGADO.

Dupo

quo & ekicho aninree des

carece o pained do epoeaghe retema 0 ostado normal de exibigha de

fel con

0% prdrnelros P1-06 & P1-10 536 o0000L

DbbrvaCha. dhm oS ks MED00E SHMA, 0F USIAN0E |ambém podem indenr MAnuAlTIENDE 0% paidmeios do mdlor.

Grupo P2 - Parametros de Controle Vetorial do Motor 1

Ganho proporcianal do leop de velocidads 1
1a100 I 30

P2-00

= Tempa nlegeal do leop de
0.015 a 10,008 ] 0.505

62

ZeenTec Eletronics Inversor de Frequéncia HS720




MANUAL TECNICO HS720

Machine Translated by Google

sdusor vetonal de corenie de

6. Explicagdo detalhada dos pardmelros

Frequéncia de comulagao 1
P2-02
5 5 IF, P . ) 5,00 Hz
0,00 a P2-05 {Freguéncia de comulagao 2) I g
Poig Gianho proporcional do loop de welocidade 2
1a100 | 20
Po-04 Tenpa mlegeal do lop de veocidade 2
0,01s a 10,00 l 1,005
Froguéncia do comutaghio 2
P25 P2-02 (Frequéncia de comulagio 1) ac maximo 10,00 Hz
Os parimetios i =

Pl do loop de velocidade da fregué: 560 dvididos em grupos de alta @ bana velocidade, Ouando & frequéncia de operago & menar que ™

Frequingia o8 comutacho 17 (P2-02). o2 pardmetros 08 ajuste da Pl do cintuito de veloidade sAo P2-00 & P2-01. Quando a frequéncia de
operagso for maior que a insqudncia de comutaglo 2, os parimetros do apeste do Pl do circuito do velocidade sio P2-03 e P2-04. Os pardmetros
do Pl entre & frequiincia de comutaciio 1 @ a frequéncia de comutacdo 2 s8o comersbes lineares dos pardmetros do Pl dos grupos alto @ baixe,
conionme mosirade na Sgura abaixo:

Por meia de P2-00 & P2-05, o ganho proporconal P &

constare de tempo ntegral | do regquladors de velocidade [ASR) podem ser ajusiados para

alterar as caractoristicas do resposta do velosidade do controbe wotorial

-

P2 -0z P2-05 Reterdaca de requénzia

& wlosdade

Figurn -3

33 aeT B st (i 3

3 sl adoi o o

4. Constauigio do regulador de velocidace (ASH)

- - (1+ —) | - : -

Livin i oy

Figura §-4 Diagrama de biocos 9o regulador de welecidade

Ma figura. Kp & o ganho propercional P e Ki é o tempo integral |
Ouanda a consianie de lempe de integragao & definida como 0 (P2-01<0, P2-04.0), ndo ha edsito de integragae e o loop de velocidade & um

regulador proparcional simples.

ie do ganhe propercional P e da constante de tempo integral | do regulader de welocidade (ASR):
Aumentar o ganho proporcsanal P pede scelerar a resposta dnamica do sistema. No entanto. se P for multo grande, o sistema estara sujeiio a
csclapdes. A resposia dindmich do Sistema pods sar acelersds diminuinds o 1empo integral L Mas s | for muild pequéensd, & Sisléma estard sujesiio

a oscilaghes
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oal de cofyenls o A0 g sme i 3 CAQ Celaina !

Mormalmiome, o ganha proporcional P & ajustado primeiro, o P 6 aumantado o miximo possivel, partinda do principio do quo o sistema nio oscila

Em seguida, o tempd de interagdo ¢ ajUstato para que O Sisema tenha caracteristicas de resposta ripida @ pequena overshoot. A Figura 6-5
MOSIra & CLva B 1e5p0ata 30 degrau de velocidate quando P e | sbo bem seleconados.

t b
Figuia 6-5 Carva 88 réSposts &0 dejitu cofm bam desermpenhd daimmico
Observaghn: a selsgio dos pardmetros do Pl do loop de velosidade nao scome no momento, o sistema reloma a chamada apos A sceleracin
ripida, fathas de sobroteredin do desacelornglo podem ser peoduridas (so ndo houver rosisior de frenagem oxtemo ou unidades do frenagem),
550 ooore ponque No RIOCesSS de reducio da ulapassagem de velecdade. o estado do sistema de feedback de enengia de frenagem regeneraiiva
de ser evitato ajustands os pardmetros do PIL

P2-06.

Ganha do componeag s do deskzameons di cantrolo vel

Sl & 2007 100%

Wo moda de controle vedosnal (PO-01=0 cu 1), esses codigos de funcdo acma £30 UBAGOS DEFA BJUStar 3 precsdo da velocdads constante do molor,

Cuands ¢ Matar S4liver SoDMCAmegado & & Velotdaos cslived baia, Bumente O PArAMENs, CASO CONIranG, diMinud o parkmelro.
Ma moda do controle vedorial do sensor do volocidade [PO-01-1), e2te parimetro pormite ajustar a corronie do saida sob & mosma carga, como em
L Enversor oo aits poténcia. Se s capacidade de canga for bais. este pardmetro pode sor reduzido gracuaimente. Obssrvagio: Em geral, ndo é

ML MG 8|UEIAF @508 DEdEMElrD.

sch g velocase o

0,000z 2 0.1008 I 0.0158

P2-07

Mo modo de controde vedonal, o lempo de filo da velocidade die feedback & usado para a velockiade em malha fechada. Aumentar esse valor pode
melharar a esisbilidads do sisterna, mas a velocidade de resposta dindmica & lenta: case conirane, a welecidade de resposia ¢ rapada. Deve-se

chservar que, S0 esse vakor for muile baixg, o motor esclard

Fanle de bmke di 1005 1o COntle da v ade
0: P2-10
1: A1
2: AlZ
P2-0G 3: Configuracao do polencidaeiro do painel
4 R de pulso [X8) 0
5 Comunicag
B2 Min, (AI, Al2
72 Max. (Al A2
A escala comgleta de 1 a 7 comesponde a P2 a 10
P10 Configuracio il dos I guis no conirole de welotidade
0.0% n 200,0% | 150,0%
Forde da limite de torque no controle de velocidade (regenarativo)
0: P2-10 (ebitrico ou regenarativa)
1 1A
el ¢ho do polenciémeire do painel 0

i: R ria de pulso

5: Referéncia de comunicacéo
B: Min. (A1, Al2

7- Max, (A1, AlZ)
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Iransdulor vedoral de o

8:p2-12
A escala complela de 1 a 7 corresponde a P2 a 12,

Ajuste digital do kmite do lorgque no controle do volocidade (regondrativg)
0.0% a 200.0% | 150.0%

Mo moda de controdke de velocidace. A fonbe 40 limile SUpenor dé 10nJue pode ser dednida de 8 maneiras. NO estado eleirnco, a lonte 0o kmite

P2-12

supénor dé torque & dederminada por P2-09; no o4lado d& peragho ob enéngia, & fonte do Bmile supeior dé torque & determinada por P2-11,
Mo mada de controle da velocidade. se P2-11 for definido come 1-8, o limite supenor do lomue & dferonciado entre o estado tlélrico @ o estado de
QEraChE0 O8 enengia. A faka Supenar de IVgue No 8stado slatico & Jelinida por P2-10, & A 130 supenor 06 lrgue no &513d30 68 poléncla & definida

por P2-12, conformé mosirade abaixe:

Tompn de sacis l

Torque posivg

P2
A
Rbiratania
Coimicta revona
ST P Vst
garsrat v
Abirbnta
P2
P20

Figuras -6 Dingtama dbquamlico & bmile sepaior S 1000 83 moda & (oo &b valasoads

Ganho proporcional de sjuste de excitacso

P13
0 a 60000 |
P14 Ganho ntegral o ajushe 0o BXCtagsn
0 & 6000 | 1300
P25 Ganho proporcional de ajusie de lergue
0 2 60000 |
Po.18 Ganho mtegral 88 ajushe de 10rgue
0 & 60000 [ 1300

Estes parkimatros 88 lungho (P2-13 a P2.16) 40 pardmetnod Pl do circuitd dé oot 8 contnslé watonal. Eles £A0 obbdod & pat de
autoajusto do mator, Mormalmenie, o ajusie desles parimelros no & nocossany.
Selegao de separacao integral do leop de velocidade

oal [ (1]

P2:17 |

0 Desativado
1: Hab&zado

Ouande esie pardmetra & definido coma 1. o evershaet de loop de velesdade pode ser reduzido. Normalmente, nao é necessano ajustar o pardmetro.

Mo d6 CATEa |

oy

po.oy l Cosl [
[ s0s200% |

Este parkmoteo ontia em wgor Somente quando & molos opéra Acima da Mequinoia nominal,

Quande o molor precisa acelerar rapidamente aié o dobro da frequéincia neminal. mas o tempo de aceleragdo real & muilo lango. diminua a
configuragio de P2-21 stequadaments.

Cuando o molor opera com frequdncia duds waIed Maiod qui 4 nominal & & queda dé velocidade & muilo grands Spos & adigho dé uma caiga,

aumonie o ajuste de P2-21 adequadaments. Mormalmanie. nilo & necessirio ajusias este parimetro

| Selecio de imite de poténcia regeneraliva
oait o

P2-22

0 Desatvado

1: Habd&sado

65




ZeenTec MANUAL TECNICO HS720

Machine Translated by Google

Lianscuans wesanal So cocrpale de Al CaceaBais £ E aciodeiahads dog
Limite d¢ patincia regenerativa
P23 e =

0.0 a 200,0% Dipaindants 3o modes

Em aphcagies como came, aosleracioidesaceliaadho rapida & JRSCAIGA repenling Sem USAr rédision de frenagem, redula i SObecanga Je kensdo do
barrameénto durdnts & irenigsm do mabdr para &vilar & Ocormdnga div sobeslendio.

P2-23 é uma porcontagem da podéncia nominal do motor. Se a sobretensao ainda ocomer apds definir P2-22 « 1 e
23

e & confguiagis o P2-

Grupo P3 - Parametros de controle V/F

Gonfigaragso da curva WF
0: VIF near

12 W/F multiponio
29 Reservado a

:

10: Modo de separagio completa VF
112 hbodo o reis Separacho WF
ATIEro o8 tongus

g

0.0% a 30.0% Depandants do modeio

Frequénca de corte do aumenio de loque

;

0,00 Hz al# a frequineia maxima Freguéneia [ 50,00 Hz

WF multiponto 1

0,00 Hz para P3-08 (requéncia V/F muliponic 3 I 0.00 Hz

Tenséo W/F mulbipanio 1
0,0% & 100,0% de | 0.0%

Irsquibineia WIF multipanto 2

IlEd

P3-03 (frequénecia WF muliponto 1) 2 P3-07
{Fraguéncia V/F muliponto 3)

0.00 Hz

Tensda ViF multipanta 2

i

0,0%: a 100.0% de

fraguéincia V'F multiponta 3

:

P3.05 (ViFfrequi onto 2) a P1-0d4

Fréquéncia nominal do moar |

i multi

0,00 Hz

Tensdo V/F multiponto 3

H

0.0% a 100.0% | 0.0%

P3-09
0a20

Ho mode de condrole V/F. compensando o coeficiente de escomegamentio do motor de indugho,

Ganho do sobreexciacio VIF
0a 200 [ 54

P3-10

Mo modo de condrole VIF, o valor desie parimetrs pode ser aumentado para medhorar o efelio de frenagem da inversor

Ganho do sy
0a 100 | 40

wssio do osclagio VVF

P3-11

Mo modo di controle VIF, woO8 pOde AlMEntar 8s PArAMEND S GCONed 0ECHaian 08 COMEME.

Cantguisgs da curva V/F

66




ZeenTec

TECNICO HS720

Machine Translated by Google

gt Corfenbs de &l de

the 6. Explicarsa detalhads dos park

Tarcia Be saida i

Termbe romns

P01

Aaavens o |tgue

Figura &-7 curva VIF linear
2) Curva V/F mulliponto

Tensdn de saida

POl Vi

P304 VI

L

nre [
P03 P08 P3OT

Frobipusbeicia o :biddi

Froay

Figura &-8 Curva V/F multiponto

P3-03 n PI-0E delinom & curva V'F mulliponio. A laixs de pontos de lrequéncia d de

00 Hz & Ireguéncia mominal do maloe, & a laa de ponics de ienslo & de

00% & 100%. coreipoadends 5 0V & W

o O Rl 0 Tt
Wikl giver delinir & curva ¥IF muliponio com Base rd caracienislica de caega do molor. D5 liés ponlos dé tensso & libquina dévem salistarer V1 < V2 < V3,

N < 2 <13 Ao delinie F1 (P3-03). F2 (P3-05) & F3 [P3-

deling pi

sire P3-07, depots P3-05 &, pow im, P3-03.

Fonie de 1ensio para separacio VT

0: Configurass
1A
A2

ital {detiredn por P3-14)

¥ Conguraia o

P3-13

eninal do rolor

0 Configuracio digtal (definida por M3,

1 & ¥: Deferminado por All, AlZ & polencidmeln do paingl, o valor de endrads

0, 0% corneapond neeninal.

& & B configurai-ho ¢b PULSD (X6), nituddo mutistedho, PLC sirgiet & configuiacio de oo

Especifique o walor & tensdo shvo pela granders analtgica AL, & 2

waza fisica conespondanss P4-20 de AL deve s delinds como 2 (diretiva de tensBa).
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Transduior vetorial de corrente de alio desempenho £. Explicacdo detalhada dos pardmetros

Quando p3-13 ndo & 0. 1000 coresponde a 100.0% da tensdo nominal do motor @ quando exceds 1000, o voltimetro nominal & usado,

Cbservagao; no modo de semi-separaciio VIF, a tensido de saida @ 2 vezes o valor definido, Se exceder a tensio nominal, o cikulo deve

ser lefio de Boordo com a tensio nominal.

it srE&0 pi &
P34 Conlguragio digital de 1ensio para séparacio VF

o

D V para tensio naminal do matar

IF modo de separagio compleda; a tensio de saida & igual a0 valor definido;

Moda de semi-separagio VIF: & tensio de salda é 2 veres o valor defindo, se a tensfo de saida exceder & tensdo nominal.
& caleulnds de acords com & tonsdo nominal;

Tempo de subida de tensdo da separagio V/F

P3-15
0,08 & 1000,08 | 0,05
Modo de separagdo completa VIF. indica o 1empo &M que & 18nsa0 aumenta de 0V alé & 1ensd0 nominal do mator
P16 Tompa de declinio de tensao da separacio ViIF
0,05 a 1000,0s | 0.0s

Modo de separagdo completa VWF: indica o iempo necessdano para a tensio nominal do motor cair para 0 V.

Salecho do modo de parada pass Leparacho VIF
Oal

P3-17

i =1

0: Frequéncia & tensdo declinando para 0 dependendo

1: Frequénecin diminuindo apds a lensao cair para 0
Nivel iméle de comente

P3-18
50% a 200% (correnta nominal do inversar) | 1500
Pi1a Solegio de Emile de coménta
0: Desativado 1: Ativado l 1{Hab#Eado)
Ganko de limite de correrile
P3-20 —
Da100 l 20

No modo VIF, se P3-19 for 1, & taxa de sobreperda entrard em vigor quando a comente do saida excader P3-18. Nesse ponio, a frequincia
de saida diminuira até gue a comante caia abaixo do ponio de taxa de perda @ a frequiéncia comece a acelerar até a frequéncia alvo. ou seja.

o tempo real de aceleragao se inma maior.

Fabor de compansacio da velocidade multiplicande o limite de corrente

P3-21
50% a 200% | 50%

Efmn Areat di A0E MEqUBNGa, 8 CoIEnle di AHONMTENI0 30 MOlor & piquend., Urd queds MmaoT na wieotidide 50 malor & Causada pelo nivel da Brite de
correrie em comparsgio com wma Ineguéneia sbaivo da naminal. Para melhona as carstienisticas de funcioraments do mobar, vock pede reduzin o nivel de
kil de corsents scima da freguénaia nominal. Ousnso o vale lor S0%. o costicents de COMpenascio & invaida

P3.02 Limite de tensdo
€50.0 vV a B0O.O V l 7200V

Este pardmeiro & usado para imitar a ampliude de erro da regulagdo de tensfo no modo de makha fechada, de mado a manter a tensdo na
faica sogura ¢ o equipamanto fencionando do forma confidvel,

Tritdsico 380 a 480 V: 650.0 V a £00.0 V, Padrio: T20.0 V:

Monolisico 200 a 240 V: 330.0 V 2 420.0 V. Padréo: 380,0 V.

P12y Selegio de Emile de lensia
Dal 1
0: Desatvado
1: Habililado
P1.24 Ganho do frequéncin para limite de tonsiio =
0a 100 30

Aumantar P3-24 pode melhorar o efein de controle da tensdo do barramanta, mas a frequéncia de saida oscilard. Se a freqguéncia de =aida
oscdar muitd, P3-24 pode sor reduzickd Adequadampnis.

P35 Garho de 1ensio para imite de tensio
0a 100 a0

Aumentar P3-25 pode reduzir o evershoot da tensio do barraments.
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Transdulos v

rial de Corfents dé alto ¢ 6. Explicacho dsalhada gos parimelros

Limite ga aumeno de requéncia durants o lmite de lensho
P36

0a 50 Hz 5 Hz

P3-26 6 o valor limite da frequéncia mixima de aumenio duranie ¢ ajsie de suprossdic de sobrotensiio

Grupo P4 - Parametros de Entrada Digital

P4-00 Selechn de fungio do terminal de entrada X1

0as2 ] 1
Pa.01 Selecho de fungio do terminal de entrada X2

0ak2 | ]
Pé02 Selegho de fungio do terminal de entrada X3

0as2 | 9
P03 Seleghno de fungio do terminal de entrada X4

0ak2 | 12
Pa-04 Solecho do fungiio do torminal de entrada X5

a5z I 13
Pa-05 Selegio de fungio do terminal de entrada X6}

0as2 ] ]

Os parametres F4-00 a P4-05 dedinem as ingtes dos 1erminais de entrada X1 a X6
0: Sem fungdc

Cuande o lerminal de controle estiver ocioso, voch pode definir a fungdo do teeminal nio utilizado como O para evitar cperagio incomela.
12 Forwasd RUN [FWD) ou COmanddo de sxedudad

Na moda dé contnoke di a0 fios 1 [P4-11=0). & operagio dé Avango: nd Modo dé conks

e e i fiod 1 (P4-11=1), & COMANAo i BReCUCED.

2: RUN revorso (REV) ou direcso de sxecugio O mado

e controbe de trés fios 1 (P4-11=2) & operagho reversa: 0 modo de controle de trés fios 2 (P4-11-3) & comando e execugao,

3 Controle de trés fios

Ag gelecionar o modo de controbe de trds fios -_P"- 11=2 ou 3;I‘ om0 tormingl do controlo da ﬂpﬂl’ﬂQﬁDdt‘ trés fios.

4: JOG para frente (FJOG)

O imvetsor @sta operands em ponio de rolachn positve. FPara irequéneia de operagao, tempo de aceleragin & desaceleragio, consule PE-00, P8-D1
o PB-02,

51 JOG reverso (RJOG)

Operagan de inversio e ponto do nvensar. Para irequéneia de operagao. lempo de aceleracio e desaceleracdo, consulte P8-00, PE-01 & PB-02

&: Terminal UP

Aumentas a frequéncla do lerminal: quando & conexido do lerminal fior valida. & equivalente a pressionar a tecla UP o fempo todo; quando o termminal
tod invilida, & squivalénts & solthr & 1ecla UP.

7: Terminal PARA BAIXO

Termanal de frequéncis decrescenie: quandd a conexda do lesmingl & vilida, é equivalente a pressionar a tecla DOWN o tempo todo: quando &
irnvalida, & sgquivalente a soflar a tacla DOWN

B: Descame aié pars

CGuando & conexao do terminal & wilda. o invessor interrompe & saida imediataments & o motor para lkremente. 9: Renicializagéo de falha (RESET)

Cuands @ conicko do 1emminal & vitida, & funglo de rénicinlizagho & equivalonte A 1ecis STOP/RST na teclada,

0 Pauea ns EXECUDAD

O Iimvedsor desacelers & para. Ouanco A conexao 9o 18minal & efetivada, 10008 05 pArdmelros 840 MeMonzacs (pardmetres do CLP, pardmetros
do PID, etc.). Apds a conexlio do terminal ser invalidada, resiaurs todos 08 esiados de axecucso da memosia aneniores.

11; Entrada normalmonte abarts (NA) de falha axtema

Cuando & conecho do ferminal & vikda, o inversor relata falha F15.
12 a 15; Terminal multinedordncia 1 o 4
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SN RT T SO PR FE S T

armings mulimeterdnia Mm 16 combinas8es oo oslad cricema

ko 1 laboks 3 SoquI,

apondands 3 16 refarbre

pandses
0 DE DYSCORTO unn - .
1 DE DfSCONTO v - e PC-1
PO
e #s.aa s
smaL e SOIFL PC-05
saar — 08
smnt onm satwe
9 LKRADD = s
11 LGARS e sonm satwe
3 simar S S—
b p— -
14 LIGA RO soAr o PC-M4
15 LIGA B L tom Pe-re

Hsia: Orierminal da centcle 8 conectads & *1* (LMEADD), desooneciads a 0F

Terminal 1, 2 par seiegho do e plerag

drnaceieracin

B DA B EGRO H0 Bem 0 G Roelina; oS ol A

18: Ca & lams g requinga

De acordo com o valor definido de PO-07 (selecéo do configuragao de referéncia de frequincia final), as duas instrupbes de frequéncia podem
sor albornadas.

19 L

arE G SagLIBls PARA Gl & PARA BAIND [l BTE

S, paingl 58

o ol

slirie & Progquingiy pringipal no painel, vacd snar osla hanglic para lierpar o minal URDOWN o paingl ¢ r

3 par PO

2 SNy SRANT Dara o vake de

8 EriulaAns b Borand Swishive W |

EWaEar MMM &

20 Acolerag i Doasdolaragas probida €

Fraqutingia e 32104 atual Inahrada, eecals comanda de parada

7 Pauisa FID

arnie 8 lroquinea e salas s sty sxoses pels Sormanas B8 parssa

i ) i 12400 Ddginal 550 Conisole simples S PLE.

O T &

34 Pausa 6 balenge

o M B0 Can

e froquingila 82 e1olaglo. 3 ungla oo Fogubnela de anslagio &

i Eniraga do cantador

Cusaneis & conexin o ben 8 e

26 Paein i 0 neniador

Quandd 3 centndn do rminal & valda @ vaion o pu Tiagen & apagad

T Enirata de contagem oo

88 8 coNea 45 Mrfeingl & vilcla, 513 & uESAS 65 BAYE:

Eanlagem G5 Camprinenta

&0 3 cononds do Barmingd Ior wile, @ meds de ponéoi o fomue serd ahemado para 0 mede de coninil So velkcdads, Rolome a0 mede do paiak de

rrmina for imwdids

Inagper argn & cor o B

0L o Pl TSl EA BPenas pia XE|
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Tiarsdutos peeniha . Daphescha detalhads dos pardmeatros

S0 03l RN CAo fof Belecionads para O WTRInG) o nitada X6 & PO-03 cu PO-0M faf delinido Coma 5, XE Sedl uado OO 1erminal de eniads de pulso

31: Terminal os sscasser 08 Sgus

A TG RnGS PGB MOMEID, HE COmogard

Caands & Conmio 3o b al ot wiBitn, H-240 garh el o aingl; 16 & Bveeor ot B POFIF; QUANTO DI

teerminal for imvilide novamente. o inversor luncionard.

32 Prenagem por injeco CC imediata Quands

a conexio do ierminal & wilida, o Ereersar muda imediataments para a frenagom por njoghs OO

33: Erviravda normalmente fechada (NC) de falha extema

Chsands & conexdo do terminal & wilida, o imversor redata lalha P15

M: Mediicagho de Meguéncia habiliiada A

al & vibda. permitinds que a equinsia sef modilicada: A conexdo de ieminal & irvilide. entda nie modilique & Inequéneia,

caneziio do lerm

35:

o da direghs da agho FID

A ditegdo do PID & opasla dquela dofings pelo PA

3k Terminal STOP exlénnd 1

Quandd "Sefegio de comande de execucio™ esliver delnide no painel de operagho (P0-02=0), o inves rd parar, o gque & squivalenie A lecls dé panads no
psnal,

I7: Comaachi dé Somands o anstudht o Lamnal 2

ugdo de exscugdo de conteole de 1erminal, allemna para o controls de comunic

Comando de exscugio dé contiole de lerminal & comuncagio. Sob & ins

quAnNID 8 Cone i B0 10

et BV, SOD B OPeTsgEo 06 ConiIos 0o COMmuncass

Flrucho, aleite pada A Nstucho O SNeagAo de Contle oo tervindl Quandd 4 coniala d

38 Integral PID desabiltado A

AGHD

ogral do PID & suspensa, mas o sjsste proporcionsl & 8 Rengao dieroncisl 30 PID snds e2180 m vigod,

3. Comutacho entre & fonte de freguineis prncipsl & & insquéneia predeiimida Guando o

terming &316 AEVO, & fracud

5 prinzipal & comutac para & Fegquéncia predefinids (P-0B).

4l Cam, s enbo fenie de Tregud

auilise & Irequineia peodetiads

Oands o lenming esih atvo, 8 irequénsia suclian é comutssa paa o iequéncia peedefinads (PO-08).

41: Selegho oo lermanal do motee

ecetho oo al bar

Salecione o grepe de parkmetr Mlida & 0 conjunio 2

2 do mober 1 ou 2: selecione o conjunio 1 2o & conexcha do beminad lor in
viida

42: Regervado

43 T s FID

e par

S PATE fod 1 & & conendo do lenminal fof invaids, o parkmetro PID varia oe PA-0S 4 PAOT, S 5 corsalo o0 Wrsinal far vilida. sewcone PA-15 8 PA-1T,

44: Falha sefinids polo uaubiio 1

O alnirne o irverisr F27 260 prociaands S0 M0 corm & vaker delind de PI-S0 (Seletho oe 5050 0o protecho de lahs

45: Falha defiriida pelo wsubrio 2

O alsrme do inversor F28 serd processans de scoedo oom o vakr definido de PA-49 (Selagho de spio de protecio de faha).

46 Comutniho 08 conbiods o velosiaaoe/conticls db 10sgue

O irwerser shema enbre os modes de controle de torgue & contnle de veloddade,

Ousanda 30-00 for 0 & & conexide do terminal for valda, o made de conirole sers o moto longue. Se & conaxio do 1emminal for invaida, o modo.de conrele e
a modo velocidade
Coands $0-00 & 1 2 a conexdo do berming & viida. o mada de caninge & o made de velocdade. Quands a conexde da terminal & invilida. o modo de cortrole

& 0 modo de lorque.

4T Pa

arads de ernongéncia

rleragho ca pa desacriem do acord

Fare a mbguing em esiado de emergdneia. Mo medo VIF. o

-

idadi dis lepd M. Mo & necesilid gue o Maimindl Seja valdo coniruaments; Basts que o Bermingl S VAR50 uma Y2 fhid SCona wid

el Bor invailida & o Sin

parada ripida. Obdsrvé que 0 Nwersor S0 Nkt quandd & conéxdo do i al g operagio do inversor ainda estver vilida apds a

rhinal o insori &

parada rigida. O us wrie anios que o Fvenses enicie.

0 oot 0 ) ko de oporagka do terminal nov

48; Teminal STOP gateemnd 2

Al
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Transculor

odial e correnta de alto dasempenho £ Exphcagéo detalhada dos pardmelros

Enguanto a conexia do terminal for vilida, o inversor desacelerard @ parard, Neste momento, © tempo de desaceleracdo & determinado pelo
parametro PE-08.

49: Desaceleracio Frenagem por injegdo CC

0 inversor primeiro desacelera, atinge a frequéncia inicial de frenagem direta (P6-11), antra no estigio de frenagem por injegdio CC,

50c Limpar 0 iempo de execugdo atual

Sa o tempo de exseugio alual ior menoar que o valor definido em P38-53 |Limite de tempo de axscuglo desta vaz) [maior que 0}, a conexio do
torminal sord vilida durante 05ie processo ¢ o tempo de oxecugdo atual serd zorado. Se 0 lompo de axocugdo for maior que o valor definido em
PE-53 {major que 0}, a conexdo do lerminal serd vilida e o tempo de execugao nao serd Zerado.

51: Comutagdo de moda de dois Bosirés fios

Usado para aemar entre 05 modos. de controle de dois @ tnés fios:

Sa P4-11=0 (modo de controle de dois fios. 1). alieme para o modo de conirole de trés fios 1 quando a conexdio do terminal for vilida.

Pi#-11= 1 (modo de controde de dols flos 2), ahemnar para 0 modo de controle de trés ko 2 quando & conexao do terminal for valida. Sa P4-

11 & 2 (moda dir controle de trds fies 1), alerme para © modo de conlrole de dois fios 1 quando a conexio do lerminal for vilida, Se Pd-

11 & 3 (modo de centrole de trds fios 2). allerme para ¢ modo de controle de dois fios 2 quando a conexdo do tesminal for vilida

52- Frequéncia reversa proibada

Quando & conéxdo do lenmenal & valda, 4 a equincia dohinida for reverss, a frequincia defnida nbal 4o Fversor @ limitada & 0, que em a
masma funpiio que & desativagdo da froquéngia reversa (P8-13)

53-59: Reservado

Tn.'rnp-u dis Mitrs Ao bewrrnindgl de snlrada X1 a X8
0.000s 8 1,000s | 0.010s

P4-10

Esta fungio é usada para definir a sensibilidade do terminal de entrada. Se o terminal de entrada digial for suscetivel a intesferéncias,
causar ema de aio, aumente este parimelro para melhodar a capacidade antHnierferdncia. mas um valkar muito alio resultard em menor

sonsibilidade.

Kodo de comrole de E/'S da terminal
| |
| Dad4 0 |

Por convenidncia, X1, X2 o X3 de X1 a Y8 sio selecionados arbitrariamenie como ivminais de controle externd @ suas fungdos

P4-11

sd0 definidos pelos pardmetros P4-00 a P4.02, Para definicbes detalhadas das fungdas. consulte P4-00 & P4-05

0 Moda de consrole de doss fios 1

Mo modo di conlrobe de dois fios 1, 0 Svangd & o freversd do molor &0 conirofadod palos termingis X1 & X2, & 02 pardmelros 380 definidos da

soguinta forma;

Parimatros, Num Parimatros. Isso Valor Descrigho da fungo
Pé-11 Modo de controke o¢ 'S da terminal 0 Moda de controle de dois fios 1
Pa-00 | Selecio de fungdo X1 1 Caerida para frente (FWD)
Pa-n Selecdo de fungio X2 2 Marcha s (REV)
K1 K2 Comando do execugdo =
1] 1] Avangar —0
1 (] Reverier | :
0 1 Parar \ 0 o
1 1 Parar

Figura 6-9 Modo de controle de dos 1as 1
Comao mosira a figura scima. quando K1 estd fechado, o molor gira para frente; quando K1 esta aberto, o motor para.
quando K2 st bechado, o motor gira na direglo reversa. quands K2 o214 abenio, o motor para; quando K1 & K2 estho abertos ou fechados

simultancamenio. © modor para:
1: Modo de controle de dois fios 2

No mado de controbe dé dois fios 2, X1 & o 1emanal 88 operagha & o terminal X2 gotermns &3 diregdes o8 oparacho para Irenbd & para Iras. As

configuragbes dos parimelros s8o as seguintes.

Parimetros, Num Parfimotres, Isso Valor Deserighn da tunglo
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Transdutor vaiosial da conenip da altndesampenho. B Fuplicacin datalhads dos parimeiios
Pa-11 Woda de controke dé B'S 6o leeminal 1 Modo de controle de dois fos 2
Pa-00 Selegio de fungio X1 1 Corrida para frente (FWD}
P41 Selegdo de fungio X2 2 Marcha ré (REW)

K1 K2 Comando de execucio i
0 0 Avangar o
0 i
1 0 Rovartor
0 cou
o 1 Parar
1 1 Parar

Figura B-10 Modo de conlnole dé dos fios 2
Coma mostra a figura Acima, quande K1 esid fechads, o motor gira na diregao para fente com K2 abero; quanda K1 esta lechado, o melor

gira na dire¢@o reversa com K2 fochado: quande K1 estd abedo, 0 malor para. nid imporia se K2 asth aberio ou fechado.

2! Modo dé contiole de trds fios 1

No modd de controle de nds fios 1, X3 & um lermnal de operagio de trds fios, @ a direcho de operagiio & detemminada por X1 ¢ X2 A
configuragias dos parimatros 5#0 a5 soguintes;

Pardmatros. Num Parametros. lsso Valor Descrigio da fungio
P41 Moo de conirole de E'S do iveminal 2 Maoddo de controle de trés fies 1
P4-00 Solecdo de fungio X1 i Corrida para frente (FWD)
P4-01 Selecio de fungio X2 2 Marcha ré (REW)
Pa-02 Selecdo de fungao X3 -] Cantrole de trés fios
i
o
2 xpasin

o
Figura &-11 Modo: de controle de irés fos 1

Caonforme mostrado na bigura, quando o botho SW3 estd fechado, 0 inversor gra para irente quando o botido SW1 é pressionado, inverie
quando o botiia SW2 & pressionado ¢ para quando o botiio SW3 6 desconectado. O botio SW3 dove ser mantido fiechado durante a
inicializagao @ operacio normais. Os comantos dos botdes SW1 @ SW2 entram em vigor imediatamenta apis o fechamento. @ o estado de
operagio do inversor esid sujeito & (ltima agdo dos irés bolbes.

3; Modo de conlrole de tris fios 2

Mo modo de controle do tnés fios 1. X3 & um terminal de operagiio de trds fios, 0 comando de operagiio & doterminado por X1 o a diregio do
operagio é determinada por X2, As configuragies dos pardmetros 530 as seguintes:

Parimatros. Num Pardmotros. lsso Valor Dascricao da fungio
P4-11 Mo de corilrole da E/S a6 teominal 3 Modo de cantrale de trés fies 2
P4-00 Selegio de furgio X1 1 Corrida para fronte (FWD}
P4-01 Solegdo de fungio X2 2 Marcha ré (REV)

P4-02 Selago de fungio X3 3 Controle de irés fios
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6. Explicacio desalhada dos pardmetros

Transduior welor

e

Figura 6-12 Modo de controle de inés flos 2

Confonme mosirado na figura. no estado fechado de SW3, pressione o botso SW1 para execulas o inverses: quande K estiver desigade. o nversor

A M.

gira para frenle, quando K sstiver lechado, ¢ inversor riverts. SW3 & desconeclads o O invedsor para insta
Curante & nicializacdo @ operacio normais, o SWI dowe sor mantido no estado fochado, @ o comando do SW1 entra em vigor imadiatamonts junio

com a agho fechada,

4: Controle di panida & parada do botfo de

pulso Ao dofinir 03 seguinios pardmeiros, © botdo do 1ipa pulse pode controlar o partida @ a parada do matar,

1) Defina PO-02 coma 1 {no controle do Tesminall:

2) PA-11 ajustado pard 4 (Dotao d& pulso inkdiarparar),

A} P4-00 golinkdo coma 1 (Eescugls pacs fronie);

A} Pa-01 ajustade para 2 (Execeio Rrmceal

Al DETET, PrESEione o DOLAC 08 pulsn COMMeSPOndenta & X1 & 0 MOLOT Qirard parh Mente: A0 MESSIONAT POVEMENe, O MDY DAFETa. AD DaTar, Préessions

o bothin d& pulso correspondents & X2 & o molor girard para trds; 30 PrESSIONET NOVAMBNLS, 0 MOLOS parard

i de dubida’desoda do ferminal

535 Ha/n I 1,00 Hz's

Pa-12

0LD0Y Hz's a6

Esta huncdio ¢ definida coma: Defina a taxa de mudanca de frequiincia guanda a frequinga de configuragio da terminal UPDOMWM for usada
1

Curva de |A de | min. de enfrada
P4-13 | [

W paca P4-15 [énlrada & & curva Al 1)

Porcentagem correspondanie da cunva Al | min, enirada

100,0% & +

Pa-14 ‘ 5 l ey

Cu Al 1 enbrada mik
P4-15
P4-13 (enirada minima da curva Al 1) para 10.00 ¥ I

Porcentagem conespondents da entrada maxima da curva Al 1

-100,0% & +100,07% do I
tempo de filtro Al1

00s & 10,00s I 0,10s

P4-18

0% paramelrss P4-13 & P4-14 delinem a enbiada minima da curva Al 1 & s valor g ajusle Cormespondents. P4-15 & P4-

16 define a entrada méxima da cunva Al 1 & seu valor definida correspondente; P4-17 & ¢ tempo de fillragem da entrads snaldgica All.

N-la = g A o8 de antrada

0,00V para 420 (entada mdcima da curea Al 2} l 0.00v
P19 Porcentagem correspondente da curva Al 2 max. enrada

100,0% a +100,0% |
Pa-20 Curva Al 2 entrada max.
15 (ensrads ménima da curea Al 2) & 10,00 ¥ | 1noav

Pa.21 Porcentagem corrospondente da enbrada méxima da curva

Al 2 -100,0% & +100.0% | 100,0%

Tempo de filtre AI2
A2 000 & 10,008 | oL10s

O parimetros P4-18 a P4-22 dofinem as caraclheristicas da curva Al 2. que sio doscrilas da mesma ferma gue a curva Al 1
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Iransduor wpiodial de comente da allo desampanho —E_Explicacan datalhada dos pasimelns

Cuirva 00 pOleaCOmelno 00 panel enlrada minima

P4-23
-10,00 ¥ para P4-25 (enirada maxima da curvs Al 3} | -10,00W
Porcentager 1o ento d. +a Al 3 min. entrads
Pa-24 uic(_‘l agem correspand a curva min. enitada
-100,0% & +100,0% Curva | 10000
Al 3 mibx. enlrads
Pa-25 v
P4-23 (onkrada minina da curva do pofencilmedno do painol) | 10,00 ¥
PrOfCEntagenm COMaEpanBente 0 enrada maxma Ja o I3
Pa-26
-100.07% a +100.0% | 100,07
P4.27 |Lempo de fiire do potencdmetro do panel
0,004 & 10,008 | 050z

Os pardmetros P4-23 a P4-27 definem as caracteristicas da curva Al 3, gque sdo descrilas da mesma forma que 8 curva Al T

Erily it s o pusbien

Pa-28
P23 { Curvs 00 potencibmato do panm sntrnds minms) pars 10000 ¥ | 0,00 kHz
Prorcenlagem comespondentd do puldo enlrads minima
Pd-23 e - — -
100,0% a 100,0% | 0,0%
Pa-30 Entrada de pulso méix,
P4-28 (entrada de pulss mirima) & 100,00 kHz l 50,00 kHz
Porcsniagem cormespondonts da entrada de pulso méxdmo
Pa-31
100,0% a 100.0% [ 100,0%
Tempo de filire de pulso
P4-32 0,008 & 10,008 I 0,108

P4-28 4 P4-32 540 0 tarminal de enlrada X8 0omd o parhmetros delindos da entrada e pulso, @ & relagao comespondente & uma nha rela

dofinida por 2 pontos. 100,0% do valer definido da entrada de pulsa é a porcentagem relativa & frequéncia mixima PO-10.

Selegio do cuva de 1A
P4-33
111 a 555 I

121

Centenas Daconas Uns

Selacio da curva All

1: Curva 1 (2 pontos, ver P4-13 a P4-16)

2: Curva 2 (2 pontos, veja P4-18 a P4-21)
3: Curva 3 (2 pontos, vejn P4-23 a P4-26)
4: Curva 4 (4 pontos, veja d6-00 a d6-07)
5: Curva 5 (4 pontos, veja d6-08 a d6-15)

Selacio do curva ALZ, igual & posicao uns

Selecho da cunva do polencidenetro da painel, igual &
. posicio uns

SSGCES o6 conlisuins Al S0at St 3 Snlras o

000 a 111 000

Centenas LUns

Al

0 Porcentagem cormespandente da entrada minima
1:0,0%

7%
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Transdutor vaincial de coneole da alio desempent

Al2, igual & posiGho uns

Potencidmetro do painel, igual ao de posicio

P Iempo x
il 0,05 a 3600,0s X2 0.0s
P4.38 tormpn de atrasg
0,05 a 3600,0s X3 0,08
Lo g alraso
Pa-37
0.0s a 3600,0s 0.0s

CQuando ¢ estado dos tenminais X muda, osses irés pardmednos de fungio definem o lempo de atrase da mudanga.

Observagao: agora a unidade suporta & fungio de airaso somente em X1, X2 e X3,

Selecio de modo atvo X1 a X51
S | se - I
|7DUDCE 11111 00000 |
Daz Ml Milhares Cenilenas Cuzeran Uns
0: Alto nivel ativa
1: Atwvo do DaN0 M
0: Alto nived ative
1: Ativo de baixo nive
0: Alto r
1: Alivo de baixo nive
0: Alio nivel afiva
1: Ativo de baixo nivel
0: Alzo nivel ativa
1: Ativo de baixo nivel
Selegho de mods atvo X6 2
P4-32
0al J o
Dz Ml Milhares Centenas Daareat Uns

0:; Ao nived ativo
1: Ativo de baixo nive

Reservado
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il des &

T pisiihe B. Explcacdo delainada 305 pardmetnos

Resenado

Reservado

Reservato

Selegho do modo de entrada All
Pa-a0 0: gntrada de 0,00 WV a 10V (]
1. entrada ge 0,00 mA a 20 mA

Quands o valor & definida coma 0, a enirsda de lensdo & de 0 a 10 ¥. Ss lor definido coma 1. & comenie de entrada & de 0 a 20,00 ma.

Grupo P5 - Parametros de Saida Digital

Mooo de salda go tenminal Y

Gai 1

P5-00

00 terminal ¥ emile pulk

cuja frequiincia reprosenth o vakor da vasidvel akibulda por P5-08.

1: O berminal Y er

um sinal de comutagdo. cujo valor representa o stalus da varidvel atrbuida por PS-01
Selecao da fungao FMR do terminal ¥ | terminal de saida de coletor abeno)

el 1
Dadl |
P5-02 Solocio de funcao do radéd 1
Gadl | 2
p Sologso de fungdo do reld 2 (acessdnios opcionais)
Gadl | 4
0 Sem saida

1T it

O inwersor 4514 om estaco do execucso, © inversor tam um sinal de salda (a frequéncia pode sor Zen), Noste momanto o enal de sakda & vilido

2: Saida de latha (parada por inércia)

Quando o inversor para. o sinal do saldn & edotivo,

3: Deteccdo de nivel de requénela da saida FOTY.

Uslizade para definir o valor de deteccio da irequéneia de saida & o valor de histerese da liberagao da acse de saida. O airase

o walar 86 & ofelive no processo di desncslennclo, & a doteogho nio fich altasada no processs di aceleragdo, confarme moskrada na figues acimn
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6. Expicacio delalhads dos pardmelros

cdo de freguinces 1

reguénea | A

Tamps

Sk o U

Fguea §-13 Diagrara esquemsitico da delecgho do nivel de Tneg

saicka Vanigue & amplnise

A P00 PR
Y

Dot I

Temp

oo puis
Figurs 614 Diageams oe sequéncis lomaonl da Feaubaca quo alings & arpitie & delecsio

A saida i ow

geando &

vl eatd

b -PE-21 * P10} o (kequinea abve « PE-21 ° PO-10). caso oo o, 4 eaidad
irvisida
5 Execughc em velocidade rero (2em saida na parada)

Deando o irversor estl om cemacio o a fre:

i g saida 6 0. & eaida & olo

HELABD
& Prévaviso de sobrecags 90 molor

Ariea

40 g8 prolecio cor

BERIGE S0 M0, 06 SCOMS COMm & jul

e Bedroennga | ainal ale

apdd saceder o e di alae plevishe

7: Prevavise de sobn 2 do imeersar

Sinsd etalive de s8ids 10 260unSas SNl6S O BrOtE;Es oo

SORIGIHATR OO PRGISDT
B2 Rl (8 COMEGE SN0 BINGO0

Na fungho de cortagem. quands o valor de coragem alinge o valos definido de Po-D8. o sinal elelivo e emiide.

9 Valor de contsgem designado Blingido

Ma kngho de cortagom

s o valor de cerlagam ainge ¢ valos definido de P09

10 Comprirmanio atiegida
Na fanpho de compriments 1o, quands o medidar de COmprmentn excede O vaior defindo de Pb-0%5, 0 Snal Sletve Serd smitico

11: Cieda do PLC

concluida Apés

=

uir um ciclo ne PLC, emita um sinal de pulss com Brgura de 250 ms.
12: Tempo de exécugio acurualivo alingido

Qaandy o lempe do oxecugho acurulative excede o vake deSinido de PB-17 (lempo de chegada de inicializacio seumulaiive definido), um sinal vilide & emitdo

13: Fregy ia Emitads

Duando & Fegquincis delinds excede 2

reguéncia limile superior ou & inferor & kequénca

infericr, & & Irequéncia de saida do inverser ainge a lrequéncia

oD &

14: Tomue lmisso No

MBS B30

st velocie e, Gaand0 o haigen d 15y Alnge &

B8 10rGUe, & Binal 6lolive & s
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ranSdulor vElorisl de courinile de &0

B Explicacio detahada dos parimalios

15: Pronto para

EXECUGAD Apds 0 inversor ser ligads, ele amiticd um sinal efetvo guando nio houver esiate anormal

TE: AT = M2

Entrads snadgcs Al ALZ, o gingl oletho & smeticd,

17: Limite superior de frequéncia stngids

Cuands & requéncia operacionsl atings o limie supesior de releréneis de irequincia (P0-12), um sinal vaido & emitido.
18: Limite inferice de Ireguingia atingido (sem saida na parada)

Ouande PI-14=1. ndo impona se a requéneia operacional alinge a fequéncia Imie inlerior, Lm snal invaido sempee & enide

Quands PO-14=0 ou 2, 8 a Inequéncia opemcional atinge o limile inlenor, o sinal elotiva & omilido
1%: Saida de siaius de sublensio

Ouandd o Ivedsor &21a sob [NS80, & amile Ui Snal eleiva,

20 Conliguragho de Comuncagio

O slatus oo 53505 @ delermnado poia conliguracio o enderego Du2001

21: Resarvado

22 Rasarvado
23 Exocugso om veloodndo 2eeo 2 (COm £0/da na pawada)

Quanda o inversor esta em operacio & a frequéncia de saida & 0, o sinal efetivo & emiido. O inversor tlambém & afetivo no estade inative.

24: Tempo acumulado de ativagio atingido

Quando o inversor estd em operacio @ a frequéncia de saida é 0, o sinal efetivo & emitido. O inversor também & efetivo no estado inativo,

26: Sakds FOT2 de delecgso do nivel de frequéncia Ouands a kegquénsia cporacionsl & malor gue o vislor de dolecgso de equéncia PB-28, o singl slotive
de saida; Cuando a frequbnela eperacional & mence que @ vales de dolecsle de frequéncia menos ¢ valor de airaso de detecshe de fregquéneia (PE-28
PE-28). o sinal invalido & emitida,

26 Frequéncis 1 alcancsds

Quande a foquincia operacional estiver denteo da faica de deieccda de requineia de PE-30 (Delocgio de requincia 1), o sinal elelive send omibico

Fih dé dediog &0 de tequingia: [PE-30-PE-31 "PO-10] a [PE-30 + PE-31°PO-10]
27 Froqudneia 2 atingidn

CHianas & requéncia operacionsl estiver dent:o da Laiva de O0e1eeCEa de Mequénsd de PB-32 (Delechds oo requinia 2). o Snal etelive Sera o vtad

Fas de dedeogho de frequingia: [PE-32-PE-33 "PO-10] a [PE-32 + PE-33°FO-10]

28: Atual 1 atingido

A Cofmene 08 Sakia @s1d na M o PE-38 (el dé delec(ao de Conente 1)@ 0 Snal ealivd de salda.

Faixa de detecgdo de comente = [P3-38.PE-39 : P1-03) & [PE-38 + PE-39 * P1-03]

20 Gorrenta 2 atingida

A COfmerte 08 Sakla @s1a na s ok PE-40 (el dé delec(ao de conente 2) @ 0 Gnal efalivd de saida.

Falea de detecyso atual = [PA-40-PE-41 30: Dursgho g P1-03) & [PE-40 + PE-41 * P1-03]

g0 10mpo ategdn

Se P42 =1 (fungdo de temponzacho habiliada). quando o lempo de execucio alingir o lenspo de lemporizacio defnido. um sinal vakide serd emilide
31 lirite de enirada Al excedids

Ouindo o valor do entradn da grandeza analdgica Al for malor guo PE.46 (kmite supesior da 1ongho de entrada Al ) ou menos que PB

45(lmie rderior da benado de entrada AlT L. um sinal valdo & emitido.
32: Carga perdda

O invénsod D o5ihdo & carga smite tinal dlelvo.

33: Operagho reversa

IedE0f &M OPErachs revedsa, Sinal o8 caida aletvn.

34, Status atul 200

Quande a cormonio de sasda estiver na laixa do comente 2000 0 a duraghe exceder PE-35 Alraso co delecgdo de comente 20ro), 0 snal de sadda send
WERGD.

Fan dé dedecgio dé coménls Zerd = 0 a PE-34 * P1-03.
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Transduin: vedonial de cormenie de alio desempenho 6. Explicacho deiaihads dos pardmetos

35; Temparatura oo IGET atingida
Se a fempevalura do dissipador de calor do madulo IGBT (P7-07) exceder o imite de iemperaiura do IGBT (P8-47)., o inversor gera sinals vakdos.

36! Limate de comente do software excedido

Ceando a correnie de salda for malor gue P8-35 (Limite de sobrecementa de saida) & a duragio exceder PE-37 [Alraso de deiecgio de sobrecoments
de saida), um sinal valido serd gerads.

37: Limite inforior do frequincia aingide (com saida parada)

Chaando a frequéncia operacienal atinge o limie inferior (P-14). um sinal valido é emitido.

Obsarvagho: o eatads de desligaments lambém emite sinais sletives.

38; Saida do alamme

Cheandeo o inversor falha e a agio de protegio da falha & selecionada come operagio continua, o sinal efelivo serd emilido. Para obber detalhes
=0ble &% adbes 08 prategas contra lalhas, consulte P9-47 & P9-50.

#9; Reservado

40; Tempo de execucdo atual atingide

Cueando o 18Mpo S Iniclo desta execufio excedes o lempd dedinida pod PE-53 (Limte de 1empo o8 execucio esla vez). um sinal vakds serd
emibda.

41; Saida do fnlha (sem saida om sublensdo)

Em caso de (aha oo mvensor (exceto falha de sublensso), wnal de salda afeti

P5-06

fecho 08 Tungho ADT
PE-07 =
Dai6 I

A rofgréncia do frequincia & inserida por maio de X6 (pulsc do alta velocidade). A especicachio do sinal da refendncia do pulso 6 de 0 a 50 kHz

0.0

(faixa de frequéngia). O valor cormespondenie da 100% da referénca de pulso coresponde ao valor de PO-10 (médx.

irequéneia). Quands PS-08=1 (conliguracio de frequéncia), se a requéneia defirida pelo inversor for S0% da requéneia maxima & PS-09 for S0
KHz, entfio a frequingia de saida do lesminal ¥ sord 509750 kHz = 25 kHz,

ACH (salda analogica) 0 & 10V coerresponde a 0% a 100%%. Quando a fungio de salda de 01 é 1 (confguragio de frequéncia), se a frequéncia
delinida pelo inversar lor 50% da frequéncia maxima, a tensio de salda de ADN serd S0%° 10V <5V,

Funglio dp saida de valoe Faixn
o Frequéncia de comida 0 & treguéncia mixima
1 Releréntia de irequéntcia 0 & freguéncia maxima
2 Caorrente de saida 0 & 2 vezes a corrents nominal do molor
3 Torgue de saida (valor sbaoluto) 0 & 2 veres o forque nominal do motor
4 Potéincia de saids 0 a 2 vezos a poténcia nominal
5 Tansio co sakla 0 a 1.2 vezes & lensdo nominal do inversor
L [T 0.01 a 10000 kHz
Tal 010V
B At 0.2 10V fou 0 8 20 mA}
B AG Dasv
10 Coepprimenio # o comprmeonts minima deirsn
11 Wal ¢ de contagem 0 20 valor maxmo de cortagem
12 Refpréncia de comunicagdo 0,0% a 100,0°%
0 para a velocdade do melor correspontents & frequines
13 Vielgeidade do moior
mixima de saka
14 Corfanta do saida 0.0.2 100004
15 Tecksio de saida 0.0 2 1900.0 v
18 Torque oe saida do motor [valor real, uma -2 Weles 0 100qUe NoMNGal 30 MEtor DEME 2 WeIes O 100gus
PONCEMagem 4o ongue nominal do motar) nodminal do moor
17 Torgue de salda do inversor (vaar rial, uma
porceniagem do fanque nominal do inverser)
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el de corrente de

D desempenho 6. Expheagio detalhada dos pardmetns

Wota: Faixa: Cormespondenta a 0,0% a 100.0% da faixa de saida de puiso ou analdgica

Torminal ¥ Freguincia mixima do saida FMP I
0.01 kHiz & 50,00 kiiz | 50,00kHz |

PS-00

Este pardmetn de fungio define a frequéncia maxima de saida de pulso quanda o terminal Y & usado para salda de pulso.

Coefciente de deslecamanta sero ADT
P5-10
Ganho AOT de g 10,00
0.00 & 10.00 V
P5-11
-200,0% a 200,0% ﬂ 0%

Métoda de configuracio; Assume-se que o valor da saida analdgica seja a froquéncia operacional. Cuando & frequéncia esperada for 0 Hz (X1),
asalda sera de 8 V (Y1) apis a modificagdo; quando a frequéncia for 40 Hz (X2}, a salda serd de 4 V (Y2) apos a moddicacio.

Foemula de chlculo & ganho:

Féemula de cdiculo do cosfcionln 00 SOROCAMENED 207D

Onde Xmax & & requéncis maxima de Laida (adsumindo que PO-10 & 50 Hz) & Ymax & & froquineis maxima de Saida (o lipo de tensio & 10,00
V @ o tipo de comerte & 20,00 mA), entio Xmax = 50 Hz @ Ymax = 10,00 V sdio substituidos na equacéo acima. @ p5-10 = 80% & P5-11 podem

ser obtidos = 0,50.

P57 Tempo do adrase de salda FMA do terminal Y
0.00 2 10,00 V | 0.00
PE.18 Tempo de slraso da Saida 0o ik
-200.0% a 200.0% |
Tempo de atraso de saida do relé 2
PE-19
0.00 a 10,00 V i 10,00
Eszos parimotros defingm o alraso de saids dos tenminais Y, relél @ rele2 da mudanch de eslsdo.
pros Selegiio de modo ativo dos terminas de saida digital
-200,0% a 200.0% | 0.0%
Centenas Dusenas Uns

Wode atve FMR

: Logica positiva atva 1: Logica negativa ativa

Modo ato do redd 1

0: Logica positiva ativa 1: Logica negativa ativa

0 Lagica positiva ativa 1: Logica negatrva ativa

Grupo P6 - Parametros de Controle de Partida/Parada

Weda de inkio

PE-00
0a3 | o

0 Inican dirgto
Sa o tempo ative de frenagem por injecio CC (PE-06=0) for 0, 0 inversor comega a operar a pany da frequéncia inicial {PE-03); Se o lempo ativo
de fienagem par inge¢ae CC nia tor 0, & renageém CC & reakzada primeirg ¢, ém seguida, & operaclo comdia a partir da frequéncia inicial, que

& adequada para cangas com pequena inércia
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usor vetonal de cormen

g alo o

6. Explicacao deiaihads dos parimetios

1: Pagandp um malor girando
Para cargas de afia inércla. quando o inverses inicla, © mofor de carga ainda esia no estado de rotaglo da aphcagao. Usar este modo de partida

pode reduzir o impacts no pracesso de panids. Este modo de partida & vilido apenas no mado de controle vetonal (SVC ou FVC).

2: Pariida peé-exciiada (acionamento assincrona CA)

O maolor de indugan & peé-axcitads anes da partida para medhorar a velocidade de resposta dinfmica & slender s necessidades de aplicagbes
&0 aceleragiio rigida. Eslo modo de partida & vilido apenas no modo de controle vetorial

3 Inicio répido do SVC

Esse mode de inicializagho & vikdo apenas no moda de controle SVC. Pode ser usado em apbcagtes com alta inéea @ infializagho rapida.

P&-01 Modo de caplura da um motor giralone

0a2 | 0
Po02 Vielocidndo de ca a de urn molor girplario

12100 | 20

Configuragio de pardmetros no moda Captura de mosas girabdn.

PE-03 Fréqubneia mcial

0,00 Hz a 10.00 Hz | 0,00 Hz
PB-04 Tempo I‘llg feleng 80 0a frequéncia inicial

0,05 a 100,0s | 0.0s

Para garantic 0 1onque do molor na pastida, defina a frequincia de panida (P8-03), Para estabsiecer tolaimente o fluxo magnético na panida do
mator, é necessério manter a frequéncia de partida por um determinado periodo.

A frequéncia de partada ndo & lmitada pela frequéncla limite infenor, mas quando a requéncia aho definida for menor que & frequéncla de partida,
O irversor nAo iniciard & ficard om modo de espera. O lempd de retengao da fsquingia de parsds (PE-04) niio &sta incluida No 18mpo de
aceleratiic. mas sim no tompo de oxecugio do CLP simplos.

Pros

Tarrpa e riturachos i braudricat i

- - Bl

[

b G

Y

v FE12 comese com DG

V06 i A

Tamps

- s - - -~ -

Frenagem pir gt O

Figura 615 Disgrama de sequinga lemporal da freguineia que atings & ampltude de deteecio

Mivil di lrensgem por inficio COMNivel de pré-excitadho
PG-05 — - —
0% a 100% do | 0%
Pa-06 tempo ativo de frenagem per injecéo CCHlempo alivo de pré-excitacio
0,05 a 100,03 | 0.05

100% dis P8-05 corresponde & corrento nominal do motor. Duands oete valor for suparior & B0% da corronte nominal do invorsor, sl serd

automaticamente Bmitaco a 80% da corenta nominal do mversor. Parimetro PE-06: Duragio 0o processo de frenagem de partida
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Transdutor veborial de cofrente de alto dessmpanht 6. Explicacio dataihada dos parAmeiros

Modo de aceleracia'desacelerasio

PE-OT
0.0s a 100,08 | 0,0s

Esbir parhmetno define como a frequdncia do inversar muda duranto a aceleragio ¢ desaceleragio:

0: Acaleragio/desaceleracan knear

Mo processo de aceleracio e desaceleratan, a vreque'rc;a da saida & 0 tampo de acaleratan e desaceleragdo sa0 ineares, aumentands
ou diminuindo de acordo com uma inclinagho consianie, conforme mosirado na igura abaxo:

Erpquincia de saida A

¥ : y -

- - - -

T Lrd

Figura €-16 Diagrama esquemitico de acederacio e desaceleragio linear
1-2: Aceleragio/desaceleragdo dindmica da curva 5.
Quando & lrequénea alvo muda, & frequéncia de saida aurmnenta ou dim

de acondo com B curva S para obler aceleracio e desaceleragho

suaves @ mitigagao de impacio. As mudangas do requingia duranie a acoleraciio o a desaceliracio a0 mosiradas igura abaixg,

1) Quando PE-07=1. T1 é o periodo inicial de aceleragio, T3 é o pericdo linal de aceleracio, T4 & o periodo inicial de desacaleragio, Te

& @ periodo final de desaceloragio, T2 @ T5 s#o o lempo do aceleraciio Engar,

T1 = T4 = Tampo da

eragao'desacelnacio * PE-0BY

T3 = T6 = Tempo de aceleracio'desaceloracho * PE-09%

2} quanda P§-07=2, T1 & o periede inicial de aceleragio. T3 @ o periado final de aceleragdc. T4 é o periodo inicial de desaceleragio, T6
& o periodo fingl de desaceleragio, T2 e TS5 580 o lempo de aceleracio Enear.
T1 =TE = Tempo de aceleragio'desacaleracho * PE-08%

T3 = T4 = Tempe de aceleragio/'desacaleraglo * PE-05%

Frequéneia de sa m‘

- - - - -
T T2 T3 T4 TS ]

Figura 6-17 Diagrama esguemdlico da acekeragiio o desaceloragio dindmica da curva §
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Tiansoulte weocisl g Coitenbs g A0 dés axbashn . Explcacks oelaliais dos parionnlin

Proporcio temporal do segmento inicial da curva 5
{ |

0,0% para (100.00%-Pi- J0.0%
Proporgio bemporal do segmento final da curva 8
0.0 para {100,0%-76-08) I 0%

PE-08 & PE-09 Qefivim 3 Droponio 18enporil 60 Seqrenta inical & 0o Segmenta Al da acekaad B/ SesacHeras 30 & Curva S, rapecthamente, Bl
divem satislazer PE-08 o PE-03 § 100.0%.

Freqisbnea o micin gy renggem por injecho CC

PE-11 —
0,00 Hz &té A frequénoa midma | 0,00 He
O versas inicia & Irenagen por injegls CC guande a frequdnca de openacho diminui para o valor dedinide resie pardmedte ne processo de desaceleracho
pitrd P,
. iraco g fransnam G
PEA2 Jorgs do Srecs 45 FSHasem Lot Mittas O

0,05 & 100 | ods

Quando a requéncia de operagio cal para o valer delinide em PE-11. o inversar inlememes a saida por um periedo 2. em seguida. incia a renagem por

Injecan CC. lsso evita a ocooménes de lalhas, como sohrscorrente, causadas pels irenagem por injecdo O direts em aita velocidade.

P13 Mivel de frenagem por inecio OO
0% & 100% I 5%

100% de PE-13 cormegponde & corrénle nominal do mobor. Duande edle valdr Ior supenicr 3 BIM da corménte nominal da inversor, dle sevd aulomalicamente

Ervalnco & BO di commort nominad do inversos.

por inggho OO

Frenag
iGae I o.0s

PE-14

T o

Deracko da frenagem CC em desligamento. Ouando o tempa de parada do Ineio & 0,0 5, ndo hd procosso de frenagem CC.

Tasm g uitzsca

100% I 100%

da trmrag e

PE-15

0%a

A porcentagem di lempo de rabalt da unidade de frso quando & lensSo de banamento #xosde & lersso aplicata ds unidsde de renagem de P3-08.

ando o limite 30 corrents oo LM moto? gradng

% (cosmontn nominal do mabor) I Dago

s B

Derlin & vdor 08 COMBN i 35 Freiiior GUFants & TARNRATGNIG O WRGHEAdH

Pe-21 Tempo dé débmagnetieacao (#lelvd para SWE)
Q.00 3 5005 I 0

Na meda de confrode SVE, permila que a corrende 6o mofor alenue 0 Tempo eserado

Grupo P7 - Parametros de configuracao de funcoes do painel e gerenciamento de parametros

Cgniniy ps parkemine e sxdicio
0avd | 4

PT-00

Ad BT U paine] de el dupld, S50 pardmelrg & UL paiE GRNE O PArATEINDS di axibifaD b Segunds Enha. O valon da

tra LO-00 & UO-T4

COTESpONdeE A0 P

A0 de huncho da lecls FUNG

Sele
P01 !
0as | 3

O: Tecia FUNC sesabdiads A
I8l RAo 18 ungsd

1: Mudanca do controle remoto (levminal ou comunicacio) para o controle do paingl de oporagio

PO-02 = 0, néo hé efeio apds pressionar & lecka FUNG
PO-02 = 1. & lofile dé comandt pods L allernads enlii o MMAAl & o pairel de operacso araves da tetls FUNC

PO-02 = 2_ & lonle de comande pode Ser allernada énlié o painel g8 comunicagao & o painel dé cperagho Alraves da lecls FUNC,

2: Alterniincia entro rotachio para frente & rolacio rovorsa

A diregho da refenéncia de frequdngia pode ser alleradn alravés da teda FUNC. Esta ungho & vilda Somonte quanda a fonte de comandso for o
painel de operacio.

3: Cordds pars

84

ZeenTec Eletronics Inversor de Frequéncia HS720




MANUAL TECNICO HS720

Machine Translated by Google

2.0l rial o

. Explicacao ditathada dos pardmélros

O avango do seicnan

0 pode e imglemenisds sirsves da fecls FUNG. Esta funghs & vilidy somente quanda a fonte de comanda & o painel de opersiio.

4: Corrida reversa

O avango do SSionamenlo pode S IMghementado Slraves da tecla FUNC. Esla lungho & valkis Somenlé quanda a fonke de comandd & o painel de opéraiao.

5: Cormaa reveisa

A rEvensao 0o SCOnamnlo pode bir implementada alrivis da lecla FUNC. Eda fungho & valifa somnle quando & fonbs o comandd & o painel di operacio.

| Funglio aa tecia STOPRESET |
| aat I ' |

4: Tecla STOP/RESET hahiltada somente no controle do panel operational

P7-02

1: Tacin STOP/RESET habilinds em qualquer modo OF Opevagsd

P03 Parimeiros de execucdo do display LED 1
DODO para FFFF |

Parkmolros 88 sxecucio do diplay LED 2

PT-04

0000 para FFFE | 3
Pr0s Pardreélros de parada do display LED

D000 para FFFF | 2

Op parhmetios PT-03 & PT-05 delinem o s1alus 30 operspho & paeads, Pars obler dotaihes 2obee o2 parkmatnod, CONSUNG & Jo30ICAD 06 ODErRCRo N PENG

Coal

‘.? 06 ke 36 & iBphs 44 velioatade O 3
0.001 a 65,000 | 1.000
Usado para exibir o coeficienta proporcional da velocidade da carga.
PT-07 Tempesatura do dissipater 8o calar oo KGET
30§ a 1207 |
Exilse a emperatura do dissipader de calor do KEET. somenis ilura
P08 Temperalurn ds ponte relilicatemn
30§ & 120§ |
Exilsd & Wenperatrs Alusl da ponte feSRCACong, ROMante kel
P09 Tempo de execucio acumulatvg
0h a 65535h |
Exibe o bempo de sxecugho scumulalive G0 inversor, somendes Bilura.
PR Hiimecs $8 Caas decimis para exbipho da velocidacs g caiga
10a23 | 21
Dastnas Uing

Mdmend &b GRS Jecimas para U0-14
0: Sem casa decimal

1: Uma casa decimsl

2 Duae casas decimais

3: Trés casas decmais

Mdmano o8 casas

s para UO-19/00-29
1: Uma casa decimal

2 Duas casas decimais

Grupo P8 - Parametros de Funcao Auxiliar
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Transd:

tor wetodial de comenis de alio desempenho __6&. Explicagéo detalhada dos pardmetros

Feterbneia de Inequineis de jog
0,00 Hz &t a ireguéncia misma Tempa | 2,00 Hz
PEO1 de aceleragio do Jog
0.0% a 6500.08 l 20,08
PR.O2 Tempo df idacerach 00 09
s a 6500.0s I 20,08

P800 a PE-02 Dofinem os pasimetros relacanadas & aperagia do mavimento do panto
0 tempa de aceleragio do jog indica o tempoe para acelerar de 0 Hz a P0-25.
0 tempo de desaceleragio do jog indica o iempe para desacelerar de PO-25 a 0 He.

Tempo de leragio 2
L ] [ Dapandands do madalo
Tempo de desacelsragio 2
0.00= a 650005 | Dopendenda do modola
Termpo de sceletacho 3
s 8 650008 J_ Dependenda da modela
Tempo de desaceleragiao 3
0,00 a B30008 | Dependendo do modelo
p Tempo de aceleragao 4
ik 0,002 a 650008 | 0.0z
Toempo de desaceloragio 4
PB-08
0.00s a 650005 ] 0.0s
P8-03 a P3-08 indicam o tempo de aceleragio/desaceleragio de 2 a 4.
PE-09 Salio de freguéncia 1
0,00 Hz para & frequéncia mixima Sako de [ 0.00 Hz
PE-10 froquéngia 2
10,00 Hr abé a frequéneia misama Fainca de 1 0.00 Hz
PE11 salto de frequincia
0,00 Hz até a frequéncia maxima I 0,00 He

A fungio de salio de frequéneia permite que o iversor evile o ponio de ressonancla mecénica da carpa. O inversos pode ser configurado com
duas frequéncias disiintas. conforme mestrado abaixe:

A

Frogabincia do salda (M5

Banda do samy S hoguinta : 1’. ‘L

Banda de safa S beguinca

Ficyabiieis o6 Salis 2

ok o sabko o eqabnzia

i —
-
>

Frocuabnciy o salio 1 :
[P -

b i

Temgs i}
Figura 8-18 Deagrama esquemaliod da rsquinda @ akcancs do saho
Tempa de zona morta de comutagio de avangoirovarsa
P12 . . 2 = y |
0.0s a 3000.0s | 0.0s |
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Tidrsdulos

icachs delahada dos parbmetos

Refere-se ao tempa de espera o reiengho apds a requingia de saida do imverser cair para 2o guands @ nvenor recebe o comands de opera(io reverss

14z & Iransicho da diegsa de operaglo alual para a di

580 0 OPEragin OPOSLa, CONNOITE MOSIrana na liguia Ebalxo.

Fragednia da 1eas 2| A

Tempe it

Figura &-19 Diagrama esquemitico do 16mpo do Zona morta dvela @ reversa

Selecio de EXECUCAD reversa

Dai 0

P8-13

& Desalivads
1: Habiitado

Se este parimetro for 1 & & insquénicia for Negativa, 0 diSpositive funciondsd em lrequéneia ers.

Mado 08 0xBCUCED GUARSD b Pl
Daz2 0

0 Execusar na lenite inferior de referdneia de requineia

wcith iy FOQUENCis & manar qub o li

inlgtior o feoquéncin

Pa-1d

Guanos & requénels operacionsl & menor que & irequénea Bmile inferior, a requéncia limite infenor & usads
1; Paro

Cuands a regudneia operacional bor merss que & Frequineia limile in

stior, O inversor in patar
2: Corra &m velocidade remn

Quands a reguéncia de cperacio & menor que a Trequdncia limile inferer, & fequin

de cperacho & 2ee0

33

Taxa o Gué
0,00% a 10,00% | 0,00%

P&-15

O conirale de queda permile uma peguena dievenca dé weiccdade enlre a estagho meste & a eslbgho escrava, évilando assim conflilos entns elas, O valor

somente guando motine o escrave esliverem ro medo de conirele de velacidade

padtio desio parkmeteo & 0.00 Hz. A laxa de queda procisa ser aj
Wi laa che quida adbgudsda & cblida gradualimenli Gurdnle & operacio do inversor

Parlanis, ndo defina PE-15 oom um waldr i

4 alla. Caso contria, & veloodiade constanke dminuird sigrilicaty amenle quando & carga 1o

davn doling &1% pa N0 MOEIS GUENID NG SSCTIVD.

Tana de

Tiatgan de saida 1

& 1
Figura 6-20 Diagrama esquemdtico da relagio entre velocidade de queda e lorgue de saida

Velocidage de queda = Irequingia nomingd do torque de saida  * {PE-1510

molor. Supanha que PE-15 esigja delinido coma 10%. a frequéncis nominal do mislor seja 50 Hz & o tonque de salds sea 50%. Freguéneis real de scionan

= 50 Hz = 50" 50% * [1,00/10} = 47,5 Hz
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Transdulor veloral de conente de alto d npenho 6. Explicacio detalhadn dos parimeiros
PR-16 Limite de iemgo de ativegio acumulaiva
0h a 65000h | o

Quando o 1empa de ativagio acumulada (P7-13) alinge o valor definido de P8-18, o terminal de saida do interruplor do inversar
emate um sinal valido.

PE-1T

Lirnif ¢ mukabive:

pMPo 0f execuc
Dh a 65000h th

Cuando o lempa de execugio acumulativa (P7T-05) atinge o valor defindo de P8-17. o terminal de salda do inermupior do imversor

emite snais sletivos.

Pa1g Sologhe So proteghs e icaliagds |
Dail J 1 I

0: Dosativada

1: Habilitado

Para evitar o perigo causado pela operagac do medor duranie a inciakzagio ou reinicialzagio de falha quande o usudrno ndo esta ciente da
situacdo.

Casgo 1. Se o comanda de execugio for vikdo durante a miciakzagho (por exemplo, o lerminal & hechado antes da micializagho), o inversos ndo
respande a0 comanda de execugio. O usudna deve remover o comande o eXeCUCED @ GXOCURAF O FVErSos,

SOerite Quands o coMandd &m exeouiio v vilids favafmenie.

Cago 2. S8 o comandd de execuiio for ¢felive quando & falha do imersor bod réincializada, o inversor ndo re<pondinr &0 COMAndo o execugha.
0 comando de execucio deverd sor removido primeirs para eliminar o 03iado de protecdo da oxecucio.
Vakor de delecCan de frequiéncia 1

PE-19 -

0,00 Hz até & frequéncia maxima Histerese | 50,00 Hz
Pa-20 de detecgio de froquéncia 1

0.0% a 100,0% {nivel FDT1) | 50%

PE-19 a PB-20 580 usatos para definir o valor de detec;an da frequéncia de saida & a higteress do levantamento da a¢do de salda
A historese 84 & alicaz no procesio dé desachieracho, @ & delscgho ndo fich atrasada no processd de aceleracko.

P21 Largura de defecgio da frequéncia alvo atingida

0.0% a 100.0% (Mequéncia maxima) I 0,0%

Esta fungdo define a largura de deleccao da referéneia de irequéneia. o valor é relativo & frequéncia maxima.

PB-22 Funcho de irequéncia de salio
Oai | 0

Para obier dedalhes, consulie a descricio da fungio do ibem MY 10 do terminal de enirada discreta (P4-00 a P4-08).
y de comulacio do tempo de &

cdo 1 e do tempo de aceleracdo 2

0.00 Hz para a frequéncia maxima | 0.00 Hz

Frequéncia de comulagio da tempo de desaceleragio 1 e tempo de desaceleragio 2

0,00 He atd a frequéncia mdxima

Esta fungéo seleciona o tompo do acolracio/desaceloracdo do acordo com a faixa de frequéincia de oporagio durante a operagio do
ivversor. Esta fungdo 56 fica ativa quando o mator 1 & selecionado & o tempd de aceleragio/desaceleragio ndo & comutado através do
ftorminal Y extorno.

Frequlnoa da saids 1]

Frequanna

a2

PRI

-
- ap 0

Desacaorcio s soekiragio

Swmpc b

Figura 6-21 Disgrama s3guemAtes 00 inbeiruplor 08 empo 06 SCEI0MICED © Cesacalernchs
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isdutor velolial de corrente de alto d

pEnho

6. Explicagao detalhada dos pardmetios

PE-27

Deina & prioridade mas aka para a fusgho JOG do teminal

Oatl

0: Desativado

1: Habilado

Este parimetro de fungio detenmina se a fungao JOG do terminal deve ser definda come a prioridade mais alia. Se esta fungéoe estiver habldada

& qualquer um dos pardmatros P4-00 a Pd-00 estiver definido comn 4 (jog para frente) ou 5 (jog para (48] estiver ative, 0 ifvinsar entrard

imedialaments no estado de operagio jog

Valor de detescda de frequincia 2

F8-28
0,00 He abé & Mequénga mioma Histeress de | 50.00 Ha
deteceio de frequineia 2
P2 o gz T o
0.0% & 100,0% inivel FDT2) | 5.0%
As conliguragbes de pardmelres para o valor de deteccho de frequéncsa 2 sio as mesmas de PE-10 a P8-20.
PR30 Detecgio de frequibingia 1 -
0,00 Hz ailé a frequéncla méxima Largura de I 50,00 Hz
P31 detecgho di trequéngia 1 =
0.0 a 100,07% (frequéncia maxima) I 005
PR32 Delecgin de frequéncia 2
0,00 Hz atd a frequineia méxima Largura do I
0 frequé
PR3 deteccio de frequéncia 2

0,0% & 100,00 (Irequéncia maxama)

00

Doleccho dé fivquéncia 1. quandd & requindia operational 63ver dénlro da fains dé deleegio de PE-30 Dateeghn de frequinga 1), o snal ehativa

o saida do intenapbor,

Faixa de detecgdo de frequéncia: [PE-30-P8-31 "PO-10) a [P8-30 + P8-31"P0-10).

Detecgio o fisquéncia 2. quando & frequéndia operational @atihved denlro di Laixa o8 de1ecCa0 de PB-32 (Detecgao o frequéntaa 2), o snal

efotiva sord emitido,

Faixa de deteccio de frequéncia: (PE-32-P8-33 "P0-10] a [P8-32 + PE-33"P0-10].

Pa.34 Mivel de dotoogio de coments zoro

Atraso de dateciSo I 5.0%
P35 de corrente zero de 0.0% a 300,0%

0,015 a 600,005 | 0.10s

P&.34 A faica do doteccdo de corante zoro & dafinida como 0 a PS-34 * P1.03, cuja porcentagem corrasponds & cormants nominal do motar

S& a cormente de saida do inversors for igual ou menor que o valor definido em PE-34 e a duragdo exceder o valor definido em PE-35, o teminal de
saidn digital dedinido para & fungiio 34 sord igads,

Limite g solwecofrente de salda
P36 —
0,0% a 300,0% (conente nominal da matar) | 200.0%
P37 Teorrpo do atrass de detocgda de schrocorente de saida
0,002 8 600,008 | 0,008
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Trassuinr valonal de carenie dis sk dessmaenho * L

0.0% significa que ndo hd deteccio. Quando diforonte do zero, 50 & comente do saida do inversor for igual ou manor que o valor dofinido em P3.36
& 8 OWBCED Encatsr o vakor definko em PE-37, o termingl de salda digital definicd para & fungio 36 serd athvado,

de saida

Yt
5

FBAE

Tampa i

Sobrseessing de taida
i B A

L -

Tirrpes o avass da

4 bt B sads

Figura 622 Didgrama 04quemitico do debicghd 3o tobrecargd da comonte do dakda

Mivel de detepgao de comanta 1

10,0% a 300,0% (corrente nominal do motor)

Largura da dofecgio de cormante 1
0,0% a 300,0% (comante nominal do motor)

Mival de detsecdo dis corrants 2

0,0% a 300,0% (comente nominal do motor)

Pexl Langura de detectao de comente 2
0,0% a 300,0% (comrante nominal do motor) I

0.0%

PE-3E a PE-41 delinem o nivel de deecsho de cormente 172 @ 4 largura de deleccio de conents, conlonms mosirade na Sgura abaixe:

S—
i
§ Lottt de i
——
e

-

>
e

e
Figura 623 Dagiama oo SequisnGia 88 cOmen g chagada atilrana

08 temporizachs I
Oail I 0 I
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Teansduloe v npenhe . Expilcagbo defalhada dos parkmetros
Canal di cenfiguragda de iemga de &
3: Definido pos PE-44 [Tempa ds exstughn
AN
AR i)
3: Configuragao do polencibmedno do painel {100% da entrada
analégica comesponde ao valor de P-44
m— =
amps de sxecass
0,0 min a 8500.0 min I 0,0 min

Esses parhmatros de fungao.definem a fungho de temporizagio do imversar.
PE-42 indhes 88 & lung 50 B2 temponzagho deve ser habillagds:

0: Desativado

1: Habiitads

P

43 & o canal do conbgwag Ao 05 16MPE de ERECEgAs 50 BMPY

0 Definidg per PB4 (Tompoe de evesugis)

1. A1

2 M

3: Configaragio s poiencidmete da painel (100, da eriracls analégics comesporde 5o valor do PE-44)

Nota: O imenvalo de erdrady analdgica cormesponds & PE-44. PE-43 indica o lempo de exeouho programasa, &m minutos.

Cuando PE-42-1, a termporzagho comega a parte do infcio do inversor & para aulan

camente quando afings 0 lempo de exeosclo (PE-4).

Lt wilerion da londio & eniisds Al
P35

0,00 V para P-4 | 310V

limita superior da tensdo de entrada All}

Limiie superior da lemsio de endrada Al

Fa-46

0,00 V¥ para PE-46 (limile superior da sfio de entiada All)

Se a enirada All for maicr que PE-46 ou menor gue PE-I5, o lenminal de saida digital dednido para a hungio 31 serd ativads. Esses dois parimetros do fungdio

indicam se a lessio de enirada Al1 esta dentio da faina de ajrshe.

Limite de lemporatuna do IGET

Oy a 100% I 75§

Pi-47

Este parimietro de fungio define o limite de lemperatwa do IGBT. Guande & temperaiurs do dissipador de calor atings o valor delinido em PE-4T, o tesminal de

sxdn dhgisl deSrdo pat & fengao 35 & kg,

o T @ vtk 0 sy Tl

P-4l
0az | 0

: Trabalhanda durarie a corfda
1: Teabalharnds corfimuamonis

2: Trabalhando durante 3 execagde & o venliladeor para

ndo G Versor para.

Limie de bemnpo de execugho desia vez

Pa-53
0,0 min a 6500,0 min | 0,0 min

Quamdo o irrite de lempe de execacio atinge o valor definida de PE-53, o ierminal de quantidade de comutagie do inversor

emile sinats eletivos. Este valor ¢ vilido apenas para o tempo de execucho atal @ ndo acumula o lempo de execugio anterior.

PAEL Cophicante da comeido de pobinda de sakds

> @ 200,0% | 100,0%

11+

Ouamdo & pobéncia de saida (LD-05) nio for igual 20 valer esperado, cxecule a coreg e Enear por meio desie parimein.

Grupo P9 - Parametros de Falha e Protecao

Protegho contra scbrecamga do modor |

s 0a2 | 1 |

: Desativad

A probeglo coriva sohrecanga do mator esth desablitada
1: Habiiiade

SobreCaTegals oo SIOAU0 COM B CUFVS S0 10IMPS inverso da prosesss ¢
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2jModa dedicardo

Neste moda, a sobrecarga do molor & decidida pelos pardmetres. PS-75 e P37,

Ganhg de protashs cein mbecaga d

Pa-a1 :
|

0,20 2 10,00

1,00 |

Se o nivel de comenis oo sobecargs oo Mol & 0 16Mpo de Proteran condis Sol¥ECaIpS plectsarem ser ustados, modiligus & confguragio de P3-01.

| Coaficiente dé p S0 de sobrecarga do molor |

it | s0% a100% | BO0% |

O inversor peasul 2 lungda de sobrecarga pendesis do molor, gue avis do malar eom arfececknoa por meie da luncio de sakda chglial & A

s S0

a0 A CAIBCIeriIies de 1Mpo o CaIga Mvarsd. A Camclanlics &6 mpo do E0 & Mosads aa Sgurs

ke e protesds ¢

3¢ PAEELE

a segui.

Figura B-24 Curva o 18mpo-iag inversa

Quanda a conenbe de lunconamento do molar alinge 175% da comenie nominal & o malor opera nesse nivel par 2 minutos, F11 [sobrecanga da molor) & delectado

Ciuando & correnie de luncierarmenta do moler sirge 115% da corenie nominal & o melor epera nesse nivel per B0 minulos, F11 & deteciado. Supenka quea

cormrse norniral de moter saja de 100 A,

P3-01 = 1.00: De acordo com a Figura 7-47. quando a canenie de hncioramenio da molor alinge 125 A (125% de 100 A) e o malor funciona a 125 A por 40 miruios

FI1 & dedeciads.

P30 = 1.20: Do soseds com & Figera 7-47. quando & coiments de lu WIHEES 34 iana & 126 Apos 80" 1

e stnge 125 A (125% g6 100 A) & & mal
4 minaas. F11 & detectads

Cbservacko: 0 lempo mdximo de sebrecarga & de B0 minutos e o lermpa minima & de 10 segundos.

138 150°% g3 CoFnirse RorRa rilOE.

RGN pr

requer a delecsio de F G © Mk

De acordo com a Figura 7-47, 150% (1) estd na (sics de 145% (11) & 155% (). 145% coerespondee ao tempa de protegdo contras sobrecarga die & minutos (T1) e 145%

5 8 150% 8

COMBIpOnGS 50 lemps 88 prolecho ool sobiecargs da 4 minulos [T2). Vood pode caloulyr o len r:.cg-n!n(_':c contm .‘_"].YC!;'I’J T comaapond
parti da equscie

seguinte irmula

s =446 " {150%

Em segrida. ¢aituio o garhe da prolegio conira ssbrecanga de maioe apl rala: Po01

= Temps de protecio contra scbeecarga desajads | Temps de protecho contia sabrecarga commesponderte = 2/ 5 = 004
Cheervagks: o usudeio precsa define coretamenis o valor p3-01 de acerdo com a capacidade real de sobeecaga do molor, Se esie pardmedio for muba alio, o malor

poders sor danificads piv suporagUEEmonio & & Nversor podend ndo depanr @ slirme o & profegSo  lempa,

Configuraciies de parimetos P2

O inversor possul a fengdo de sobrecarga do moior pendends que avisa sobre & sobrecanga do malor com anbeceddncia por mek da fung o de sakda digkal & Esle

eee lunsisnando em um delesminads

wire & caltuindo de peordo com 2 potcendagem de iempd guo o maior pes
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carso detaihada dos parémetros

porio de sobrecangs sem relatar falha de sobreciga

Por exemplo. i condicsn de que PS-01 = 1,00 & PS-02 = BI%. quands & comenle dé lunciorameno do molor & 145% da carrents naningl do molor & o

maler funciena neste nivel per B0% " § = 4,B minuics, alerminal Y ou o reld de latha emiie o sinal pendenie de sobrecanga 6o melor

A Bungao deé akirla dee sobiecarga do motor & uSada para Sl W Sinal de Sleda A pari do lerminl dé grandeza de cormulagio ankés da proteian conira
Lobnecanga do motor. O coslicienie dé alerta & uiado para délérminds a infensidade do Serla que déve Sir dada andes da prolegho confra Sobrecarga do
OlGE, Qusnic MaDT o V0T, Mandl & inensdads o ks AnecPado. CQuandd & cominle Gf Rida cumiialiva oo Fesor lr MEcr gud O prodkls 80 IMpo
e Sobiecargd pekn coslciants de akea de sobricanga do malor (P9

02, o lerminial deé salda do nfemupior emile um Sinal dé Sheria dé sobrecasga do molor. Cuando PE-02 = 1007, & sobrécirps do molor pendéntd & & proleghe

CONS 20baecarga 4o molod 340 ereculadns LmMuRaneEmanio,

iGanho de prolegio conbia sobredensdo

s 1

0ai100 30

Aumsear P9-0J potks meorsr o Slets OF controls 04 1enako 80 basramontn, mas & Irogudncis o6 aids oacilard, 56 6 frequéndin do aai0s oacilne miulo, o

valor pode pev reduico adequadamente,

5] Ténido e prolecho conlra Sobrélénsda
3300 VaBi0ov 720.0 W
Este pardmelng Sefing 4 1niho Of 3550 08 prodeghi Conta scboetens o e paiads,

Tritagico 380 a 480 V. 650.0 V a BOOLO V. Padrda: 720,0 V.

Menolisics 200 5 240 V: 330,0 V 5 420,0 V. Padricc 3800 V.

Deieeciio de curio-cireuilo & lerra

Pa-0T

00ail | 01
Dagans Ung
Deteciho 88 CuMd-CHCUAD &0 1671 Anled & Sabciughd
0: Deaasvaso
| 1: Habilitaco
J Lie'u:;ac 88 ouno-Chcullo 50 alerramento a0 gat
0 Desatvadd
1 Habiltado
Terabs apliafa da Lridade 6 Fenayem Temman apkadh 04 o/ Ko 08 liEnagesn
Pa-0&
&50.0 WV a BDOO WV Dopendends do madelo

Teildsice 380 a 480 V: 650.0 V a 000 V. Padria: 5800 V.
Menoldsico 200 a 240 V. 30,0V a 4200 V. Padriio: 3600 V.
Owands a lenska do barramento CO excede e55¢ valor, & rédsiéneis do Melo comeca o ledr 0 consumo dé eneéngia, larsndo com que a lensao GO cala

novETenie,

[PEE———

Fa-05

0a30

Etie parimeirs de huegio deline oo lemgos pern ica, de Lahas. So o2 lomgos de roini

dog para reiniciaizasso suboe

parimetro. o inversar manterd o status de falha

R0 Selecio da ag 8o do terminal de sakda digtal deranie a reinicaliracio automdiica
0: N agir 1: Agir [ 1
Esie parimeing de lunglio decide se o lerminal de saida digial definide pana saida de falha alua duranie a renicializecko da lalha.
POt sy da swrad skaaghe mapa i =
0,15 a 100.0s | 104

Este paramelno de lungiio déline o alrasoe da reinclalzagho automaics apds o inversar delecka uma faha

Penda de Lase de entrada’ Protegso do contalor
o0 a1l | 1

Este parimetng de fungio deisiming se deve sor exstutada a protecla conira perds de fase de enirada ou & protegio do relé de pré-carga
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Loacesulee el oo conesdie di G20 decmrnanic

Dwrans Uns

Prateqao condra perda de fase de eeitada
0 Deaativaso
1: Habdilada

PrdilaBe0 i oo Lt

C: Desativado
1: Habiliiade
peveia die fase de saida
P3-13
01
Deztnas Uns

Prolsgso conlra parda de lase de salda

(e

Ctl

12 Habilllads

Protegin contra perda de lase de salds anles da exsougio

0: Desativado

1- Habslitada

Posicao da unidade: Délesming S& & proleciao conlra perda de lase de sakda deve Sor exéculada. Sé a profechd estver desabillads mas otoimer perda de

de gaida de podincia. o irverscds nbo defecia a laha, Nesse momenio, a comenie real & malor que a coemenie exibica na pained de cperaghe.

Posicao Tens: Démora Alguns Sequndes para deleciar A penda dé [ase dé saida dundnle & opsvacao. Em aplicaghes de babos requencia ou onde ha rsod de

jpartida com peeda de 1nse, defina eaia posiclo como 1. Em apiicagtes com requisiios rigorosps de lempo de partida, delina esta posigho como O

) 11 tiga ge 1aha
an Tied s LaINA

0ass |
»" &' (mais recenie) hipo de falha

0as5 |

Pars lipes de lalbas do inversc: 1egisiiados, consulle & desorich ni tabeis oe pardmelros,
Figsudncas ia 3 (Utima) talha

Po-17

0,00 Hz a & | 0,00 Hz
P18 Correrie na 3 ((Rima) faihs

0.00 Hz a 655.35 A [ 0,004

T el na 39 [dima) ail
Po-18 £nddo 9o Barmamentd na 3° (iima) lalha 5T

00 VaB5535 Y [ 0.0V
Pa-20 Estado do ledmindl oo enlrsda na 3° {Wuma) P

0a 0959 l 0
Fa-21 hra!.:mqa emingl 9«7:.\ di’, r7;71= ima) ',“:"“,

0 a 0909 l 0

EiLhio do inverorn i 3¢ (Gltima) talha

0 & B5535 0
Pa.23 Tempo do inicalzacko apds a 3* (ultima) fatha -
(s & 655355 [ 0s
Tempo die ¢xecugdo na 3° (Gitenma) fatha
Po-24 = =
0/0% 4 655358 | 0.0s
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Teanackdns vabnelsd de comants dn alts desamaaoho B Explecacan datalhada dos paramedios
Parimetros P49-17 a P3-24 Registra infrmacdes sobre a talha mais recenta.
PO-27 Fraguéncia ng 2 falhs
0,00 Hz 4 655,35 bz | 0,00 Hz
P28 Comente na 2 falha
0.00A a 655,354 I 0.004
PO-28 Tensio do barrameno na 2° falha
0.0V a 6553.5 VX | 0.0V
Pa-30 ectads na 2 falha
0 89999 I [i]
Po-31 |_Estado do serminal do saidana 2' falba
0 a 9909 | 0
Po.az Bstado oo inversor am
& a2 @EN I ']
Po.g3 Tempo de inicializacho apds 2* fafha
05 & 855358 I (']
PO.34 Tempo de execucho na 2* lalts
0,05 2 6553.55 | 0.0s
Os parimetros P9-27 a P9-24 registram informagies sobre a fatha antencr,
Po-37 Frequéncia na 1? falha
0,00 Hz 2 65535 bz | 0,00 Hz
Fos Corrente na 1# falha
0.00A 8 655,354 | 0.00A
PO-30 Tensio do barramento na 1" talha
0.0V aB5535 Vv | 0.0V
PO-40 Estado X na 1* falha
0 n 9599 | 0
Po-41 Estado do terminal de saida na 1° ialha
0 a 9909 I 0
PO-42 estado do invorsor nn 1° falha
0 a 65535 I 0
P43 Tempo de inicializagio apés a 1* falha
03 2 655355 | 0s
Pa-44 Tempo de exocwcho na 1* fakn
(.05 a 6553.58 I 0.05
Os pardmetres PS-37 a PO-44 regisiram Informagdes sobre a prmeira falha.
PO-4T Sedeeho 30 NekD B8 DrOlGIED conrs Inifus 1
022002 | 00000

O parimetre P3-47 deSne a agho do inverses quanda ocorne uma falha de 11 a 16.

Diaz il Milhares Cantenas Cinowrar Uns

Sobrecarga do motor (F11)

0: Parads por indscia

1: Pare de azorde com o modo de
parada

2: Continue & comer

Perda de lase de enirada (F12),
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Transdutor al e corrente de alio de:

6. Explicagio deialhada dos pardmeiros

idem.

Perda de fase de salda (F13),
idem.

Falha sxterna (F15)
idem.

Falha de comunicagio (F18),
idem.

Selecho de agio de prolecéo conira falhas
0a22110 | 00000

O parimatio PO.48 defing 83 AGHEE 80 FVErLor QUANDSO OCOMBM A4 Saguintes talhat.

Po-48

Dez M Mihares Centenas Uns

Falha do codificadar (F20)

0! Parada por indicia

Fahade ebura o gravasis da EEPROM
(F21)

0 Parada por indicia

1: Pare de acordo com o modo do
parada

[

B BobIeCargs 80 i

solegio (F10)
0: Parada por indrcia

Seperaguecimania 92

alze (FA%

0 Parada por indicia

1: Pare de acordo com o mado do
parada

2: Continue & conmer

Tempo do oxocucio acumulative
atingido (F26).

0 Parada por indicia

1: Pare de acordo com a parada
moss

2: Continug & comrer

Selacho de BCAD 08 pAOIACaD CONE [a
Po-42 : P

Oaz22s I 00000

Q pariimobro P3.43 defing as apios do inversor quando ocomom as seguintes talhas,

Dez il Mihares Centertas Dusenas Uns
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Transdulor valorial de correénte de allo desempanho B. Explicacio detalhads dos pArAmalios

Falha detinida palo usuana

2 (F28), idem

soumulative

uéncia nominal do motor e
esiaure a referéncia

e requéndia se a carga se

recuperar

0: Paiads por ingicad
1: Prare deé a00ndo com o modd

de parada

corer
PG50 Selecho de acio de protecia conirg lalkhas 4
0822222 | 00000
Cendenas Ducaras [ Uns
Erro de feedback de velocidade muito grande (F42,
1: Pare de acordo com o modo de parada
2. Contnug & corme
3 welcciciada da moter (F4)
Reservado
Pa.54 Selociio do frequén pm caso do falh
Oad [ 0

A0 de problemas deve continuar, o inversar opera na frequéneia determinada por esie modo de

Cuands ocorre uma iatha e o modo de sok

conSguracdo de pa 0 B10S

0; Frequéncia do execugao atual
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Transdulor veloris . Explicacio detasds oo padmeyos

1: Redoréncia de tregudndia
2- Limite superior de frequéncia
3: Limits inferior de frequénola

4 Froquingis 08 Dackup am Cago de anormaldads

I

i DACKUD &M CAE0 B [30a

Pass Freg,

0,0% & 100.0% (100,0% correspande & PO-10}

I 100,0%

CQuanda P3S4 = 4, execute na freguincia definida por este parimotno quando ocorrer uma fakha o a operagiio continuard quando a talha

ocodarer.

[ SRIECH0 O WhCHo di DRESAgRT Do Guda g Bonhi
0az2 I [}

0: Desalivado

1: Comele de lenslo conesnte oo be

2- Deascolese pasa pasar

A NUNGAO O PEEENDOM Dor Quedn G0 potknein & mostrada na Nigurs ADRD:

PaG PR e
Y

WP Y

B
Saida Termpa it

troglbnga
A

[

ol Tempo s

Fgura § 25 Diagrama esquenicdicos do processo de passagem de gueda de endngia

énoia desshiliada

B0% a 100% | B5%

Pari a classe de tenslo de 380 V),

de passagem de queda da p

P60

W corresponds a 540 V.

Tempo de avalagio da recuperacia da lensdo do baramenta apds queda de energia

Pa-&1

@

0,04 100,08 l 05

E valids somente quanda PS-59=1

Limiar de lun o do queda do pold
PO-62
| B0%
Para a clagse de tenddo de 380 V., 100% corresponds & 540 V.
Prioteg i e canga
PGl -
0: Desaiivado 1: Ativado I 0
Miived et debeciido de perda de canga
Pa-E4 -
0,0% & 100.0% o I
DEMOD OF J81E0CE0 0 pENda O8 CNgA
Po-65 - -
60,0s I 108

Essos parfimetros de fungdo dofinsm i fung &0 do protec&o contra pandn de camga
CHiand & cofrante de dakls 00 Inversor ¢l abatoo 00 ndved 0o detectao (PE-64) por miais 1empd 0o Qe © Selinido em PS-65, © Mnverss
reduz aulomateamente & requéncia de salda para 7% da requéncia nominal. Uma vez que 4 canga & recupers durante a prolegho, o nwersor

acelers para relesénels oo frequinca.
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. Explicasfo detaiads dos pardmelros

Pa-g7 Mivel do clatos; 9 60 oucesta o voinoadsds

0,0% a 50,0% (froquéncia mixima) I 20.0%
Po.68 L e npe—

0.05: Nao detectado 0.15 a 60,0s I 1.0s

Esses parameiros de ungie dednem a delecgio de sobrevelocidade do mobor gue & eficar semenie para conirole vetonal com senses de velocidade.
Cuandao a velocidade do motor delectads excede a lrequéncia mixima & o excesss & maior que o valor de P9-6T por mais tempo gue o delinids sm
PO-6S, 0 inversor dodecta FA3 ¢ atua conforme selecionade na poscio dozenas om PO-50,

Sa P9-68 for defnio coma 0. 3 Seteotao o SoONNEAICHade OO Mosar 36rd desabiltada

PO-65 Phve] e doate oG B0 e i O& velotaiade
0.0% a 50.0% (frequéncia maxima) I 20
Tempo dé deleccho do efno 48 velocidade

Pa-T0 0.05: Nao detectado 508
0,1 a 60.0s

Cuian0o & veloddade 00 Molod deleclads & dferente da referdncia 08 Mequinsia & & diferenca & makr gue o valor de P-69 piv Mas 1empd que o
dedinida em PO-T0, & imverser detecta F42 & alua confame seleconade na posighe das undades em PO-50.

S4 P90 lor debnldo como 0, & GoIeCGE0 98 arra 00 wilod kade ber i disabifiada.

a7y riha de passagem de queds de po Kp

0a100 | 40
Po-72 Coeficiente inbegral Ki para queda de potdneis

0a 100 | 10

E vilida samante quands P9-50.1. S& o processs de quedas de paténda or propensd & sublensio, sumems Kp & KL

P3-73 Tempo do dosace! &0 da queda de pobénca
0a 300,08 | 20,08
E vilido soments quandt P9-50-2.
P74 Correnba de detecChe de [alh e lade de Laldd
12 5% a 100.0% (cormente nominal do inversar] | ki

Cuando & amplitade ds comante do saidas 8o inversor sacede 0356 valor, 4 detoopo oo fase de salda susents & oletiva.

PaTe Lirfué dé COFnente deé SObreCaiga OO Modar
20,0% & 300.0% |
"-_rs Tompo S0 SoCiho o ,’ﬂt"h:.'l!r;_'l 4o maior
0,2 a 6553,5 sogundos | 10.0s

Cuando & corrords de salds for masor que P75 (Limite do corents d¢ sobrocasa do motor) § © lempo do durngdo axceder P9-T6
(AIrASD Nd Be18Ca0 de SObvepomante Ob Sai0a). ooTeda 1aina di sobdecanga do malor,

Grupo PA - Parametros de Controle PID

PA-00 Canal ge contigwadao de iderénca PID
Oab | 0
@ Definida por PA-01 {conbguragho digal PI0|
1Al
2 A2

3 Potencidmélio de pardl
4: Redordncin de pulsc (X&)

5: Camunicagbes senas.

&: Miuhti-roferdncia

PA-00 & PA-O1 dofinem o canal do enirada dn reforéncia PID,
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Iranschidor valosial de comeaie de alio desempanio £_Explicacin datalbada dos pasdmatro

a) A referéncia PID & wmn valor rolative o varia de 0,0% a 100,0%.

b) Quanda PA-00 seleciona 6 (Multi-referéncia), PC-51 (fonte de referéncia 0) nio pode selecionar 5 (comunicagdes seriaks).

€] Quando PO-03 [selegdo do canal de referéncia de lrequiincia principal) & definide de ndo PID para PID, os parimetros de LED de operagio
o paradn sdo alierados, o a troca de parimatros pode ser foita pressionando a tecla Shift. Durante o estado de operagiio, os parimedros

exiidos no paingl sao frequéncia definida (Hz). corrente de saida (A). pressio definida (A.V). pressdo de retomo (Hz. A.V): os pardmetros

exibidos ne painel de status de parsda sio frequéncia definida (Hz), tenséo do barramenio (V), pressio deflinida (A.V), pressio de retorno
(Hz, AV). Se houwer um comands de oporacis ou o immersor esiver 6m eatado do operacio, & lur indicadora "RUN" acende & apaga

apos a parada da maguna. A luz indicadora RUN apaga quando a miquina @ parada.

| Configuragio digital PID |
| 0,0 para PA-04 I 5,00 |

PA-D1

. O feadback PID varig de 0,000 g 100,08
Canal do configurnglio de isedback PID |
[0ae | 0 |

O feedback PID & um valor relativo @ vasia de 0.0% a 100.0%.
0 Al

1: A2

2: Polenciémetro de painel
3! Al1-AI2

4: Referéncia de pulso (XB8)
5; Camunicagdes ies

Bl A + ARZ

7o Mdx. (JAI], AIZ)

8: Min. (JA11], JAL2T)

PADZ | Direciio da eporacio PID | |

0a1

0 Avangar

Cuandd o feedback FID & menos que a referdncia PID, o mversor aumenta a fequéncia de saida,
1: Reverso
\ : 2 BID 5 - :

B Referincia PID ¢ faixa de feedback I

1,002 855,35 10,00

Esle valor refere-se ao valks maximo do feedback PID. Por conveniéncia. o valos & consistente com a faixa de medigio do feedback de
pressdo;

Caszo 1. o valor maximo de leedback de pressio & 10,00 kg, Cuando o PA-D4 sstiver definido como 10,00 kg, o U0-16 @xibird 10,00 quando
a prossio da feedback fior de 10.00 kg

Caso 2: 58 PA-04=10,00, quando a pressio de feedback for de 0,00 a 10.00 V. s o sinal de feedback for 5.00 V. U0-16 exibird 5.00: Se
PA-04=16.00 & o sinal de leadback for 5,00 ¥, UO-16 serd exibido como 8,00;

Ganho proporcional Kpi

iy 0.0 5 1000.0 | 100.0
Tempo ntegral Til

L3224 0.015a 10.00s | 0.50s
Tempo dierencial Td1

PAOT 0,000s 2 10,0008 | 0.000s

PA-05 a PA-OF slo grupos de pardmetros 1 contralados pelo PID. Um valos alto iende a reduzir o ermo presenis, mas uma configurago

muito alta causara cecilacio do sistemn. Quanto menor o tempo integral, mais ripido o oo sorh previsio, Mas uma configuragiio muita
baixa causara overshoot ou oscilagao do sisiema. Quanio maior o termpo derivativo, mais rapido o sisiema responderd ao eno. Mas uma
configuragdo muito bonga causara vibragho. Duranie a depuracio. o ganho preporcional KP & ajusiada primeiro, @ o tempo integral Ti é

Bustade quando KP parmanece inalierado, Geralmente, para estabiizar um vakor @, &m seguida, ajustar oulio valor dé pardmetro relacionado.

Limite de saida PID na direclo reversa l
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Transcuior vetorial de cormenie de alto desempenho

6. Expheacao deialhada dos parimeines

I_eun

| 000 Hz atd a frequiéncia mixima (PO-10)

0,00 Hz I

Quanso o canal de configuragao de referéncia de frequéncia & puramente referéncia PID. o PA-08 Bmita & sakda na dreqo reversa. Cuando o

canal de configuragdo de referéncia de frequéneia é releréncia de frequéncia prncipal « referéncia PID, o PA-08 limila o resuliado do cdlcula na

dirpgio reversa

Lirmite de emo PID
PA-OD

0,0°% a 100,0%

00

inaherada. Definido om %, os limites positivos @ nagativos sio wilidos

Quandd & diférenca enté o PID formecido @ o leedback for ménor qué PA-DD, o PID pars dé Si Apustar @ & saida do controladar PID panmansos

Lirnite dilerencial PID
PA-10

0,00% a 100,007

0,10%

Ma reforincia PID, o difsroncial & {nciimenie carsado por oscilagdes do

wma pequena faixa. O Pa-10é usado para definir a faixa de saida diferencial do PID,

sistoma. Portanto, a fungio diferencial do PID & goralmente limitada a

Tampd de muddngs de rih dncia PID

PA-11

0,00 a 650,005 I 0,008 |
O PA-11 dafine ¢ lempa que a referincia PID leva para mudar de 0.0% a 100.0%.
Tempo de Wivo de feedback PID
PA-1Z . - -
0,00 a 60.00s 0.00s

O PA-12 filra ¢ leadback PID, & qui juda & reduzic & intedferéneia no leadback PID, mas diminu o dedempenhd de résposta do sistama.

Tempo do filtep de gaiga PID

PA-13
0,00 a 60,005

0.005

[8E00Ea do sistama.

O PA-13 filtra a frequincia de saida do PID. o que ajuda a eminar a mutagéo da frequéncia de saida do inversor. mas diminui o desempenho do

Liogo de parhdh om L1800 08 HDEMACS

PA-14

nail

PA-14 defne o modo de pa

rada guando o PID estd em execucho @ o inversor entra no es1ado de hbemagio,

Ganho proporcional Kp2

PA-15
0a 10000 | 200
PA-18 |_Temon infeqral Ti2
0,015 & 10,008 | 2.00s
T ferencial T
PAAT empo diferencial Td2

0,0008

0.0005 a 10,0005 PA-15 1

& PA-17T sho grepos de PARAMETROS 2 condralados por PID, e #m as mesmas lungbes que os pardmeinos PA-OS 2
PA-O7.

PA-18

@ Sem comuiagdo

1: Troca usando X

S0 a comulagho dos pardmeiros PID for feda atravis do termanal X (PA-18 = 1}, 08 pardmetros PID sevdo PA-DS a PA-OT quando o teminal
configurade para esia fungiio for desligado; os parimetros PID serfa PA-15 a PA-17 quando o terminal configurade para esta fungia for ligado.

2: Comutagho automatica com base no o PID

Quanda o valer abackito do desvia enlre o dade & o leedback lor MEncr qué o &ro 1 do PID para comulacie automatica (PA-19), o PID ssleciona
o grupa de pardmotros. 1. Dado que o valor absoluta do dosvic antre o PID o o foedback for maior que o ero 2 do PID para comutagio automética
(PA-20), o PID seleciona o grupa de pardmetros 2. Quando o desvio entre o dado & o feedback estiver entre o emo 1 do PID para comutagio
A0MALCE @ o efo 2 do PID para comulaghe autematica, o parimeatro PID & um valor de nterpolagio linesr de doi grupos de parimeiros PID.

3 Cormulagho AU0MmATeE Com Dase nb Iregudngia o8 ereduCho
Quando & comulagao aulemitica & selecienada de acordo com & irequéncia operacional, @ quando o inverses opera entre ( e a irequéncia

mdixima, o pardmetro PID & um valor de interpolagio linoar de dois grupos de parimatros PID.
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Iransduor waiodial de comente da allo desampes

Emo PID 1 pada comitagdd sulomatica
PA-18 I

0,0% para PA-20 jero PID 2 para comulagio sutomaiics 20.0%
Ermo PID 2 para comutagho automdlica

PA-20 -
PA-19 {evro PID | para comuiacho automabtica) para 100,09 B0L0%

Nestes dois pardimetros, o valor 1009 coresponde a0 valor mixdmo de desvio dado com o feedback, que & valido quando PA-18=2,

Wl inleial oo Pl

PA-21
0,0% & 100,0% I 0.0%
Tomgo ativo do valor inicial go PID

PA-22 ™
0.00 a 650.00s .|- 0.00s

Quando o inversor inicia. a fungdo PID 56 sa torna ativa apés a saida PID ser fixada no valor inicial do PID (PA-21) pelo termpe definido em
PA-22.

Progredade mtegral PID

Dezenas: go deve RArar & 0Peraga0 in & quando a sakda PID atinge o limite

PA-25 0: Continuar operago infegral

1: Paie & OPEracao inie 00

Ung: Separacho infegral
0 Desativada

1: Habilitado

Unis:

Quando a operagao inlegral @ invalida. a operagan integral @ invalida. independentemente de o tesminal de entrada multifuncional ser valido
ol ndo. Quando & saparaglo inegral 8sta &m viged, o cakculo inegral do PID para quando & inlégracao do 1erminal de anlrads multfencnonal
6 suspensa (fungia 22). Nesse caso, o PID é wildo apenas para proporgia e diferenciagio

Deameas

Cuands & saida da PID BUNDE O vAIDT MAXMS 0U MANEMS, VOCE DOBE ODLAT POT iIMBITOMPET & IMBQracao. 58 a opcas “Parar Inbagral” for
selocionadn. a indegral do PID interromperd o cilculo, Esta funcio ajuda a reduzir o owgrshood do PID.

Mivel dé detacsad de panda g8 lseaback PID

PA-26 1

0,09 a 100,0% 0.0%
Mata: 0 signdica neahuma deteccho: 100.0% corresponds & thixh commplets de saida,
5 Tamgo 02 Gelectan 08 peida de leedback PID |
0.08 8 20,08 | 0.05 |
Chianda o deedback PID & ménor qué o valor defnido em PA-26 para o lempo definido em PA-27, o inversor delecta F31.
PA28 Selecso da operacdo FID na parada
0: Desativado 1: Alivado | 0
Ezte pardmetio de funcio determina sa a operagao PID deve continuar quando o inversor parar. Em aplicagtes gerais. o PID deve interromper
a operacio no estado de desligamento.
PA-20 Frequéncia de hioernacio
e - 0,00 Hz alé a lrequéncia maxima (P0-10) I 0.00 Hz
Pressio de hibeanscsn
PA-30 i
Pi-32 5 100.0% {prossdo do aiusto) I ol
Tempo de atraso de hibemagao
PA-31
0.0 & 6500,04 ] 30.0s
PA-32 Pressio de despnrt
| 80.0%
Tempode aiiacs de o eaiar
PA-33 *
0.0 a 6500.0s I 308

PA-29 a PA-33 definem os parimetros relacionados & hibemacdo o ativagiio sob a funcio PID.

Quando a frequéncia de saida do inversor for menor que a frequéncia de hibernagao (PA-29), & pressio de feedoack for maior ou igual &
pressho de hibernagho (FA-30) e a duragho da condigho de execugio exceder o tempa de alraso de kbernacio (PA-31), o inversor enira no
estado do hibennagdo o "SLEEP" & mudbido no paingl de oporagdo.
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i8] g corranle d Allo deter 6. Explicatio delaihada dos paddmelros

Em condiptes e fabnca. & frequinein de hbomardo PA-26 = 0,00 Hz, o inversor ndo entrard no exlade de hibemagho, o uswhno preces defing o
valor apropriado de PA-29 de acondo com as condigies reals de rabaino, geralments o valor deve ser maior que 30.00 Hz

Cuando o imrsor astiver no 0stado 00 hbemacho MSLEEP” & sxibido no pained do operagho), 52 4 prossio do foedback for menor que & pressio de
desperiar (PA-32) e a duragio da condigho de irabalho exceder o tempo de alraso de despertar (FA-33), o irversor funcionara aulomaticamenie.

Ohservagio: Quands o inversor esiiver em esiado de hibemacho, pressiane a tecla "STOP® no painel de cperagio e o inversor saird do estado de
hibérmagho & &nliard nd e4ad0 dé parada nomal. S& o comando de padiparsds 4o 1eminal ou 4o conlroké dé CoMUnICACAn revogar & COmando de

arecucio, o invivsor lambdm saird do estade do hibornagho o onfrard no esiade do parada.

PA-34 Fraquénga dé debeccin o eLCasser 08 Adua
0.00H: ~ Fraquéneia maxima (PO-10) | 48.00 Hz
FPressas de do 40 Of PECASSET O dQua
PA-35
0,00 pars PA-04 | 0,00
rvm};d.- deh c B
P36
0 a 650008 J
PA-3T Hera _' einiciar & eseasser de dgus
0 a 63000s | —
PA-SE Harkries de reinisis da e
0 & 9999 | 5

PA-34 a PA-38 definem pardmetros relacionados. coma fatha por fakta de agua e reinicializagde em estado de falta de dgua sob a fungdo PID

Cuand & equencia de Saidh 1or MEns: qué & FequEnca ds BELSCCAS O AN 08 Agus (PA-34), & Préssaa 88 rEI0MG 16r MeNor que A pedass de
delecpho do falta de dgua (PA-36) ¢ a duragio do estado exceder o fempo de debecgio do falta do dgun (PA-38]. o inverser entra no estade do
proiegio conira talia de agua. Nesse momenio, o inversor para (o moda de parsda é definido pelo PA-14) & "HHO™ ¢ exibido no paine! de operagao.
AECANCE QUE ¢ SI4MEMA SEIA &M alado de 1418 6 AguA. APOE PFELLIONAY & 1ecla “S10p" no painel di OPEFECE0 Gu IEVORAT O COMARS dé Operacs, o

Invevsor gaird do estade de falta do dgua @ entrardk no esiado de parada normal,
PA-37 g&ling o inbandak e Iempo Para o iNverson réeniciar ém condiphes de S4CasLa de Agua.

QO PA-3E defing & niméro mdxmno de reinicisizaghes em cato de escasses do kgun. Quanda o nimeng dir minicisizagtes exceds o valor do PA-38, o

FIVEIEOF NSO relnicia

Grupo Pb - Parametros da Fungcao Wobble, Comprimento Fixo e Contagem

Moda de configuracio Webbie

Fo-00
LER | D

0 Relativo & fneguéniia central
1: Rslative 4 frequénes masima
Ampituge g teilagac |

Po-01
0,0% a 100,0% | 0.0% ]
A amphtude de osclacas @ 4 podreniagem refaliva & requénca de refendneia dedinids por Ph-00.
i Ep— |
0,0% a 50,0% | 0.0% ]

Mo processo o irequéncia de cacilagso, a ampliude de decling rapide apos. a requéneia abingir o limile supenar da irequéncia de oscilacdo tambem
S0 rofene & amplitude dé aumoento rpido apds a frequiincia atingir o Emile infévior da trequinga de ogcilagio. ESe valor ¢ & porcénlagem redativa &
amplibade de oscilagso (Po-01). Se Pb-01 for definido coma 0.0%. n&o haverd fraquéncia de safio

Po0a Ciclo de oscilagho
0,0s a 3000,0s | 10,04
O piriimetro défing o lempo dé um Skt complelo do processo db subsda @ descida da cacilagho .
Pood Tampo de subida da onda tiangular
0.0% a 100,0% | 50,0%
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0 parimetro define o tempo de execugio Pb-03 « Pb-04 segundos no estagio ascendente da frequéncia do péndule @ P03 « {1-Pb-04)
segundos no esidgic descendente. Consulte a deseniglio na tigura abaixe.

L

o ve cands

Figuia 6-26 Disgrama da lungio dé odlacho

Po-05

Om a 65535m l 1000m

O irversor deste modelo possui a fungdo de controle de comprimento fixo, @ o pulso de comgrimento 50 pode ser coletado pelo terminal
¥6. E nacessano delinir a selecdo de lungéo do terminal X6 para a lungdo 27 (Enirada de conlagem de eomprimenio). Este pardmeire de
funcio soleciona o valor base di amplitude de oscilacio, em modros.

Comprmento real |

0m a 65535m |

Om |

rmento real { ;= Nomaro de pulses amostrados poe X 7 PR-0T (Mimere de pulsos Do melea),
Misnerd dé pulsos por medn

0.1265535 |
Dhtinr valav o c-_r‘:'..nm

12 65535 |

100,0

1000

o desgnado

1265535 | 1000

1188

A contagem procisa sor colotada através do terminal X (o terminal X6 dowe sor usado em alla frequéncia do pulso) & a fungio do termingl
X & definida como 25 (entrada do contador). Observagio: Pb-09 (valor de conagem dasignado) deve ser menor ou igual a Pb-08 (valor

de contagem delinido).

Na Bgura abaixo, & contagem procisa 50 colotada através da terminal X, & a fungao da terminal X deve sor definida coma 25 (entrada do
contador). Se o valor do medidor ating# o valor definido {Pb-08). o terminal de grandeza de comutagio multduncional emite o sinal LIGADO
"valor de conlagem definide atingido™; gquando a contagem atinge o valor de contagem designado {Pb-08), o terminal de grandeza de
comulacho mullifuncional emile o sinal LIGADO "valor de conlagem designade aingida™,

Supando PH-08 =12 e Pb-09 «7. a sequéncia ¢ mosirada na figura abaixa:

104




MANUAL TECNICO HS720

Machine Translated by Google

B Explicacio detathada dos parimsinos

P57

Comprmems mingss ra sakds

Figura 6-27 Diagrama da fungda de conagem
a)Para alts irequéncia de pulso, use ¢ lerminal XE

bjVeack nda pode akecs & fus “Dredinir vaker de o

germ alingide” e a fungdo “Valor de contagem desgnada atin

e lerminal dé saila digtal

€] @ ceniador confinea condando ne esiado de operacio’parada do inversar. Ele inferrompe a contagem alé que o valor de contagem definida seja alingido,
AP0 valor da conlagem é relenivg no sesigaments.

&) Ui sistema de parada subdmalica pode fér implementado coneclando o Sinal dé valdr dé conlagemn de sakds alngido do dgital

ferminal de saida para o berminal de enfrada de parnda

Grupo PC - Parametros de Multi-Referéncia e Funcao PLC Simples

éncis 0

PC-00aPC-15
100,0% a 100.0% 0.0%

A rultiredenéneia & um valor relalive & uma porceriagem de PO-10 (fregquéneia mdcma). Se a configueacio lor posiliva ou negativa, Sso delerminard &

disegan de opesacio oo iwensor. Se loe nsgativa, Indicas que o Immsnsor opera na dirsgo reversa & o driver pulsirk pars oulro segmento.

O lenpos de aceleracls ¢ decacenragio padrde cio PO-17 & PO-18. respecivamenta,

Moda de execucha PLC simpies

FC-16
0a2 | 0

0k Parar apis sxecular um ciclo

O ivensor pars apds execular um cclo & nido incla s receber um nave comanda RIL.
1: Manter a8 valones finals apds executar um cicly

O ERrasr MAandém & Iequincia ¢ & Grecho Baait 0o cRoraco apoE SeCULE W Gk
2 Flepla apds execula wn cicds

O weraor inlois sulnmaticaments Gulro cclo BpGS BXECULAT UM CICID & NRS Dars aé recsber um comando 08 parads.

Selecio retentiva de PLC simples
PC-17
00all | 00
Dezens Uns
Rstentivg na parsda

0 Mo redentivo na parada

1: REtentivg na parada

o Na desalivario
MG et

B

1: Profac o retentiva

105

ZeenTec Eletronics Inversor de Frequéncia H 05




ZeenTec

MANUAL TECNICO HS720

Machine Translated by Google

Tranadulor vatodial de cofenté de alo desempind B. Exphcacho detalhads dos paramaNos

PC-1B Tempo de execugio da referéncia PLC simples O

0.0s(h) a 6553,5s(h) | 0,0s(h)
PC-19 - - l £
0

Os pardmelres PC-18 & FC-19 definem o lempa de execugho da referéncia 0 do PLC @ os valores de configueacio do tempo de scelerachn &
AL AGAD
De 0 a 3 no PC-19 cormespondem aos tempos de aceleracio @ desaceleragdo de 1 a 4. respectvamente,
As confguraghes para PC-20 a PC-49 séo as mesmas para PC-18 e PC-19.

PC-50 Uridads de termps de sxscushs simpikes de PLC

Dai | 0
etlih
3 ] Fonte de referéncia 0 |
[0a6 | ] |
i Defirido por PC-00 (Refaréncia )
1: AN
&z
3 GONtQUIRCA0 0D poten s ) el
4: Rofordncia de pulsa
5 PID
&: Definido pela frequéncia predefinida (P0-08). modificade usando o terminal UPDOWN
- a "

Grupo Pd - Parametros de Comunicacao

Pd-00

02 00 [ 5005
Milhases Conenas Duswmas Uns

MODBUS
0 300 bps
1: 600 bps
1200 bps.
3: 2400 bps.
4800 bps
: 9600 bps
19200 bps
38400 bps
57800 bps
115200 bps

B

=

i

@

Rosorvass

Reservado

Reservado

Este pardmatio & wsado para defini 4 taxa de transmissio de dados entee o compuladar hos! @ o inversor. Quanto maior 2 1axa de
transmissdo, masor a welocidade de comunicacso.
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i Explcacio detalnada dos parioetg

[ransd.)

Chservacis: vech dove dofirir a mesma laxza do ransmissdo ro meste © fo esorave. Case conbiins. a comunicasio fal
Simbolo de lommalo dé dados Modbu
Pg-0t
0a3 | 3
0 Som vericacss (BN
1: Verificagho de paridade par (8, E, 1
2: Verihzagie de parsiade impar (8,0, 1)
3 Sem virilicas
Csenve que o lammato de dados da computador host deve sar o mesma do inversor. Caso conlrdria. a comenicagdo fathar:
B : Enderaco local
Po02 ~
1a247 1

Cuando o enderego local € definido coma 0 (ou seja. endereco de breadcast). os inversores sd pedemn receber e executar comandos de
Droadeast do computatior host, mas nio responderdo ac computador host. Este parimetro é usado para definir o endere¢o do inversor. Este

enderegn & GNica (excetd & endeneqd e broadcast), que ¢ a bate para a comunicagdo ponba & ponla @nlre o compulador host & © INvensod.

Atraso de rosposta 4o Mochus
|

QaZlms

Esie pacametro defing & nlorvala entre a cenchisia de recebirmonta de dades do imersar 0 0 onvie dos dads da irverser para & comgutadsr hast
Se o atraso de resposta for mener que o lempa de processamento. do sislema, o lempa de processamento e sislema prevalecerd

S& 5 SHASO 06 [ESpoILs kol MDY qus 5 1eMpa J6 PIucesIaments 45 3iilems, & 3

S GBS da8os 55 compuUtanst hod

MEENNS BpSS. O BYRI0 6 FEIpOSLE

l Tempo imite de comunicagao da porta serial I
[ Dasnos 0.0 |

Quando esie parhmet & dedinido como 0.0 5, o ssterma ndo detecla o termpa limie de comunicaghe. Geraimentes. este parkmetio & dedinido como 0.0 s. Em aplicapbes

Pd-04

©am comunicagio continua, vool pade

0 Eho R

eiD PaIa mOSilore O ¢

put A3 COMuUMEagis.
CQuando o inversar rdo recebe 0 sinal de comunicagio denio o lemgo definida nesie pardmedra, sle defecta a comunicacio
falha de tewpo Emite (F1E)

Selepho do protscols Modbus & guasdre de dadss PROFBUS-OP |
] [ |

Oat

0 Prsioedio Modbus nds padiic

A ber um comands, 3 Fdquina escrava retoma um byle 3 mais que o peoiocols Modbus padrio.

1: Py i Moedrs par 80
Po-08

Resolugio atudl ida pela corunicacio

oat ] 0

Este parameiro & usade para defnr a unidade de corenie de salda lida pela comunicagia.
0: 0,01 A fealce guands § 55 KW
101A

Grupo PP - Parametros de senha do usuario

| Sennado uudno |
| 0 o 65535 I o |

PP-O0

PP-00 & o pardmeno de conligumeho o5 seaha do waLine: quandp s3bs valor ns lor 2620, 0 USUAN0 CEVE INSET & sanha corElamants Dara eniiar no parmetro de

fengdis & o0 modo de aberacis de panimetoo g upadeio, paia canceli 2 senba o0 upekso, defing PP-00 como 1em.
Inicialzagao de parametros
PPO1 =
0a 501 | 0

0: Nerhuma speracao
01 Reslaurar parimeiros de tibvica. excelo pardmeiros do malor

hpds PP-O1 ser definids coma 1, 8 m

s parhmetros de fungho sho resinurades nos parimeinos de iitvica, mas o3 paimeteos do moter, inlormagdes de

Fogitrn do [Ahat, Wepd 9o auacucho aturmulative (P7-09), lompe do incisliracieo acumulatvo (PT-11), oaesgia

corsuma (PT-14) e temperalura do desipador de calor da 1G0T {P7-07) ndo sha reslaurades.

02: Limpar regisiros

Lisgpar rogistios do Ishas, eps db euscuchs aturmulilive (PT-09), lermpe do iscializacis acumulstvn (P7-13) & consernt S0 onorEa sou
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Lransdulor welocipl 8 Corecle g Al didss K3

03: Restaurar pardmeiros de Mbrica. incluinds pardmeiros do mebor

Apos PP-01 ser delinido comno 3. 05 parsmelnos do modor P1-01 a P1-10 580 resiaurados para 08 paramenos 0o molor 4o modeks de poléncia original
0 paramétio Pl do loop dé conrente LATDem & réSlauradd para o valod phdido & PO-22 & rédlawado pada 2,

0d: Fazor backep dos pardmeinos sluais do veudns

Faga bAckUD 008 PArAMENios dends pald USUSno BILAI Para Mestaurs? &3 CONNJUIACHEE OTigines,

501 Restaursr paramelios dé backup do uiuand

Aestawe oo pardmetres de bachup dofirindo PP-01=4,

Propriedads dé exibagdo dé paramelio

00 a1

11

Geupa U
0: Nho auibida

1: Exitacio

Grupa d

0 Mao exibida

1 Exibida

Selecio de exibigio de parimeiros individualizados ]
00ail | 00 |

Derens Uns
Selecio de exbicho de parkmabros defindos pels usudo
D Mao éxibida

1: Exibega

Sebegho oo exibicho de pardmetros modilic ados pele wiulie
O Mbo exibida
12 Exibédas

Selocio do modidicaciio de pardmatio

Oatl | 00

PP04

0: Desativado
1: Habiads

Grupo d0 - Parametros de Controle e Limite de Torque

Selecda de cortrole de velocdsdeforgue
i Oal | 0

O Moy oa Cortoks oo valod 0430 10gue § Sefnido per 90-00

it de weincidade
1: Conirple de iosque

O invedEor possul uas lun(des dé enlrada dotil élacionadis a0 controle dé tongue. & lun¢io 29 "Controks 08 lrque proibide”™ & & lun¢as 48 "Conlioke

g volockdade Controle do tonque™. AS duas lunghes devem sor utldzadas em congunio com o parkmatre d0-00 para implomentar & comutig ko entie o
controle o8 veldidade & 0 contrale Je 1ofgue.

Cuandd & fungho 46 @214 habdlada, o Modo de contiols & detenminadd pala conliguia¢ao 90-00. Quands & lungaa 48 i desabiltada, o Modo g
conirale & réverlido pasa a configuragio d-00.

Cuiando & A &M CONNole dir veockiads

A0 20 #5153 nabALEES, O FRETRN BRMDE
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Transdutor vedonal de comene de aio desempanho 6. Explicatio detalhada dos pardmsires
Fonte de referéncia de tonque no conirole de torque
2 Ua7 | 0
0: Dedinigs por 80-03
1: AN
2 AL2

2: Contiguragha da potencidmetrs do parel
4; Referéncia de pulso
5: Rederéncia de comunicaCao
B: Min. (Al1_ ALZ}
7: Mix, (Al1, A2}
A escala completa de 1-T coresponde a d0-03.
A releréncia de 1oegue & um valor relstvo. 100,0% comesponibs i 100Gus NOMINAl 80 Mvarsod.
Configuracio digital de torque no controle de torque
200,0% a 200,0% | 150,0%

d-03

Mo mods de controde de 1odque. guandd 90-01 = 0, 90-03 & & magnitude 9o valor definkgo o8 1oagque.
Froguéncia mixima de avango no contrale do torqua

do-05 . "
0,00 Hz até a frequéncia maxima Frequéncia I 50,00 Hz
MAXIMA revedis &m loique
controke 0,00 Hz até & frequincia maxima I 20,00 Hz

Mo mode do controle de lorque, @ tlempa de aceleragdo o desaceloragiio do limite do frequéncia superior & definido por PS-07 (Tempo do aceleragio
4) @ PB-08 (Tempo de desaceleracio 4).
Mo mods de controbe de 106gue, Guandd o LOfGUE B8 CANgA 10F MERSF qué o 10rUe 08 Saida 8o MO, B velotdads do MAlor CONtNUAE A AUMERIAr.

Para evilar acidontes de velecidade no sislema mecinico, dove-se limilar a velocidade méxima do maler no contole de torque (d0-05 / d0-06)

Para ahedar dnamcaments a Iequéncia Maxima de contnolé de [eique Conlinuamants, & Mequiéncia hmild Supanon pode Ser connolada.

Tempo de aceleracdo no contole de iongue
do-07 —
0,005 a 650,005 | 0,00s
TE‘"‘D’.’J de desacedaragin no controle de lorque
do-08 —
0,005 a 650.00 | 0.00s

Mo modo de controle de torgue, a dilerenca entre o torque sletromagnética do mator @ o lofque de canga determing & 13xa de variagao da
volocidade do mator. Portanto, a velocidade do motor pode mudar rapidamants, resultando om ruido excessiva ou estrosse mecinico @ outros.
problemas. Ao dafinir o tempo de aceleracio @ desacelaragao do controle de forque, & velocidade do motor pode mudar suavemente. O tempo
de aceleracio e desacelaragio do 1DTqUe COMBSPONGEe &0 18MPo &M que O torque aumenta de 0 a 00-03.

Ho controle de forque com partida de longue pequens. ndo ¢ recomendado defini o tempo de aceloracio @ desacelenacdo do temque: quando for
necessifia uma resposia rapida de lonque, defina o lempo de aceleragio & desacelsragdo do controle da torque para 0,00s.

Grupo d2 - Parimetros do Motor 2

A definico o a funplio dos parfimetros do sogundo motor encontram-sa no primoirs modor. Para simplificar, a relagio correspondentn ontre 0%
pardmetros do segundo motor @ o6 pardmeatros 4o primeio motor esta istada abaixo, O usudnios podem consular a descricio dos pardmetros
eorrespondentes do primeiro motor. d2-00 & d2-37: Os ndmeres, definigbes @ lungtes

dos parmatros P1-00 4 P1-37 8o o0& mosmos dos pardmetros PI-00 a P1-37. Para mais detsthes, consulte a doscrigho dos parmetros do grupo

P1

d2-38 a 02-66: A relagao comespondente enire esses parAmenos @ 08 primeiros pardmetros do mobor é mosirada na tabela a seguir:

Cornospondante a
Pardmatros do Molor 2 Padrio ]

Par&metros do Molor | Draeciipla de kgl
d2-38 P2-00 30 Ganha proparcional do loop de velotidade 1
d2-38 P20 0,504 Tomps integral do loap o8 velscdate |
d2-a0 P02 5.00 Hz Frogubneia de comutagio 1
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Transduine yeiscal de corpriade alindesampacho. G ExplCACao detainada g0 DRCAMAINS
d2-41 P2-03 20 Gashis praparcsessl do e de veocdade I
d2-42 P2-04 1.00s Tompy integral 8 kg 06 volcdass 2
d2-43 P2-05 10,00 Hz | Frequénela de comutagdo 2
d2-44 P2-08 100 Garhp de comperearko de deskzem el do controls velgrip
d2-45 P2-07 0,015 | Constaste do fitro dé lonyus SVC
d2-47 P2-09 Q Fonls g limne 36 1ges na eanliols 86 vokseidds
d2-48 P2-10 150,0% |_Cosfiguracio digkal da limite de tergua ne contrle do velcsidade
e — 4 Fonti de Imile de torgue no controle de
| welocidade regenerativo)
d2-50 Pa12 150,0% J‘\..\Hﬂﬂ ﬂ.g“ﬂ! do limie de :qum no controle do velocidade
(rEgeneTElne)
d2-51 P2-13 2000 Ganho propodconal de Bjuste de excilagio
d2-52 P14 1300 Ganho inlégeal di Ajuste di eatitscio
d2-53 P2-15 2000 Ganha proposcional di ajsto de lomgus
d2-54 P2-16 1300 ‘ Ganho integead do alusle de logue
_a265 P17 ; a _|_Seiecio ge separacho ntegral do op de velockiade |
d2-59 Pa-21 100% Coaficeants e toogu mamy oy fes 0 eninsquatmenln 35 camps
d2-60 P22 a | Selechn da limite dé poténeis regonertva
_d2-61 P2-23 a | Lemitg do potdrcia regonerntiva
d2-62 PO-01 2 Modo de controke do molor 2
42-63: 0 & 3 cormesponds & aceleracao = Tempa de aceleracholdesaceleragho do motor 2
@ tempo de desacaleragic 1a 4 selogio
Madolo
d2-64 P3-m Aumpnio do 10 do mater 2
doegendanie
d2-65 P3-11 40 Ganho do supressdo do oacilacho do motor 2

Grupo d5 - Parametros de Otimizagao de Controle

Lirnite supierior de brequinels de comutacds DPWM
@500 5,00 Hz abé & frequéncia méxima I 8,00 Hz
Aumantar gste parkmairg alé a i i mdima roduzicd o ruido audhvel ¥
Padrao de madulagio PWM
dE-01 e T T ——
Qal I &

& Modulngdo assincrons
1 Modulacss sincrona
Quando a frequéncia da poradora for menor que 10 vezes a ireguéncia de operagio. o modo PAWM modulago assincrono causard oscdagio

de correnie ou harmbnicos alos. Messe caso, vocd pode definir a modulaclo sincrona para suprimir a osclacdo de comente @ o2 harmbnicos.

Selecho do modd dé cOmpensaiio dé Iona mona

d5-02
Oatl | 1
Solocionn o desoja compensar a influbncia do fator de zona mosta do dispositive de onargia.
{ Desatlivads
1: Habilitade

| Profunddace PWM aleattdia |

| 0a10 | 0 |

d5-03

0 PWM aleaténio invilido
1 a 1 PWM aleatéde
Se o raida do modes for alte, vood pode axsslar o valor da configuracao (aumentar 1 & cada vegl,

Provencdo ripida de sobrecormente |

o504 0a I o I

Selecione se deseja habditar a fungio de imitagso de corente por onda.

110




ZeenTec MANUAL TECNICO HS720

Machine Translated by Google

Transdutor valossl de comenie de.alio decamonnho E._Explicacin datalhada fdos pardmadons

0: Desativado
1: Habilzado

E sugerida que a prevengio ripida de sobrecorente sefa desamiiiada (05-04 = 0) em aplicacdes de elevacdo, coma guindastes.

Tensio sabre coeficiente de modulagho
o506 100a 110 | 105

Esie pardmetiro indica a capacidade de aumenio da lensdo maxima do inversor,

Aumentar 85-05 auments a ondulagie da comenie do molor & o aquecimento da mator. Dimnuir esse valer redurith & ondulagdo da corente &
o aquecimenta do mator, Esteja ciente de que S50 reduzind a capacidade maxima de carga na drea de enfraquecimenio do campo do mator,
O ajuste deste pardmetro normalmente ndo & necessira.

Limite de sublensio

e 3300 Va 4200 V | 3500V

Tritisico 380 a 480 V; 330.0 V a 420,0 V. Padrao; 3500 V.
Menalasico 200 a 240 V: 160,0 V & 330.0 V. Padria: 2000 V.
Quando a tensio do barramento for menor que o valor definido em d5-08, sord relatada uma falha do sublensdo.
| Limite do sobrolensho |
e | 6s00vaszov | 8100V |
Trifisico 380 a 480 V: 650.0 V a 8200 V. Padrdo: 8100 V.
Monolasico 200 a 240 V: 200,0 V & 420.0 V. Padria: 4000 V.

Quando a tonsio do barramento for menar gue © valor definida em d5-08, a falha de sobretensdo serd relatada

Grupo d6 - Parametros de configuracdo da curva Al

Cufvl 0o 1A 48 4 n. o8 ealrads
ok 10,00V para d6-02 | 000V
Porcentagem comespondente da curva Al 4 min. enfrada
di-01
-100.0% & +100.0% | 0.0%
5-02 Curvadl il L anirad
600 a d6-04 | 300V
Porcentagem comespondente da curva Al 4 inflexio 1 antrada
-100,0% & + 100,0% | 30,0%
Curva Al 4 inflaxdo 2 entrada
i 9602 a d6-06 | 8.00V
Porcontagem comespoendonte da curva Al 4 inflexio 2 entrada
-100.0% 2 + 1007 | 60.0%
Curéa A 4 gatrads il
04 pars +10,00W | 10,00 ¥
& db curva Al 4 mds. eAlihih
I 100,0%
Cuinva die 1A, 38 5 min, dé erdiady
10,00V para d6-10 I -10.00V
Porcentagem correspondente da curva de LA 5 min, entrada
d&-09
100.0% a +100,0% | -100,0%
il Curva Al 5 inflexdio 1 entrada
4608 a d6-12 | 3,00¢
a&-11 Poreentagem correspondane da curva Al S inflexio 1 enirada
100.0% a +100 | 30,0%
Curva Al 5 inflexdo 2 entrada
d6-12
d6-10 2 d5-14 | 300V
Porcentagem correspondente da curva Al 5 inflexdo 2 entrada
dé-13
100.0% a + 100.0% | 30,0%
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Transcans vedonal de coacacts ga alio des D B E ao delanada dos. mia s

Curva Al 5 entrada max

db-14
96-12 & +10,00V |
Porcerlagem corréspondents dh curva Al 5 max. entrada
dB-15
e 2« 100,00 I 100,0%

As curnvas Al 4 @ 5 580 enbiadas 88 4 ponbos coM ponlos Milme, Minima & 2 pontos inlermedidngs. O pardmetios 96-00 4 98-07 530 parkmelios

relacionades da cunva Al 4. e 08 pardmetnos ¢5-08 ad6-15 sdo parkmetros relacionades da curva Al S, Para as curvas, consulle Curva Al 4 @ Curva

AlS

Ponto de salte da configuracio comespandente a entrada Al

db-24
-100.0% & 10 | 0.0%
Ampltude de sallo da enirada Al correspondents & conbguracas

d6-25
0,0% a 100.0% l 5%
Ponso do salto da configurncds comespondantn 4 ontrada A2

o265 i o
-100.0% & 100,00 0.0%
Arnpituds e 3alo da enlrada A2 cormespondenle & conlguracio

dB-27 A e
0,0% 8 100.0%

4628 Ponao de saho di entada do potenciimetro oo painl. confguacio cormaspondents
0 & 100,0°% da 0.0%
ampitude de salio da entrada do polencidmetro do pansl, configuracks cormespondents

0.

al

Os parimetros d6-24 o 0629 so 0 ponto de salto @ & ampltude de salto insondos pelas grandezas analdgicas Al & ALZ o pelo potencdmatro do

paingl,

Grupo d9 - Parametros de Otimizagao de Controle

| Modo de operagdo da bomba de agua fotovoltaica |
d0-00 [onz | 0 |

0 Habditade

O wiahor o rederdncia o frequingia pindpal & defindo pela seisglo do canal de configuracdo de nderdncia de tnequéndia principal (0-03),
1: Modo de conbrode MPPT 1

O valor o referéncia 08 frequéndis pincpal é caluladd & pare do modo MPPT
2 Modo do controks MPPT 2

O vialor de referdncia de freguidneia princpal é caleulado pelo modo MPPT, @ a frequincia pode ser ajusiada pela selecio do canal de configuragio
g refecdnois ge freguinga ointipal (PO-0G) Com Dase nesse yvalor

MPPT alta tenséio opevacional
do-01 -

902 para MPPT de I Doperdents do modelo
4000 Laixa lensdd operacional ¢e 1000.0 ¥

0.0V para dg9-01

I Dependedits o0 Modein

Mo modo de controle MPPT 1/2, s & tensio do barramanto (LI0-02) for maior que o valor definido para & alia 1enséo operacional do MPPT (d9-01), o
sistema operasi na frequéngia maxima (PO-10). Se for menor que o valos definide para a alta tenséo operacional do MPPT (d8-01}. o sistema operard
na frequéneia de lensio do barramento | alta tensao operacional do MPPT) * frequéneia masima. Se a tensio do barramenio atingir a baba tensde
aperational do MPPT (39-02), o Sistéms opérard na irequéneis minimsa dé operstin da bomba o Ggua bolovollsecs (03-08).

Salerao oo lUnghn db fenicalras 50 par sulensbs
o 0al | 0
0 Desativago
1: Habiliiads

Cuands & selscin do comands de operacho & leita no pained de operagho (PO-02-0), quando 89-03-1, scome uma aiha de sublensio no estade de
opéragia do diSpositive. Apds & 18ns80 Sor reslawrada para o eslado sem sublensho, o dispositivo Sorh reiniciado, Ouandd d9-03-0, ocorre uma lalha
e pubtensdo no estado de operagio do depositvo, Apbs & lensio ser resiawrada pars o eslado sem subbensso. o equipament) perManece no
estado de sublenso, @ & falha de sublensdo precisa ser reinicialeada manualmente.
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Transdulor veiodal de conante de andesampanha._E Fxplcacio daialhads dos parimebos

Teroo de alraso de remicalitacho por sutee

804 : | 10,08

0,0s a 380.0%

Quando a selacdo do comando de operagao estver no pained de operagde (P0-02 = 0), quands d9-04 = 0,0 5. o dispositive iniciara a operagho
nutomaticamonte imediataments apds a restauragiio do estado de subtonsdo para o esindo sem sublensdio, Quando d9-04 nfia for 0.0 £, ocorms
wma talha de sublensio no eslado de operagdio do dsposiivo. Nesie mamento. o tempa de retasdo de reinicializagio per sublensdo serd reduzida.
iniciara a temporizacdo. Deniro desse tempo de alraso. & tensio retomard ao estado sem sublensfo. e o dispositivo cancelara o relaidne de

falha de subtonsso, iniciando a operasio automaticamente apas o Mirming do tempo de alries a8 aulmiciaizacso por sublensso,

Fungio de reinicisl 2aghn Selecions aps ligar

e 0al | 0
0 Desativado

1: Habilitada

Quando & selecho do comando do execucho ostver no paingl de operacio (PO-02-0), quando d3-05 = 1, o dispositiva inicard @ funcionark
automaticaments sempre que for igado. Quando 49-05 = 0, o dispositive nio inkclard e funcionard aulomaticamente a0 ser kigade.

Freguéngia mirima de opevagso da bomba de dgua folovoiacs

d3-06 I

0,00 He 3 P0-12 0,00 Hz

A cornenile de deteciiio de escaster de Sgua da bomba de Sgua Sobavols

d8-07 BOM CARgA

ca corresponte & propom;do da corrente

0% de | 150,0%
bernga de delecsio de asser e Agua da bomiba de Sgua fotovoinsics

d8-08

0,05 (sem dateccao); 0,15 a 250,05

0,08

No modo de contrebe MPPT 1/2, e 0 Mverser opedar atima da frequéneia operacional minima da bomba de dgua iotevoltaica (d9-06) e a corente
@0 saida for ménor qué a corrente $om carga do malor [P1-10) * a comente do delecpio de escasses de Agua da bomba de agun lolovoltaica
cormespande & proposgao da corrente sem carga (d9-07), apds o tempa de detecgio de escassez de Agua da bomba de agua fciovoltaica (d8-08).

O MWEIEOT 1elala faing de falla 88 Agus.

glle'l!m:-é o8 reQuladio de 1ensan 00 DaTemMento 4a bomba de Agua fobovolaics |
d9-08

0,0 V (sem ajuste): 0.1 V a 20.0 V I 15V I

Mo maodo de controbe MPPT 172, quanda d9-09 = 0.0 W, a frequéncia de operagho & atualizada calculando o valor em tempo real da tensfo do
barraments (U0-02) com precisho de duns casas decimais. Quando @9-9 lof maior que 0,0 V, 22 a dilerenga da vanagho em tempo real da
tensdio do barramento (LAD-02) for maior que a dferenga da regulngiio do tensdio do barramenio da bomba d'igua fotovoltaica, o valor da
frequéncia de operagio serd calculado em tempo real. Se o vakor da vasiago em tempo real da tensio do barramento (L0-02) for manor que o
valer da diferenca de ajuste de tensio do barramenio da bomba d'dgua lelovoltaica, o valor da frequéncia de operagio calculade serd atualizado

na proxima viez que for maior que esse valor

dC Group - AIAO Correction Parameters
Tensao medida AlT 1

a0t 10,00V 3 10.000V Al | 2000
_tenedo oxitidy 1
go 10.00V a 10,000V I 2020
Tensao medida Al 2
L 10,00V & 10,000V Al | 8000
tensso exibids 2
B -10.00¥ 5 10,000V AI2 | 8000
IENES0 madkds 1
g 10,00V & 10,000V AI2 | 2000

pensgo exibudy 1
10,00V & 10,000V

Alfiensho medical

9c-08 10,00V 3 10.000V | 8000
AlZ exibiu fensao 2

do-07 10,00 & 10,000V | 8050
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Transdutor waiosial de comenta de alio decamoanha. —E_Fuplicacin datalhada dos parimatos
Em aplicacdes de campo com altos requisiios de entrada analdgica, a corregio pode sor foita da seguintn forma:
1) Reglairar vakenes dis [B5aAca, modlics’ Manudlmente ou reslaurss 48 conliguragbes di MBRca:

2) Ajuste 3 1ensao de antrada do Al para 20% da escala completa, registre a lensio medida (medida com um multimedno) @ exiba a ensao 1

[vador oxibido na inversor); 3} Ajuste a tonsdo de ontrada do

All para 80% da escala complela, regisire a tensdo medida (medida com um mukimetro) e exiba a tensao 2 (valor exibide no inversor); 4)
Insira os valores registrades em dC-00 a dC-03: 5) Apds a
calibragiho, verifique 2 a lensio de entrada real

cormesponde ao valor exibido no inversor. A calbragio para o ALZ @ os potenciimetros de teclado é a mesma,

Polencidmetro de painal medido tansdo 1
-15.00 a 15.00

Tenséo exivida no peienciémeairo do painel 1
dC-0% I -

16,00V a 15.000W

Tensdo modida polo patenciématro do paingl 2

dC-10 .
-15,00% a 15.000V I 5000
O polencidmetro do painal exibiu tensao 2
=11
oG 15,00 a 15.0007 | 5000
doa Tensao alve AO1 1
-1,
20,00V a 20,000V I 2000
tensdo medida AD1 1
dc-13 - =
-20,00% a 20.000V | 3306
dG-14 Tondho akd ADT 2
£ 20,00V a 20,000V l 8000

S A tensdo medida 2
7 20,00V a 20,000V | 5

Para aplicaghes com ANOE réquisilos d& Saida ANalégica. 1580 PO Ser cOMgita da Seguints fonma:

1} Restavro o5 valores. de fibrica, modifique manualmente ou restaure as

configuragies de fabvica: 2 Ajuste a tensdo de saida de A1 para 20°% na escala total @ registre a tensdo medida |medida pelo multimetro)
a tensdo sk esperada 1. 3) Auste &

iensdo do saida do AD1 para B0% na escala total @ registre a tensdio medida (medida pelo mullimatra) @ a tensdo alvo esperada 2; 4) Insira

a5 valores registrados em dC-12 a

dG-15;

5} Apds a calibracho. veorifique so a tensio do saida real da AD1 & consisiente com o valor real esperado.

Obvservacio: Antes de modificar dC-12 para dC-15, regisire os quabro parimetros e modifique-os em conjumo. Se vocé modificar os dados de
dC-12 & dC-13 (ou dC-14 & dC-15) pameans @, em seguida, madificar os dados de dC-14 & dC-15 (ou dC-12 @ dC-13) com base na tensso alvo

@ na tensie medida pelo multimetro, a tensdo de saida sord inconsistente com o valor real

Grupo U0 - Parametros de Monitoramento

O grepo LD & L parimedo o8 MOnoFnMents somenls Ioiurs, Pars mass detalhes, consulte o Capitio 6,
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roblérnas

Trarddulor velorial de il o8 Ald dedsmpeniho

7. Solucao de problemas

7.1 Informacoes sobre falhas e solucio de problemas
Dualquer andmmabdsde qué oormsr durdnié & operacio. o dives Bloguedid & Saldh PAWM imedidlamres
10, O M2iads oxibINE coEgo e 50 ndizando & taha &

& enltrard rd status dé prolecao.

8 |l indcadors ALM S00ndadi

Siga a método desciin na Tabela 6-1 para venficar a causa da fala & iomar as medidas cablveis. Se o problema persistir. entre &m contatn COREED

g

Tabeta 7-1 Diagnistica de lahas & $olucao g probilemas

Fana
Mesmd da falha Podivel Couia Salughio

mostras

Limig

allE d8 ANSTAMEnTD Gu Curlt-tnouils Verifgue 58 000ME CL

WO-CINCLADD: FHO MOS0, N
cabo do mator ou No contatoe,

exisie no ciecuito de sakds.

O mods de controle 6 SYG ou FVG, mas Defina os pardmetros do moior de aceedo com a
placa de identificacdo do motnr @ execute o mobor

& ajusie avtomdtico do moedar nla ¢ noalizada, iomistion

O tempa de aceleragho & muilo cuto. Aumaonte o ompo de aceleraghio

D5 pardm: aksacio par
sobrocamerie asd wtarmenta A configuracdo do P3-18 (nivel de kmite de comenta) é
muils grande. Ajusle gntre 120 150

Sobescoarants

duranie m %
& BCATaA0 A configuragdo de P3-20 (ganho de limite de correnie) &

muito pequeno. Ajuste entre 20 @ 40

Aumenio de torgue personalizado ou

curva V'F nilo 580 aprogriades. M0 O Tongue personalizacs ou WF

O mador girabdoo & Habiltar a captura de um mesor giraldrio

incindo TLNEsanar ou JAF PAMAA NG MOIOF AR0S &b Parar.
Vaualize o2 '('I]l",'l'_‘.. histdeicos de falhas. Se o valor

- . Tl estver longe 0o nivel de sobrecorrenta, enconine

L1 e pote a fonte de | cla S8 néo houver

imetterdneia exisma inestorincia oxterna, a unidade

POk #5100

au dep

Uma falha de aterramento ou curle-circullo Varifiquo se ocone cure-cincuito no moder, na

@xiste ng cire cabo do maor ou no con

o di gakda,

Sobepcomants O modo da controle & SWC ou FVC, mas

da molor de accrdo com 3
SRCUlE O Motar

& Bl ORjuBlE 30 MAIOT N0 & exetulsid.

BOmENcD

O tompo do desaceleragiio & muilo curto

wgd

0 lempo dé desacelerag
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gurngdo do P3-1B (nivel de limile de cormente) &

st grande. Ajsles anre 120% @ 1503

wria) b

agko o P32 no oo Emite de

il peduend. Ausis entie 20 @ 40,

A unidade de frenagem & o resisior de Irenagem

Mgt @130 Milaladas.

IFEtale & wnidade o [rénAQem & o feEtor e Irénagen.

O invediod Sofve

ingefen A Edlemna

o valor atual

2t 0% egielros hisioricos de lalhs:

ostiver distanie do nivel de sobrecortente. locakze a fonle

e iriledeninia. S8 nda houver iNeMedntia edema, &
Ireeraot

5 mammadior Dacke ewtar Com deleta.

Sobrecorenie em

Velotaate CONSTANDE

Uma G

enbo ou curko:

dEho NG Cecuo di aaida

Verifique s ooorre curln-circullo no molar, no cabs

OO Mo 00 NG ConLaloe

O modo d& contrale & SWC ou FYC, mas

& BloULTe 90 MO Al & susdiiladd.

Dl

03 parmetnas ds motor d

derificacho do molor ¢ execuie o melor

ajuste automidscn

i peor

retamenie.

skaliads (P31

A conliguracia da P3-18 (nivel de limile de cormen

rande. Auste enire 120% o 150%

A configurngdo da P3-20 (ganha o Bmite de comanta) &

Mt pEqUend. Ajushs entie 20 e 40

S & COfrenle G Galda entider & Coire

MO OU & COFTONGD NomIinal oo anioa 9o i

a operagan e

substiiuir um nversor de dasse ds poldne

Wigualize o higidrioo de fahas. Se 0 valor &

80 de enirada eila muile SRa

B MOE M)

@ maloe dur

SOOHTECA.

1 SOTEA SRS GU INSLakS L e

Os pardmetios de prevengan de parsda por
MEH0 S4150 GEln 008 Moo TELaianls:

Cerntifiqué-s& dé qué a tungad dé Emibe de Iensio aslsa
habildada (P3-23 = 1)

A conliguracdo de P3-22 (imite de lensh) & rmuiio

QrEnGa, ARRN-E 00N 7

A configuracio de P3-24 iganho de frequéncia

para hfmiti de

entre 30 & 50

hO) & Muitd pequind. Ajusle-o

ZeenTec Eletronics
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de alto dessmpenha
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A uniciage dp renagem @ & fn
0 inslakac

InElaie & Uni0acts 58 FENEQEm & & feEior o8
IPEB T

L bempo 08 aCeRraas &

mils eurto

Ao,

o lempo de

Corlifigue-se de que a fungdc de kmile de tenséo

esteja habilitada (P3-23 = 1

2 [(Emitne de tensdo) & muito

LB

A configuracho oo P3

Qrande. Apisle-a gnre 700V e 77

A configuragda de P3-24
para bmite de tensdo) ¢ muilo pecuena. Ajus

ho die

ening 30 @ 50

Uima forgs @aterna ACKNA O MOtor durants

-FOE- Cancele a fMGa exlema ou insake um resisios
de fronngom.
desacelaragan, g
a »cls
O tempa o desaceleragio é 5 b Aeaschipiasio
mufic eurie
A umidage de frenagem e a frenagem
FESISIES NAD A0 Instae & unidads B8 MENAQEM & O TELEI0F B8
irenagem.
nstniso.
Cerlifigue-se de gue a funcio de bmile de tensao
abilitada (P3-23 = 1
mile g te
O prardme 184 oritre TOOW & T7
sobrotenslio estdo definido
A configuraciio e P3-24 [ganho de frequéncia
peara imice de fenséa) eath muito bakxa. Ajusi
emre 30 & 50
-FO7-

A configuragao de P3-26 ( Limiar de aumenio
de frequéncia durante o bmile de bensdo] tambdm ¢

pequens. Apaste entre S Hz & 20 Hz

Uma forga ACONA O MOl durante &

acederagio

Cancele

de frenagom.

-F0B8- Falha da enargia
o8 pré-carga

lutud @i bama 8o

Ausie a vollagem para & faixa exigida pela espeelescin.

-F0%- Sybtensdo

Um podes

fadha .

Aw

nbrsda do irversor

& vollagem nio estd dontro do

ntanalo permitido.

Habiiar o passeio de queda de energia

fungio

AJusio & volbagem pa

AnGimal

Procure suporie idonico

A ponte retificadcra, ped-canga

resisior, placa do acionamanio ouU controls

aca 530 anNonmals.

Procure suporie idenico.

ZeenTec Eletronics
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[28

sobapcanga

sl G O FORDT SEbS Aravado

Reduza & carga ou verifigue as condigtes
MECanCas & J0 molor

-F11- Sobeacarga do mator

N e IOIEGHS o8 SODREaIGE 86

molon] el délnida nconmetaments

Dafing PS-01 (Ganhs o peoteiio di soliecaga do

molod) Canetamants

Mis de [ase de entrada

Qoome perdh 08 tase 0 entrada.

Elimine lalhas em circuitos externos.

A placa de AcONAMEnD, a placa
O PrOfECA0 COMPA raios, A placa 08
conirole princpal ou a ponte
retificadora estae ancrmais,

Frocure suporhe lic

age de saida

panda

O mator ostd com defeito.

Viesrifiguie & Sorifaue-Se i qué o Molor el

S8 Cacuo abeaito.

O cabo Que CONSEEE O IMvSrsor
e o mobor @sta anormal.

Elimine falhas externas.

AL SARIAS [FEASICAS OO nvedsor T
disbalanosadas quands o

am

Verifique 22 o snrolamenio 1rifdsics do motar estd
norrmal.

A placa de acionamento ou IGBT &

ancemsl

Procurs Supors I

sy do 1087

A tomperatura ambionte também

Abaixe a temparatura ambiente,

li abstruida

L & vatiag

18 danifoesdo.

Subiiizh o verlitadod e

O termistor do IGBT estd danificado. Substilua

]

O IGET 214 danifcado

Substiva o IGBT.

a exiomna

Lhin i
@ eiiminal X

e [atha @xlémo & indérido usando

Elimine falhas exiernas e condime

qué a condigho mechnics pamite

reiniciar (PB-18) o redelinir a operagio.

O conlrolador do host @st

estade anormal

Verfique o cabo do controlador host.

A comu

Can

© cabo esth anonmal

erifigue o8 cabos de comunicacio.

3 o comunicagio

ArAMEIos dé oo

NCacan em grups

elios 08 comumcagio no grupo Pd

corretamenie.

Larioros, roslaure as configuracdes padréo

F17- Falha do contstor

SNlo & & fonte de alimentacio <50)

e BoiONAT
al

SubSWUA & pRaca de uindade ou & placa de lonte de
alimemagao.

O contalor esta anormal.

Substitua o conlator

A protecho conira raios

Substitua a placa de protecic contra raios,

ZeenTec Eletronics
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Tiacaculns ialiria o0 Coopanln de 5 sewinpenlio — T Sl o pratess

Substibua o slemento oo cormsoor
Faha de

detsceio de cormonta

Subsibua & placa da unedude,

Ausie 03 parimeiros do moior comelamente de acoedo

com & placa da Kentlicagho,

Verifique se o Inversor & o malor

Falha de eslho coneciados comelaments.

Buloajuste do molod
Verifique s& P1-27 {pulsas do codficadar por

O codiicador e5t8 antmal revoluca) ests configursde cormstaments. ¥
a5 linhas Je Sinal 00 Codiheadcr
esiho conecindod comelamenty & CoMm Seguranga.

O codicadir Ndd COMmesponds.

elind o tpd de codiicador comelanants.

A Naga0 00 codifcadon ¢ Vierifgue & almentacdo do canio PG o

oneTe: mquineia de lase:
F20- Falpa do codihcados b Ay

O codtcaddor e3ld Gaicado Subitbua o codficadar

D cantho PG & anorma
D eatho PG & anarmal o cando PG

Fatha de leita o O chip EEPROM ogtd danificado.

-F21- Substilua & placa de Conrole peindipal.

pravag EPROM

ko s & [+ st et oen cLrte-circuile

pay. [ meCecNo & Subetilu o cabo ou & molar

tera ligande: aic 0io

Tempo de

ikl O bempo de oxocugho acu o

F26. eACLgA ; L & Fégeirt por MiGakzacad de
TR walos delinida. DAIAMELD

BloANGAI0

Denitids pela nal de 1alha 1 detifda pelo usubnd & Ndendd
F27- ira arminal mullifuncional
27 ki alraves do lerminal muliifuncional X Exeuty & operagho do ron
Difivicky pabo uss, O ginal da falhg 2 dedinda pelo BND & Eands
F23 atravids 80 fermenal multifuncional X,
= falha 2 ! iy Exgulit & DPEragan de rein
Tempa e alvacio
£25 AL o
alcancado
Veriique s& o carga desconectada ou certilique-se de
A courénbe Gf OPEraco A0 invensor &
v que P64 (Nivel de delecglic de perda de canga) @
g die canga menor que PE-E4 (nivel de delecgdo de perda de
PB-E5 (Tempo dé delaciao o8 parda di Canga) e
ohngt) Safingon COM base nat condiphes reals
O leedback PID & menor guo o PA:2E (nivel de g n
Vieritigue o sinal de leedbeck PID ou detna o PA-26
o el ok P
A o g | datecche g0 lendEack YD rived g deteccho do porda de lesdback PID)

perds) (S

il

A caga & m 0 POSRIE OU OCCTO FO0r
fravago no mofor

Risdurs & cangs ou verlique as condgbes

MECRMCAS & 0 MO0,
Fai

0T & DOGu

poler

ud par um inwersor de cl
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Lracaoutos valonal o Coreiln Oa sB0 dRsasOinns — L ket 0 LEOCAELAS

ando um

A comesia

ca motar & roaks
mile § EXeCUES0 4O Ivorsor

Falha de
Fi1 COMURACHD OO Motor

temninal dur Execule a comulagio do molor apés a parada

durankd i exec

Defina os parémetres do codificador cosretaments

O ajuste da molocicleta ni =
Ozt meteddatanta s Exdcute o Buloajuate do malor.

reakzada

P63 (M

54 duloceio de e de
960 (Mivel do detec; i do oiro Sy veloeidads) &
velocidads) & PA-70 (Tempo de deteecin de np PRER (Nival do detecdo do aiTo Go vocidadt)

Tempo de delecGao de amo dé velotidide) cometaments

de velecidade) o

e configamdos mcorrels

Qs parfmetros oo codcador s30

o

aticlade i Al

e ¢

slecidn di Bobrvilociaade) &

PO-E7 [nivel de ostecssa de sobrevelosidads

eteccio di sobrevilecdacs)

30 vl

P3-68 (i B8 il |

50 real

es ailigurados incometam

A miquing oscrava osld com defero, Vorifiquoe

- e Rosolva a falha de acordo com o
e e N PG codigo de falha da miquing escrava,

O mesmo que o -FO2 -

55

0O mesmo quo o -Fi4

Faha de tala e

Aju
MPPT 12 apua fobowoltaica (df-0

Irequitncia minima de operacio da bomba do

Faith do hgus

A tTgar

Abaixe a temperatura ambeante,

rificaria
Procure

uparts tenico

Estado som fabhas, operagiio automdstica
guando o PID

esiado de hibesr

DRI quando o valor de leedback de pressin
Hiingacea hab it diminui ou a pressio definada aumonta,
== FE— i o '{I;F?;;aﬂ E’I‘W"D'ﬂf;';: e ua-;a E’O : ;3"022333’9(9 1
HHO Alarme de falta de sgus quando o PID aulomatcamants quandd o IoMmeamento di agua &
a fungiio ostd habdtada restaurado. O usuano pode definir pardmetros para
mascarar este alarmea.
oo Cuando o temin de ertrada, que & Quands o terminal lor invakds, esia exibegio desaparecar

delireda come
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Transousor vetorial ge coments de Bitp Gesempanig Apdndice: A, Prolocolo de Comunicatao Mogious

Apéndice:
A. Protocolo de Comunicagcao Modbus

B.1 Protocolo de Comunicacdo Modbus

O inversar formece interface de comunicagio RS485 e suporia protocolo de comunicagio Modbus-RTU para que o usudno possa implementar
controle carirakrado. como configuragio de comandos de execucio @ codges de fungio, slém de leiura de siatus de execugio & informagbes
do falha do inversor, usando um PC ou CLP

Este protocolo defing o conteddo @ o formata das mensagens ransmitidas durante & comunicagiio seral, inclindo o formato da poling (ou
tranemizsdn) do mesire & o método de codificagdo do mestre (codgo de fungdo para & agdo, dados de ransmissdo e verifcagio de ermos). O
SSCrAV0 USA & MesSma eslrutura ém redposta. incluinda confirmacio da aglo, mlomo de dados @ venficacho de emos. Se ocorer um oo quando
0 ESCTAV0 recebal UMa Mensa]am. ou 68 O 8sCiave Nao conseguir concluir & a¢ao solicilada peld mastre, 0 8scravo retomard uma mensagem
de falha como respasts S0 mesire,

A.1.1 Estrutura do barramento

Cinversor esth coneclado a uma rede do contrele PC/CLP "mestie Gnico @ maltiplos escravos” com banamento RS485, A topologia RS485 &
um sisiema mesire reco @ mdfiples escravos. O sistema consisie em um mesire e vinos escraves. Ma rede, cada dispositive de comunicagio
possui wm andersgo de escravo exclusive. Um disposithve & o mestne [pods sorum PC, um CLP ou uma |HM) & inicia a comunicagdo para
realzar operagdes de leitura ou gravagio de parémetros nos escravos. O outros dispositivos (escraves) fomecem dados para respondsr &
CONEULas 0U OPOraghes 4o Mestie, Ad MESMO 1BMPo, O MEstnd ou O Goravd ransmilem dados & o oulio ApENas iecebe dados.

O imenialo de enderegos dos eLCrAV0S & a1 a 247, sendo 0 o enderego o8 broadcas!. O endersgo 08 UM SSCTEVD B8vE S8 UMIOD NA reds,

O mado de transmissio sorial assincrone o half-duplox & utiizade. Durante & comunicagdo serial assincrona, os dados sio enviades quadno a
quatro na fonma de mensagem. No protocole Modbus-RTU. um intervalo de tempo de pelo menos 3.5 byles marea o fim da mensagem antesior.
Uma nova monsagom comoega a 561 enviada apds esso intervalo.

O modo de trangmizsda de comunicagdo RS465 é o uso do modo de ransmissao senal assincrona & hall-duples.

Dwrante a comunicagiio serial assincrona, os dados sdo enviados quadre a quadeo na forma de mensagens. Mo protocolo Modbus-RTLU, um

intervalo de fempo de pelo menos 3.5 bytes marca o fim da mensagem anterior. Uma nova mensagem comesa a ser enviada apds esse intervalo

Mo ervande 1 ] Mesie ermviando 2 Feaperiace i

O protocolo de comuneCacho UEEdS peld inversor & o probocolo di comumcacho escravo Modbus-RTU, que permile que & irversor lomega dados
para responder  “consulta’comando” do mestre o execute & acho de ac0rdo com & “consufta’comando” do me st

O mestre pede ser um PC. um dispositive industrial ou um CLP, O meste pode 5@ comunicar com um Unico @scravo ou enviar mansagens. de
LrANEMHEsE0 PArA 10008 08 e3cravos. Quando o MESITe 6 COMUMCE COM LM GfRecO E5CIAVD, BEIE PrEcisa relomar UMa MEensagem (resposta) &
[=-1y1d

comando do mestre, Para uma mensagem de transmissio emdada palo mestre, o5 escravos nio precisam retornar Uma resposta.

A1.2 Formato de Dados

A unedads SUpGILa APEnas leslura @ $5CAila dé pArAMEetos do bpo palavra. O comands de edura & 003 & o comando de escna & Ju06. Nao

suparta |
O tarmaio dos dados de comunicacio do proiscolo Modbus-RTU do mversor é o seguinte:

@ @ escrita do bylos ou bits,
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Tiandulor w100l e correnls de

HEE 2ibytes

- : >
Chibcis 0 balura almere se [ I
o D ST | - I
i i | ]

AL T R | S i Byt : byme :
s 38 ' . ' ' | =t et

T Ler .

Tspast oe [ - comande . | |
CasTI andarigs ziog 2 H=L Ledd | |

Em DaOria. & compuladior Mos! pode e virios pard

e CONSeculed (N pooE chegar & 12). Mad o WMimo pacimeln lido fbo déve pulsr para o prddmo
rupa de parkmeios. Caso contrinio, coormerd um efo na resposia.

2mytes ]
L
e e
GRE
® | " I
L | |
2 byles :
L
I
ancarage | o= |
Hel L-H | |

S S EGTAVD CRISCIAT UMt S0 dé Quadng dé COMUMIGEEE0 ou uma Falha 08 lelura/sdola for Chusada por oulids MOIvOs, Ui QuAde 0 B0 Serd relormads
i BGUIND 10T

s H Zbylss H
L
1
Tipa 0 & I
i e
2 bymas H 2hyws ‘
- L
|
Teo de ermo Ly [
L-# |

O fornald do quadnd & descrnlo na labala a Seguir.

Cabecaino co quadm

aior que o lempo ooodd G ransmissao de 3.5 byles
|COMEGAS)

Endensgo dé comunitalio: 1 & 247

AL 0: Enderego de ransmisssa

Coige g comands

03:Ler parimeiros do escrava 06 Excrever pardmedros do escave
(CMD)
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Transdy ol ghe conrents de & smpenho Apéndes A Profecoly di Cormunic
Enderego do cédiga E @ onderogo 40 pardmalrd fbemne o9 inveiior. snpietid om formdlo haxadecingl O parkmelicd nduwarm pa
g6 lurgic (H) lunciomes & nds funcionais |siatus de execughs & comando de exscutia ). Durams 8 ransmissio, bytes de adem infarior
Erderoga do codiga soguern o bybes de crdam suporics
e lurgdo (L)
Nomars oo E g nirmeen de cddigos de fungio lidos per esle quadro, Se for 1, indica gue um cédigo de fungka fol kdo. Duranie &
eddiges do furgdo (H) nemissdo. byles baixss seguem bytes alios.
Nomene de M peotocolo alual, apenas um cddigo de funglo & ido uma vez, &
eddiges do furgdo (L) el campe nda astd disponial,
Diados (H) SHo 08 dados de reEE0Ets U 0f dados  serem gravados. Dur. a lransriseha, byles de ordern irferior cegues os byles
Data L) e cedem superior
CRC CHIK bytes aiios. E o vallr de dotecsio (vaior de weritcagho CRC1E). Duramo
CGRC CHE byted: baing END Irangmissda, byles de ordem inferior Seguem o5 byles de ordem Supsrior,
E um jempey e ransisado e 3.4 i

Vericagas CRC

Mo meds Modbus-ATL, uma mersagem inchi un campo de verlicagie de sros baseada em CRC. O campo CAC ver

a o confiside de loda a mensagem. O

campe CAC tem dois byles & conl

ur

lor bindda de 16 bits. O campa CAC & caleulada pelo deposiive ransmiszar e, om seguida, ad

nade & mensagem.

O dispositive receptor recalouia o valor CRC spos receber & mensagem & comparn o valor calouads com o walor CAC no campa CRC recebida.

O CRC & primeien armarenada em 0FFFF. Em seguida. um paocedimeriio ¢ imvocado pa processas o byle sucessio de B Bils na mensagem & o valor no

regisirasior, Aporas 02 oilo bits do cada eatachore siic wead m a0 CRC

=m0 CRC, O bt do inicie, ¢ Bil de parada o o bil de paridads sha v apl

Durarte 5 gorsgin da CAC, cads carnstoie db ol Bt o418 em OU sxchugive [NORA) com o cortoddo So registrades. E

soguis, o resultsdo & deslocsds na
diregdo do bt menas sigrificativo (LSD). com um zero preenchido na pesicha do bt mais significativo (MSE). O LSE ¢ extraida & examinado. Se o LS8 for 1. 0
registrader enscuts XOR com um valor predefinida. Se.0 LS8 for 0, nenbum X0R & exscutsdo. Exse processo & repetido 5lé que oo deslocamentos lorham sido
ridalifades. Apdd o Wm0 (Silave) desiicamants, o groaimo byle de ofo bl esld am XOR com o valor 3tudl do regeirader, & o processs te repale par Mas &ilo

deslocameniics, conlormne desoiio acma. O valor final do regisiradar, apds fedos o byles da mensagem ferem sido aplecades, & o valor CAC

O CRE & adionads i messages 3 o

@0 bylo 36 0fdeen FORT, E0guUdio RO Byle de orderm supericr, A lungio CRC

B.2 O endereco do parametro identifica regras e exemplos de leitura/gravacao
A.2.1 Dados de parametros

Parameiros de lellura & escrita

O nimers 80 GRUPD 86 PATAMS0E & O NdMerD 80 rOIUD 252 LES30E COMS SNAoNeGes B PArAmalios DaIn repIetents! IegFns!
Byles de ordem sepedor: PO a PP [grupos F). 0 a o (grupss ). T0 a TF jgrapa U

:00 a FF

Byles de ondom indel

P anpmpla. Bard hed & park®etnd P3-12, o esderegs de comunicacio de P3-12 & aaprosid coma 0xF 300

Otervacio: Grupa PF: 550 pardmeolbies do frica. O parimoines nds podom sor lidos ou aberades.
Gaupo U: Esses parimetros 54 podem ser lidos.

Alguns parimetras nka podemn ser modificados enguanta o inversor estiver em operacio. Oulros pardmelros ndo podem ser modiicados independentemente do

sisfus do ivaraer. Aléen disso, preste slonche & fais de condigunghe, & undade o & dostricie dos parfimeines 2 modifcddos

Gz da pardmeton Endesego visitado Enderegs de parimetie na RAM
PO para PE D000 a OuFEFF w300 & OxOEFF

20 para 8C CwADOD 3 wACFF Cx4000 3 Qud CFF

wo CaT0C0 a (xTOFF

Observaghe: O ammazesamenic lrequen

@ EEPROM reduz sus vida U, Portanta, no meds de comunicacho, os usulics podem alierar os valores de

determinadas parimetros na FAM em vz de armazenar as configuragies
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Teoptominilis vl on 20 s sa b s aneto Famesaaar o Feubanei dy Lus Ll

Para of parimeliod &0 giepd P, 0f Ulidiios 80 préciiam alerai o F o onder Bupadior g cdSpd di fundda,

Para o5 pardmetios do gropo-d. o5 usudrios s4 precisam siterar & ordem supsricr A do enciereqo oo oddigo de lungio para 4.

Pee nxomgio. se o chdiga de fungla P3-12 rda for anrazenade ra EEPRDM. 6 enderoso pork sxpresss come 0300 1o o chdige do hunche 0-05 nia for
armazenada na EEPAOM. o endemgo serd exprasso como 4005,

Edle ondoreco ivEiea que oo 36 podo gravar ra AAM, maz nbe pote lor, E u &t e Iod ra FAM

Ao i

A.2.2 Parimelros de parada/execuciio

Para. Para.
Deserico Duestrigda
Endersgo Endévego
Y, dioy 5 " A
1000H Valor do conliguragho de comunicacio 1010H Rsterexia PID
[Decinall - 10000 o 10000
100TH Prauneis de conlds 1011H Feodback PID
1002H [ 10124 ' Prooraso PLC
1003H Toritlio o4 £25d8 1013H Frivgeiniia ¢ enlrads o6 pulpd, unidade: 0.01 kHz
1004H Cormenie di saida 10044 \eiocdade de feedback, unidade 0.1 Hx
1005H Palércia de saidn 1045H Temps o6 Gx60uCE0 Eatsnls
1006H Terqun do £aidy 1EH Tnehs Al Sl 83 compela
1007TH Walocuiage 96 conida 10ITH Tensho AL anies da corecla
100BH Indicagho de entrida 10iEH Tensba do peiencibmetro de painel andes da conegio
X ndicagic de sakla do ferminal de
1008H oy 1618H Vislaticade ingar
saida digial
100 AH Termas Al DiAH Tempo aluss de iniciskracko
100BH Torsda AL 10186 Tompo de expeusis stual
103CH Tensdo do polencibmeiro do painel 10UCH Frequéncia de enrada de pulss. unidade 1 Hz
1000H Cantagam se eremdn o valer 101DH Referéncia de comunicagio
100EH Erivad da vali de oamgriments HHEH Vi oo loade stk teal
100FH ki g 10IFH Euibico dé natenincia o8 liequingis i | X
3 1020H Eibicio de referdncia de insquéneis suwdias ¥
hata

O valer da configuragho de comunicaghe indica a percentagem: 10000 cormespangs a 100.00% e - 10000 corrospende a
100,004,

Em relagss & requéncin, & rolesdncis 4o comumicng o & Uma pHToragom oe PO-10 (frequénzis maxera).

Em redacho 20 lorque. a refeningia de comunicacho & uma porcentagem de P2-10 & d2-48 (comespandentes a0 motar 1@ molor 2, respectivamenia)

A.2.3 Dados do estade

a)

slros $0 Grupe U Pa e

Pasa & diicicho dod Jaa5E S8 MOrdoramentd nd grupa L, conduille o Capiluls 6. Tabals di Pardmelios de Fundio. @ o Capilule 7. Deticha dod PardmalroE.
O enderecos 1P <80 delinidos da ségunle forma: UD & UF: o 16 digiios mals alios shode 70 & TF, @ 05 16 digies mzis Babod sho o5 ndmenes de séiedos
parhmeiros de manioraments mo graps. Per exemglo. U0-11:7008H,

b} Descricho da klha do conversor de frequindia [somente beitura)

Duandd & comunicagao i a descri;ao da lalha do nversor, 0 enderegd de comunicagio & lado em S000H.

Az lar 03 dados de enderoge. 0 compulads: superior pade cbier o cddigo de falha do inversar de corronde, Para a descrigho do aldigo de laha, contube o
conledss do pardmetrs P3-14 no Capltulo 7, Desoigio dos Parfmetros.

Destrich da falla do imversor

Endereqo de falta do svorser do CA Iffarmagtos sabre falbas 95 inverser do CA
0000: Sem Lalha 0007: Sebretensds em velocidade constarde
0001: Reservado 0008: Sebiecanga do resistor oe buller
BODOH
0002 Sobrecortents drsnte & acelesagho 0009: Subtensso
0003 Sobescomente duranie a dessesleracho ODOA: Sebrecarga do invessor
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Tras

£ uESockal 6 CORITE S Al AEDRnn.

SLCC i, 8 oMt a0 Meds.

0004; Sobrocorraria am velocdade conslarie GOOB: Sobmcanga da motar
0005: Sobretensdo durane a aosenapia COOC: Perda de fase de enirada de snengia
0006: Sebretonide durare a desaceioragie DOOD: Parda de isse do saida de poibres

000L: =

sragsimanty gy G ET B0 Temga de alhvaie acumulativg

Faita xterns

(10: Faiha de comunicar: 201E: Carga pardida
0011: Falha 0o cortater CONF: Perdz o losthack PID dursmss

0012; Falha oo Setecsin o8 oo

O

3 Mgk DOZ8: Tempe imbe de conents

3 Falha o auto s
0014 Faha no codficadorplaca PG B020: Ero do comutagic do mater

Faina de iurs @ gravagho o8 pardmetros

durante a camida

0016 Falha o8 Bardwins 00 I DO2A: Dasvio e vaidcdate mulio grants
QOAT; MIGAOT T CLFD-CHT A0 (0N O 1iTa D6 Exciia S vk 3 S
0018: Resonads 0020: Resorads

0019 Rgbarvi®y DOSA: Canbguracds inceriola da PPR do

O Caancad

GOSH: Fazrrvade

0018 Fana dedmda paio usuano 1 DOSC: Resanvads

ols Luars 2 COSE: Ervs e leodnack s velas

001C:; Faka

Ascie

€)S15tUS B funcionaments 0o Inversor | soments lefuwa)

QUANDD B COMUNICACRD W O 05300 00 CRMTRCED do FTRILON, O aNdeIgD o Cm

A0 4§ Scadn em 3000H, A0 et DB 0ads 00 #RGaregD, O COMPUIRCO! SUDON DI Obior

as informag tes da estado de cperagae aiudl da nversar, que sio deinidas da sequiie lorma.

Enclenago da palavra 06 cOmando Fungho oo palaa 00 Comands

D001 Avangar RUN

A000H D00 EXECUGAD Perveres

D003: Py

A.2.4 Parametros de controle

&} Enireda do comands de eonirolo pars inversor (somente gravagbo)

Cuands PO-02-2.

A, DONLTONE O CamINa

o o SUpAIO PO COnnla

T

patios & & panad B0 CrarD DOMANOCE MEACCNAN0S POT MK deste

Enderspo oe comUNcanss. Os comandes de contrie sio delinicas da seguines iorma:

EAcanego o8 Dalavia o8 SOMandc FUnGa0 b palana 08 Comands
0001: Cerriela para frente

Q00Z: Execugho rversa

Corrida para frente

20000 0004: Jog reverss

D005: Fardda por iIndraa

D006 Desacean para parar

Plasrn i B L
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TEardsdaor i

eetio dit LOMunicig

b} Valor definida de comunicagio

O valor delinido plna coruricasio & usade princinalments para lonles dé frequitnela. lonles de limile supéror de lorque, lares de tensho de separagio VIF

leebes de PID, fontes de teedback FID o culios dados. selecionados para inrporizacio de comunic.

apdho. Seu enderego de comunisagia ¢ 1000H. Duarda o

compulador Supedor diling o vl G0 endénga e comunicagho, Seu inbénvak de dados & de -10000 & 10000, coredpondandd 0 valkor raalive lrrecda di
100.0% & 100.0%

) Controle de terminal de saida digital (somenie gravagic)

Guands a huncla de coninole de saida digital & defrida coma 20: no coninole de comunicacao, o computador supedarn pode conbrolar o erming de saids digial

g0 inversor por meid desie endevego de ComuNICacao, que & deliric da seguinie lorma.

Endérego de comands Conledds do comanda

BITO: iedarvacs

IEservats

2. contrcls RELAY 1
BATY. conlrche RELAY.2
BIT4. conirche FMAR
2001H
BITS: neservade
BITE: iessrvade
BITT. idddrvacs
BITA: reservads
BITS: mewervace

o] Sakda snalégica AD1 e controle de saida de pulso de alla velecidade FMP (somenie gravagso)
Duands & hangho de siida g AD1, & L3kl analdgica, o FMP, & taida de pulo de alla velocidade, & definds como 12; configuracio di comanitaddo, o
COMPULAto? SUPENOr pode controlsr & S3ida ansdgics & & saidn de pulso de &its velotidate do inversor por Men BoLie endersgo 0 comunicarho, conlome

defmico abaxo:

FControbs ACH {somente gravagac)

Endeao de comands

Cantecdo do comards

2002H

a TFFF indica 0% a 100%

Flontrole de saida de pulse (somenie gravacia)

Enderegn de comands

Conteddo do comando

2004H

0 & TFFF indica 0% & 100%

ZeenTec Eletronics
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B. Instrucoes de operacgao do painel LCD

B.1 Operagdo do painel

-

B.1.1 Introducao ao painel

Canfguracao/meadd

o padigo. de fungdo. upioad & downinad de pardmetns. monkoraMEnio S0 stas de yabaha finiciae, parar)

 GUlrad OpAraQies pOdem B do painel

B.1.2 Instrugao chave

Cave Noma Descrigss &8 ungas
Enirar ou sar gz mens Nivel 1
PRAG oo dhs BOOGIAMBSES
Reamar ag menu anteror
- Eritg 4 i 1/ val G ebiTacs 00 meny
DIGITAR Yacta Eriar
Confrme i Contgu AEH0 05 Parime sxbi)
Incremenaa seleges de menu e lasa de euibigdo, rela piginas Se inxe, insers senias ou valsres de
\ Aumsnis & chave
parametred
Dimiruiris das selsgdes to menu © et e subicks, relagom Se paginas
Toda da siminugis
— e NI 0L VEOATS O P RmETD:
1 ANGTE? $0UT DATFES DATR S3ibi SE0EC0EE OF Mane & 155
»| Tocks Shnt
e Weva o cursor para 3 esquonda na cddo do pardmatos
— WHCH O INVIBTSOT BD LSAr & MO0 e CONYDke 00 Paingl opsrational
P, Frversor quanss o dilpISEND asiver e e
PARARREMICIAR Tecla Parit Bl
Executé uia dgenadi de CLREAGEC quandd & ddpddilied edlve
Tosa de fungs) Execute uma comutacio de fungia conforme definido peta configuracdo de FT-01

B.1.3 Configuracio de parimetros

Lk & &

ARG, & ARG o e ¢

o 8 COMgUrBEED b park

de parel LCD do cernarer,
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Transdulor velorial de corrente de alio desempenho Apéndece: B. Insinucdes de

Ao do panel LCD

| J

Bl Eawm i n pra gy

FEE T |

L1 i

Menu nived 3

DIGITAR

DAGITAR

DIGITAR s DIGITAR PRG
PED B e e e predal e 00 A peliegi
so0aff]
0 0.0

DIGITAR

B.1.4 Configuragio de idioma

Para alterar o idioma: Abda Menu Exbir” § "Configuragoes do Sistama” § Tldioma’.
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Transdul

de coranie

indice: C. Contralo de Garandia

C. Contrato de Garantia

1 Este periodo de garantia do pradulo & de doze meses (com base nas informagdes do codige do tipo de

barras da fuselagam). Dura

e o periodo de garantia, de acordo com o uso normal das instrughes, em caso de falha
ou dano do pradule, nessa empresa & responsdvel pelo reparo gratuito.
2 Dentro do periodo de garantia, devido as seguintes causas de danos, receberd um certo custo de manutengiio: A

Danos uina davido

a arros de uso & aulo-réparo @ rec

SIruGaAD sam aulorizagao; B, Danos causados por incéndio, inundagao, anomalia de

lensdo, outros desasires nalurais @ dols desas!

s C, danos ao hardware causados p

W queda artificial e transparte

apds a compra; D, Danos a maguina causados pela operagao do manual do usudrio forneckdo por nossa

empresa; E
Mau funcionamento e danos causados por obstaculos externos & magquina {como
fatores do equipamento)

3 Quando ocorrer f

ou dano do produlo, preencha correlamente ¢ detalhadamente o “cardo de ga

niia do produto”
no contetido

4 A taxa de manutengao

ada de acordo com a ditima lista de

recos de manutengio da nossa empre

50

carldes de garantia em geral ndo serdio reemitidos. honestamente, guarde esie carlio e mosire-0 ao pessoal de

manulencao,

& Se houver algum problema no processo de servigo. enire em contato com NOSsSe agente ou NOSSa eMPresa a lempo
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[ranschdor wedonial da conanie de alio dasamoanha

Cartao de Garantia do Produto

Canaode Daracls go Produis

Endereco da empresa
MNome di emprosa Nome do contato;
o
cante
Informacgio Mumera de telelonsa.
Kimero do modeda.
Produto Cédiga de baras do corpo (calada agu):
Informagiio
Hame do agente;
{Tempo & contelde de manutengao):
Faita
Informagio
Pessoal de manutengao:
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